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Ce guide de I utilisateur est e document de référence pour les systémes
d’ échographie Supersonic® MACH® 20, Supersonic® MACH® 30 et
Supersonic® MACH® 40, ci-aprés dénommeés « Gamme SuperSonic
MACH ».

Le logicie utilisé pour ce systéme inclut des logiciels détenus par
SuperSonic Imagine et d autres licenciés & SuperSonic Imagine.

L’ utilisation de ce logiciel et des documents relatifs est soumise a des
restrictions.

L'utilisation du logiciel et des documents relatifs est réservée a ce
systéme.

La propriété intellectuelle de ce logiciel et des documents relatifs n’ est
pas cédée al’ utilisateur.

Lelogiciel ne doit ni étre reproduit ni modifié en totalité ou en partie et
les documents relatifs ne doivent pas étre reproduits.

Lelogiciel ne doit pas étre recompilé ou réassemblé.

Le logiciel et les documents ne doivent pas étre cédés, révélés ou
transférés a des tierces parties.

Le logiciel est soumis aux réglementations et lois américaines et
francaises en vigueur en matiére d exportation. L’ export ou le ré-export
du logiciel dans son intégralité ou en partie ne doit pas étre effectué sans
autorisation explicite du gouvernement frangais ou américain.

L esinformations comprises dans |es documents ou dans les programmes
peuvent étre sujettes a des modifications sans information préalable.

A CAUTION

Toute modification de ce matériel est strictement interdite.
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Bienvenue !

Bienvenue et félicitations pour votre achat du systéme a ultrasons
SuperSonic MACH.

L es documents suivants sont disponibles pour les systémes aultrasons de
la gamme SuperSonic MACH :

* Guide de l'utilisateur

Ce Guide de I'utilisateur contient les informations importantes
relatives &I’ utilisation et la sécurité du produit. Ce guide doit étre lu
avec attention et conservé a portée de main.

s Guide de demarrage (AW-31701)

Le Guide de démarrage contient une description rapide du systéme
ainsi que desinformations de base concernant I’ utilisation du produit.

s References obstetrigues (PM.LAB.247)

Le Guide des références obstétriques contient |es tabl eaux obstétriques
détaillés et les équations qui sont utilisés pour la gamme SuperSonic
MACH.

* Guide du tableau acoustigue (PM.LAB.248)

L e Guide du tableau acoustique contient tous les tableaux acoustiques
pour chague transducteur/combinaison de mode disponible pour la
gamme SuperSonic MACH

La gamme de systémes SuperSonic MACH a été congue pour préserver
la sécurité de |’ utilisateur et du patient.

Avant d' utiliser I’ Aixplorer®, merci de lire attentivement les chapitres
suivants.

SuperSonic Imagine ne garantit le bon fonctionnement et la sécurité du
systémequesi I’ ensemble des messages de précaution et d’ avertissement
spécifiés dans le Guide de I’ utilisateur sont respectés.

Les documents ci-dessus peuvent étre téléchargés a I’ adresse https://
Www.super sonicimagine.com/I nstruction-for -use.

Gamme Supersonic®
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Une copie papier du guide de |’ utilisateur est disponible gratuitement sur
demande auprés de votre représentant local.

Gamme Supersonic®
4 MACH Guide de l'utilisateur




C vacH"30

ACH™20

C MACH™40

A propos de ce guide de
'utilisateur

Ce Guide de I'utilisateur contient des informations importantes sur
I utilisation de votre échographe.

L esinformations contenues dans ce guide del’ utilisateur sont applicables
aux trois systémes, SuperSonic MACH 20, SuperSonic MACH 30 et
SuperSonic MACH 40, sauf indication contraire.

Si une caractéristique ou une fonctionnalité n'est disponible que sur
un ou deux systémes seulement, veuillez vous reporter aux logos
affichés dans la marge de gauche, a c6té de ladite caractéristique ou
fonctionnalité.

Veuillez noter que |’ un des systémes inclus dans ce guide de I’ utilisateur
peut ou non étre enregistré dans votre pays. Pour en savoir plus, veuillez
contacter |e représentant local de SuperSonic Imagine.

Les caractéristiques décrites dans ce guide peuvent étre optionnelles.
Veuillez contacter votre représentant commercial ou de service apres-
vente SuperSonic Imagine pour plus d’ informations.

Certaines fonctions incluses dans ce guide de I’ utilisateur peuvent étre
ou ne pas étre disponibles dans votre pays. Pour en savoir plus, veuillez
contacter |e représentant local de SuperSonic Imagine.

Lesillustrations ne sont pas contractuelles et sont uniquement présentées
adesfinsd information générale.

Les captures d écran présentées dans ce guide de I’ utilisateur sont
uniquement destinées a I'illustration et peuvent ne pas étre une
représentation exacte du produit. Toutes|es capturesd’ écran proviennent
du systéme SuperSonic MACH 30.

Ce guide indique comment contacter SuperSonic Imagine en cas de
besoin.

Ceguideest réservéal’ utilisation de I’ échographe par, ou souslesordres
de, ou sous la supervision d’ un médecin qualifié.

Ce guide est réservé aux utilisateurs déja formés, ou familiers, aux
techniques de I’ échographie médicale.

Gamme Supersonic®
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La formation échographique et les procédés cliniques relatifs aux
techniques d’ échographie ne sont pas traités dans ce guide.

Ce Guide de ' utilisateur est conforme a:

+ Reglement (UE) 2017/745 relatif aux dispositifs médicaux
» Réglementation delaFDA, 21 CFR § 801

Formation

Si des informations supplémentaires sont nécessaires, des formations
sont recommandées et disponibles sur demande auprés de SuperSonic
Imagine. Veuillez contacter votre représentant local pour plus
d informations.

Gamme Supersonic®
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A propos de cet appareil

Description générale

Le systeme SuperSonic Imagine SuperSonic MACH est un systeme
d’imagerie aultrason sur chariot servant aexécuter des étudesd’ imagerie
diagnostique & ultrason universelle.

Le systeme contient un convertisseur d'image logiciel qui est associé
a une gamme de sondes linéaire, courbe, micro-convexe, de phase et
linéaire motorisée pour produire desimages affichées sur un écran LCD.

Un panneau de contréle gjustable avec un écran tactile intégré permet
a I'utilisateur de réaliser un examen rapidement et efficacement en
accord avec les principes AFAP (AsLow As Reasonably Achievable; en
francais, aussi bas que raisonnablement possible).

Le systéme permet également a I’ utilisateur de faire des mesures et
des calculs dérivés, de sauvegarder des images en mémoire ou sur un
périphérique externe (tel gu’une imprimante), et de revoir des examens
sous forme de rapport.

Le systéme et ses sondes fonctionnent de maniere similaire aux
autres échographes du marché pour les modes suivants : mode B,
mode M, imagerie doppler en couleur, onde continue, imagerie
harmonique, imagerie doppler d’amplitude de puissance en couleur,
imagerie d’amplitude de puissance directionnelle, imagerie & ultrason &
renforcement de contraste, imagerie d élasticité, imagerie 3D et imagerie
des ondes de cisaillement.

Nos systémes a ultrasons ne peuvent étre réutilisés que s'ils sont
reconditionnés sous la responsabilité de SuperSonic Imagine afin de
respecter |les exigences générales de sécurité et de performance.

99 notE

Clause de non-responsabilité : SuperSonic Imagine n’ est pas responsable
de tout systéme qui n’est pas acheté directement aupres de SuperSonic
Imagine.

Gamme Supersonic®
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Utilisation prévue

L es échographes destinés a |’ imagerie de diagnostic et les transducteurs
de la gamme SuperSonic Imagine SuperSonic MACH sont destinés
a I'imagerie échographique a échos impulsionnels, d’'usage général, a
I"'imagerie de la viscoélasticité des tissus mous et al’ analyse Doppler de
I’ écoulement des fluides dans le corps humain.

Le systéme de diagnostic par ultrasons et les transducteurs des
plateformes SuperSonic Imagine® Supersonic® MACH® sont fournis
pour des usages médicaux spécifiques tels que spécifiés et toute
modification, partielle ou totale, du logiciel ou du matériel, toute atteinte
a I’intégrité physique et/ou logicielle de la plateforme, décompilation,
rétro-ingénierie de quelque nature que ce soit est strictement interdite.

Population de patients visée

Les échographies peuvent étre réalisées sur toute personne (adulte ou
enfant) qui abesoin de cette procédure médicale pour évaluer son état de
santé ou obtenir un diagnostic.

Protection des données
personnelles

SuperSonic | magine reconnait et adhere alaréglementation applicableen
mati ére de protection des données personnelles, notamment |e Reglement
(UE) 2016/679 du 27 avril 2016 relatif a la protection des personnes
physiquesal’ égard du traitement des données acaractére personnel et ala
libre circulation de ces données, dit « Réglement général sur laprotection
des données » (RGPD).

Gamme Supersonic®
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Indications pour l'utilisation

Les échographes destinés a I'imagerie de diagnostic et |es transducteurs
de la gamme SuperSonic Imagine SuperSonic MACH sont destinés
a I'imagerie échographique a échos impulsionnels, d'usage général, a
I’'imagerie de la viscoélasticité des tissus mous et al’ analyse Doppler de
I’ écoulement des fluides dans le corps humain.

BN

Les échographes SuperSonic Imagine destinés a I'imagerie de
diagnostic de la gamme SuperSonic MACH sont indiqués dans les
applications suivantes, pour I'imagerie et la mesure des structures
anatomiques : abdominale, petits organes, musculosquelettique,
muscul osquel ettique superficielle, vasculaire, vasculaire périphérique,
gynéco-obstétrique, pelvienne, pédiatrique, urologique, transrectale,
transvaginale, céphalique néonatal e/adulte et cardiague non invasive.

Les mades de fonctionnement sont les suivants : Mode B [2D ; 3D ;
imagerie panoramique ; composition spatiale ], mode M, Doppler
[onde continue (CW) ; onde pulsée (PW) ; Doppler couleur et
puissance (imagerie de flux couleur), Doppler couleur (Angio PL.U.S) ],
élastographie de déformation, imagerie harmonique des tissus, imagerie
ultrasonore améliorée par contraste (CEUS) ; élastographie par ondes de
cisaillement (SWE) ; viscosité de dispersion par ondes de cisaillement
(Vi PLUS) ; Modes combinés| (B/Color Flow) ; (B/SWE), ( B/PW), (B/
PWI/Color Flow) ; (B/ M-mode) ; (B/Color flow/SWE) ; (B/CW) ; (B/M-
mode/Color flow) ; (B/Strain Elastography/SWE)].

En outre, les systemes de diagnostic par ultrasons SuperSonic |magine de
la gamme SuperSonic MACH et les transducteurs associés sont destinés
aeffectuer :

* les mesures des structures anatomiques abdominales ;

+ lesmesuresdevitessed ondedecisaillement alargebandeet larigidité
destissus dans les structures internes du foie et de larate ;

* les mesures du rapport de luminosité entre lefoie et lesreins;;

« I'affichage  de la vascularisstion abdominale, de la
microvascularisation et de la perfusion ;

+ laquantification de la vascularisation abdominale et de la perfusion.

Les mesures de vitesse d'onde de cisalllement et de rigidité, le
rapport de luminosité, la visudisation de la vascularisation, de
la microvascularisation et de la perfusion, la quantification de la
vascularisation et de la perfusion peuvent étre utilisées comme support

Gamme Supersonic®
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a la prise en charge clinique des patients adultes et pédiatriques avec
maladie du foie.

En outre, les systemes de diagnostic par ultrasons SuperSonic Imagine
MACH et les transducteurs associés sont destinés a effectuer :

* les mesures des structures anatomiques du sein

* les mesures de vitesse des ondes de cisaillement a large bande et la
rigidité des tissus dans les structures internes du sein

« visualisation des structures mammaires et de la micro-vascularisation

« visualisation de la morphologie des masses mammaires a |I’aide de
I’ élastographie par ondes de cisaillement et de la cartographie 2D de
lamicro-vascularisation

Les mesures de la vitesse et de la rigidité des ondes de cisaillement
peuvent étre utilisées comme une aide a la prise en charge des patientes
présentant des masses mammaires, car I’ éastographie des ondes de
cisalllement associée a I'imagerie en échelle de gris 2D et a la
vascularisation fournit des informations supplémentaires permettant de
mieux caractériser les masses mammaires et d’ améliorer la précision du
diagnostic par ultrasons.

Ce dispositif est destiné & étre utilisé par, sur ordre de ou sous la
supervision d un médecin qualifié!. Ce dispositif est destiné & étre utilisé
dans un environnement hospitalier ou dans un cabinet médical

Ce systeme ne doit étre utiliseé que par des professionnels de santé,
conscients des risques liés a une exposition excessive du corps humain &
I’ énergie acoustique, en particulier lorsgue la quantité de fluide dans la
partie scannée est importante.

Contre-indications

Le systeme de la gamme SuperSonic MACH n’est pas congu pour un
usage ophtalmique ou tout autre utilisation impliquant la traversée de
I’odl par le faisceau acoustique.

Le systéme de la gamme SuperSonic MACH n’ est pas congu pour usage
avec des anesthésiques inflammables ou conjointement avec des agents

!|_es données fournies par le dispositif doivent étre exploitées par un praticien dipl6mé et
qualifié établissement de diagnostic.

Gamme Supersonic®
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inflammables. Les anesthésiques inflammables comprennent, sans s'y
limiter, le cyclopropane, I’ éher divinylique, le chlorure d’ éthyle, I’ éther
éthylique et I éthyléne.

Performances essentielles

Le systéme a ultrason de la gamme SuperSonic MACH doit étre exempt
de bruit sur une forme d'onde, d artefacts, de distorsion d'image ou
d’erreur de valeur numérique affichée qui ne peuvent pas étre attribués a
un effet physiologique susceptible d’ altérer le diagnostic.

Le systéme a ultrason de la gamme SuperSonic MACH doit étre exempt
de valeurs numériques incorrects associ ées au diagnostic a exécuter.

Les systémes a ultrasons de lagamme SuperSonic MACH ne doivent pas
afficher d'indications de sécurité incorrectes.

Le systéme a ultrason de lagamme SuperSonic MACH ne doit présenter
aucune production accidentelle ou excessive d’ ultrasons.

Le systéme a ultrason de lagamme SuperSonic MACH ne doit présenter
aucune production accidentelle ou excessive de température superficielle
sur le bloc transducteur.

Le systeme a ultrason de la gamme SUPERSONIC MACH ne doit
présenter aucune production accidentelle ou incontrélée de mouvements
des blocs transducteurs congus pour usage intracorporel .

Appareil de diagnostic

Attention : Laloi fédérale des Etats-Unis restreint la vente de dispositifs
diagnostiques a ultrasons par ou sur ordre d’ un médecin.

Normes applicables

Conformément au réglement (UE) 2017/745 sur lesdispositifs médicaux,
les systémes de la gamme SuperSonic MACH sont des dispositifs
médicaux de classe lla

Gamme Supersonic®
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En application de lanorme::

CEI/EN 60601-1, Appareil de classe |, type BF.
CEl 60601-1-2, Appareil declasse A.

Le produit est conforme aux normes suivantes:

12

UL 60601-1 Appareils éectromédicaux, Partie 1 : Régles généralesde
sécurité

CAN/CSA-C22.2 No. 601.1 Appareil électromédicaux — Partie 1 :
Régles générales de sécurité

CEI/EN 60601-1-2 Appareils éectromédicaux — Partie 1-2 :
Exigences de sécurité générales — Norme collatérale : Compatibilité
électromagnétique — Exigences et essais.

CEI 60601-2-37 Appareils électromédi caux — Partie 2-37 : Exigences
particulieres pour la sécurité des appareils de diagnostic et de
surveillance médicale a ultrasons.

CEl 62304 Logiciel pour dispositifs médicaux — Processus de cycle
deviedulogiciel

Norme de mesure de la sortie acoustigue NEMA UD 2 pour les
appareils a ultrasons de diagnostic

Norme NEMA UD 3 pour I'affichage en temps réel des indices
de sortie acoustiques thermiques et mécaniques sur les appareils a
ultrasons de diagnostic

EN 1SO 10993-1 Evaluation biologiques des dispositifs médicaux —
Partie 1 : Evaluation et tests

EN SO 14971 : Dispositifs médicaux — Application delagestion des
risques aux dispositifs médicaLix

CEI/EN 60601-1 Appareils électromédicaux — Partie 1 : Exigences
générales pour la sécurité

CEl 61340-5-1 : Electrostatique — Partie 5-1 : Protection des
dispositifs éectroniques contre les phénomenes éectrostatiques —
Exigences générales

CEI 61340-5-2 : Electrostatique— Partie 5-2 : Protection des appareils
électroniques contre les phénoménes électrostatiques — Guide de
I” utilisateur

EN 50419 : Marquage des équipements électriques et éectroniques
selon I’ Article 11(2) de la Directive 2002/96/CE (DEEE)

Norme pour I'imagerie numérique et la communication en médecine
(DICOM) : PS3.1-2021d

Gamme Supersonic®
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Certifications

SuperSonic Imagine est certifiée |SO 13485.

SuperSonic Imagine est certifiée |SO 14001.

Gamme Supersonic®
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Nous contacter

Des représentants locaux du service apres-vente sont disponibles afin
de répondre aux questions. Merci de contacter votre représentant
commercia ou du service aprés-vente local de SuperSonic Imagine pour
toute demande.

Tout incident grave survenu en rapport avec le dispositif doit étre signalé
a SuperSonic Imagine ainsi qu’ al’ autorité compétente de I’ Etat membre
danslequel I’ utilisateur et/ou le patient est établi.

France

Super Sonic Imagine France

ZAC del’enfant

135 rue Emilien Gautier

13290 Aix en Provence — France
Téléphone: +33 (0)4 42 99 24 24

E-mail : contactsFR@supersonicimagine.com

Ameérique du Nord

Super Sonic Imagine US Holdings, I nc.
250 Campus Drive
Marlborough, MA 01752 — Etats-Unis

Allemagne

Super Sonic Imagine GmbH
Zeppelinstralle 73

81669 Munchen

Allemagne

Gamme Supersonic®
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Service

Contacter votre représentant local SuperSonic Imagine.

Gamme Supersonic®
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Service

Ladurée de vie du produit dépend directement des variables suivantes :

« Tempsd utilisation clinique du produit en mode opérationnel

« Tempsd' utilisation clinique du produit en mode non opérationnel alors
gue le produit est en marche

« Exposition aux conditions environnementales de température,
d humidité et de pression

« Conditions d’ alimentation électrique appropriées

* Prise en main et déplacement du produit appropriés

 Stockage approprié du produit lorsgu’il n’est pas utilisé

« Entretien et nettoyage du produit appropriés

* Qualité et fréguence de |’ entretien

 Qualité des accessoires utilisés avec | apparell

Les systémes d échographie SuperSonic Imagine de la gamme
SuperSonic MACH doivent étreinstallés par un représentant commercial
ou de service aprés-vente agréé SuperSonic Imagine.

Afin doptimiser I'utilisation et la durée de vie du produit, il est
recommandé de faire réaliser un entretien annuel par un représentant
agréé de SuperSonic Imagine.

Des contrats de maintenance et d entretien sont disponibles.

Toute réparation doit étre réalisée par un représentant agréé de
SuperSonic Imagine.

Les opérations de maintenance, telles que décrites dans le Chapter 10,
Entretien et maintenance du systeme [493], peuvent étre réalisees
par I’ utilisateur.

Une mauvaise installation, réparation ou maintenance annuleratoutes les
garanties associées au produit.

Veuillez contacter un représentant commercial ou de service aprés-vente
de SuperSonic Imagine pour plus d informations.

L orsquelagamme SuperSonic MACH ou ses accessoires nefonctionnent
plus correctement, veuillez contacter SuperSonic Imagine.

Gamme Supersonic®
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Mises a Jour et evolutions

Des mises a jour peuvent étre annoncées dans le but d apporter des
améliorations matérielles ou logicielles a votre systeme.

Ces mises a jour seront accompagnées d'une actualisation des
informations utilisateur.

Des mises a jour logicielles seront également disponibles via la
fonctionnalité des Services en ligne.

Merci de vérifier que vous étes bien en possession de la version de ce
document qui correspond alaversion du produit.

Pour vérifier que vous étes bien en possession de la version de ce
document qui correspond alaversion de votre produit ou pour en obtenir
laderniereversion, veuillez contacter le distributeur ou représentant local
de SuperSonic Imagine.

Gamme Supersonic®
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2 Description du
systeme

Gamme Supersonic®
MACH Guide de l'utilisateur 19




Gamme Supersonic®
20 MACH Guide de l'utilisateur




Réception et stockage de la
gamme SuperSonic MACH

A laréception et lorsdel’installationinitiale, laissez le personnel agrééde
SuperSonic Imagine secharger d ouvrir I'emballage. Si vous avez besoin
de renvoyer |’ appareil chez SuperSonic Imagine au service apres-vente,
merci de ne pas |’emballer vous-méme. Contactez votre représentant
local SuperSonic Imagine.

Les systémes de la gamme SuperSonic MACH ne doivent étre installés
gue par le personnel agréé par SuperSonic Imagine.

Il est impératif de laisser le systéme 48 heures a température ambiante
avant de I’ allumer pour la premiére fois.

Stockage de I'appareil

L es systemes a ultrasons de la gamme SuperSonic MACH peuvent étre
stockés indéfiniment, & condition que cela soit fait dans des conditions
ambiantes qui n’ excédent pas les limites définies dans ce chapitre.

Dans le cas d'un stockage de trés longue durée (supérieur a1 an), il est
possible que les batteries embarguées se déchargent.

Si vous prévoyez de stocker le systéme pendant des périodes longues,
veuillez consulter votre représentant de service autorisé de SuperSonic
I magine concernant la gestion de batterie.

Il est également prudent d’ avoir un représentant du service sur votre site
lors du redémarrage du systeme pour la premiére fois aprés un stockage
prolongé.

Destruction de I’appareil

Le systeme a ultrasons de la gamme SuperSonic MACH contient des
composants qui sont similaires a ceux qui se trouvent dans un ordinateur
personnel typique.

Gamme Supersonic®
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Ainsi, les parties él ectroniques contenues dans | e boitier peuvent contenir
du plomb en petite quantité (composants éectriques), du mercure
(composants électriques et batteries) et du lithium (batteries).

Le boitier est également composé de matériau plastique, qui peut étre
recyclé. SuperSonic Imagine ayant la certification 1SO 14001:2015,
vérifiez votre reglementation concernant le recyclage des composants
électriques, des plastiques et des mesures sires et générales de mise au
rebut de cet appareil.

Afin de protéger les données, SuperSonic Imagine recommande de
détruire tout disgque dur quittant le contréle HDO.

Pour plus dinformations, veuillez contacter vote représentant
SuperSonic Imagine.

Gamme Supersonic®
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Limites de température,
pression et d’humidite

Le systéme doit étre utilisé, entrepose, et transporté selon les paramétres
Cités ci-dessous.

Les conditions d' utilisation doivent rester constantes, sinon le systeme
doit étre éeint.

Température Del5°Ca35°C De-20°C a50°C De-20°C a50°C
(De59°Fa95°F) | (De-4°Fal22°F) | (De-4°F al22°F)
Humidité relative De30% a80 % De30% a80 % De30% a80 %
Pression De 700 hPa De 500 hPa De 500 hPa
21060 hPa 21060 hPa 21060 hPa
Altitude Inférieure
a3000m

Conditions électriques de
fonctionnement

Le systeme contient une alimentation interne congue pour les plages de
tension suivantes:

+ 100-240 V, 50/60 Hz, 500 W.

Lesystemedoit étre branché aune prise de courant ausage médical, reliée
alaterre (UL 60601-1).

Gamme Supersonic®
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Largeur : 60,5 cm (23,8 po)
Taille:

+ 183 cm (72 po), avec panneau de commande et moniteur entierement
relevés

+ 140,2 cm (55,2 po), avec panneau de commande dans la position la
plus basse et moniteur dans la position la plus basse

+ 118,6 cm (46,6 po), avec panneau de commande abaissé et moniteur
aplat

Profondeur :

« 98,7 cm (38,8 po)
+ 120,8 cm (47,5 po), avec panneau de commande compl etement étendu

Poids : environ 112 kg (247 livres) sans aucun accessoire.

Gamme Supersonic®
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Description du systeme

Le systéme de la gamme SuperSonic MACH est un systéme a ultrasons
sur chariot constituée d'une unité centrale de traitement dans un boitier
inférieur, un panneau de commande articul €, un écran tactile, un moniteur
et une variété de transducteurs.

1. Moniteur 2. Bras du moniteur articulé
3. Ecran tactile 4. Zones de stockage
5. Poignée 6. Connecteurs de sondes
7. Frein de roue

Gamme Supersonic®
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1. Porte-gel/chauffe-gel 2. Ecran tactile

3. Haut-parleurs 4. SonicPad™

5. Repose-main

Raccorder le cable
d’alimentation et le cable de
masse

A WARNING

S assurer de connecter le céble secteur & une prise secteur (avec double
raccordement alaterre) compatible avec lesindications mentionnées sur
la plague signal étique du systéme.

Si ce type de prise secteur n’est pas disponible, veuillez contacter votre
représentant SuperSonic Imagine.

Lorsque les raccords du systéme sont exécutés correctement, le bouton
marche/ arrét sur le panneau de commande clignote.

Gamme Supersonic®
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A CAUTION

La céble d’aimentation a un systeme de verrouillage empéchant tout
débranchement accidentel.

Assurez-vous d'enfoncer le bouton rouge sur la téte du cable pour le

débrancher.

Information concernant le
terminal sur lequel le conducteur
equipotentiel doit etre connecte

(V) :

Pour utiliser un autre éguipement médica en association avec ce
systéme, un céble équipotentiel doit étre utilisé pour étre branché sur
une ligne équipotentielle. Pour plus d’informations, veuillez contacter
votre représentant SuperSonic Imagine. Prenez soin de connecter le céble
équipotentiel avant de brancher le cable secteur. De la méme maniére,
S assurer de débrancher le céble secteur avant de déconnecter le céble
équipotentiel, pour éviter tout risque de choc électrique.

Moniteur et bras articulé

Lemoniteur est monté sur un bras articul € qui permet son positionnement
lelong d’'un axe vertical et d' un axe horizontal.

Vous pouvez guster la position du moniteur a votre hauteur et aux
différentes conditions d’ examen.

Gamme Supersonic®
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Lorsgqu'il est déverrouillé de sa position de transport, le moniteur peut
étre orienté autour de son axe vers le haut ou vers le bas, tourné vers la
droite ou la gauche, ou glissé d’ un cété vers |’ autre.

Pour sortir le moniteur de sa position de transport verrouillée, faire
tourner lavis sur le bras dans le sens antihoraire (curseur bleu).

Pour le transport, mettre le moniteur dans sa position plus basse et faire
tourner le dispositif de verrouillage dans le sens horaire (curseur rouge)
afin de bloguer le moniteur dans cette position. Si le systéme doit étre
emballé pour le transport, le moniteur peut étre placé a plat.

Pour gjuster le moniteur, le saisir par la poignée et I'incliner, le faire
pivoter ou le déplacer.

Vous pouvez configurer laluminosité de I’ écran en utilisant les boutons
-/+ situés dans I’ angle inférieur droit du moniteur.
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A CAUTION

Ne pas tirer e moniteur lorsque ce dernier et le panneau de commande
ne sont pas alignés avec les systémes de la gamme SuperSonic MACH.
Tirer le moniteur lorsque ce dernier et le panneau de commande
sont positionnés comme sur I'image ci-dessous peut provoquer des
déséquilibres sur le systeme.

Ne pas pousser ou tirer le bras articul é.

Gamme Supersonic®
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Panneau de commande

Comment deplacer le panneau de
commande vers le haut ou vers le
bas

Vous pouvez régler la hauteur du panneau de commande électriquement
en faisant comme suit.

1. Pousser I’un des deux boutons sur la poignée avant, comme montré
Ci-dessous :
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2. Effectuer une des actions suivantes :

» Pour abaisser le panneau de commande, enfoncer le bouton
correspondant

e Pour relever le panneau de commande, enfoncer le bouton
correspondant

A CAUTION

Lorsgue le systeme est éteint et |a batterie allumée (et suffisamment
chargée), vous pouvez a la fois abaisser et relever le panneau de
commande.

Pivoter le panneau de controle

1. Enfoncer le bouton Déverrouiller sur la poignée avant (voir I'image
ci-dessous) et faire tourner le panneau de commande vers la gauche
ou ladroite pour votre commodité

2. Relécher le bouton pour bloquer le panneau de commande dans la
position souhaitée

C "MACH™30

— Vous pouvez également tirer e panneau de commande vers vous.
> MACH™"40
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SUPERSONIC vacH~20

A CAUTION

En position verrouillée, vous pouvez déplacer |égérement le panneau
de commande. Si vous voulez le déplacer librement, assurez-vous
d’enfoncer |le bouton de déverrouillage comme mentionné plus haut.

A WARNING

S assurer de |’ absence de tout objet ou de toute personne sous le systéme
lorsque le panneau de commande est ramené vers le bas ou lorsgu’il
pivote.

Lors du réglage de la hauteur ou lors du pivotage du panneau de

commande, | e systeme sefige automatiquement. Assurez-vousd’ appuyer
de nouveau sur Figer pour revenir al’ examen en temps réel.

Vous pouvez auss incliner I’ écran tactile. Le saisir tout simplement par
les cotés et I'incliner dans la position souhaitée, selon vos besoins.

Veuillez noter que I'inclinaison de I’ écran tactile est fixe.

Réglage des haut-parleurs et
audio

Le Volume Audio peut étre gjusté dans la Configuration systéme.
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99 noTE

Vous pouvez mettre les sons du systéme en sourdine comme Enregistrer
image et Enregistrer clip (dans I'onglet Configuration systéme,
Systeme/Ecran, sous-onglet Systeme) ou mettre en sourdine le
volume audio spectral en mode PW ou CW en appuyant sur le bouton
Volume audio.

A CAUTION

Veiller a ce qu’aucun liquide ne pénétre a travers les grilles des haut-
parleurs.

S assurer de nettoyer le gel sur la surface du panneau de contrdle aprés
utilisation.

Eviter de placer des liquides & proximité immédiate des grilles des hait-
parleurs.
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Sondes

Se connecter a un transducteur

Raccorder le transducteur et le pousser dans son compartiment, pousser
la poignée de verrouillage a fond vers la gauche pour verrouiller le
connecteur (voir |"image ci-dessous).
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ULTRASOUND TRANSDUCER
L avon
e

A CAUTION

Lorsgu’il n’est pas en service, S assurer que le dispositif de verrouillage
est débloqué (poussé vers la droite).

S assurer que le dispositif de verrouillage est débloqué (pousse vers la
droite) avant de connecter un transducteur comme suit.

Si un transducteur n’ est pas raccordé correctement, uneicone est affichée
sur I’ onglet de sonde comme suit :
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Lorsque cette icone est affichée, veuillez reconnecter le transducteur
correctement pour éviter tout probléme sur le matériel informatique ou
lelogiciel.

Lorsque vous déconnectez le transducteur, poussez le dispositif de
verrouillage a fond vers la droite pour débloguer le connecteur (voir
I’'image ci-dessous), puistenir le connecteur et le sortir en letirant.

A CAUTION

Si une sonde est déconnectée pendant qu'elle acquiert des images,
elle peut étre endommagée ou endommager le systéme pendant cette
opération.
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Veillez a ne pas connecter ou déconnecter une sonde pendant la phase
de démarrage ou d’ extinction du systéme. Cela pourrait endommager le
systéme.

Si une sonde tombe au sol ou subit un choc violent, veuillez |” inspecter
avec soin avant de |’ utiliser.

Veuillez vérifier quele boitier delasonden’ est pasfissuré et quele cable
et I’isolation sont intacts.

En cas de doute sur I'intégrité de la sonde, veuillez ne pas I’ utiliser et
contacter un représentant agréé du service apres-vente de SuperSonic
Imagine.

99 noTE

S'assurer de tenir le transducteur de la bonne fagon. Les sondes
SuperSonic Imagine sont congues avec une fléche sur le coté indiquant
le premier élément.

Cette fleche ne doit pas étre confondue avec celle figurant sur
I"illustration ci-dessous, qui indique le centre de I’ empreinte de la sonde
pour faciliter labiopsie.

Supports de cables

Vous pouvez placer les cables de sonde sur les crochets situés sous le
panneau de commande.
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Utilisation du support pour cable
de sonde (en option)

Le support pour céble de sonde peut étre monté et démonté sans outil.

1. Placez le céble de sonde sur la poulie située en haut du support pour
céble de sonde.

2. Le support pour céble de sonde est flexible et peut s adapter au type
d examen.

3. Le support pour céble de sonde tourne sur son axe pour changer de
position lorsqu’il n’est pas utilisé.
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99 noTE

Le support pour cdble de sonde est flexible pour une position de
balayage confortable.

Veillez ane pas heurter I’ écran principal et I’ écran tactile lorsque vous
faites pivoter le support pour céble a proximité de ceux-ci.

Stockage sur le systeme

Porte-gel / Chauffe-gel

Un porte-gel sur chariot a éé fourni par commaodité.

Le porte-gel est situé sur le coté de I’ écran tactile.

Des flacons de gel d’une taille standard de 250 ml et d’un diamétre de
50 mm peuvent étre placés dans |e support pour faciliter I’ accés pendant
les examens cliniques.
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0 TIP

Placer les flacons de gel dansle support avec le bec tourné vers le bas de
sorte que le gel soit prét a couler.

Utiliser de I’ eau tiéde et une brosse douce pour 6ter les traces de gel sec
dans les porte-gel.

Un chauffe-gel a été fourni pour votre commodité. 1l est directement
intégré sur le porte-gel. Il réchauffe le gel &30 °C (86 °F) en une heure
et jusqu'a 37 °C (98,6 °F) en 4 heures.

Pour activer ou désactiver le chauffe-gel, appuyer sur I’icone suivante se
trouvant sur I’ écran tactile.

A CAUTION

Levoyant bleuindiquequ’il est soustension. Lorsquelevoyant est éeint,
le chauffe-gel ne chauffe pas.

Du moment qu'il est activé, veuillez noter que le chauffe-gel
s active (pendant 45 minutes) et se désactive (pendant 30 minutes)
alternativement et automati quement afin deréguler latempératuredu gel.

Lediamétre du flacon de gel doit étre entre 49 mm (min) et 52 mm (max)
pour éviter les problémes liés au réchauffement.
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A WARNING

N’ utilisez le chauffe-gel qu’avec les gels recommandés pour la gamme
SuperSonic MACH (reportez-vous a the section called “Gels" [71]
pour connaitre la liste compléte des gels compatibles).

Respectez la date d’ expiration du gel.

Le systéme et ses accessoires ne sont pas destinés a étre utilisés a
I extérieur.

A CAUTION

Le chauffe-gel peut étre nettoyé en utilisant un linge souple et humide
et un agent détersif 1éger ou un désinfectant hospitalier ; pour en savoir
plus, voir Chapter 10, Entretien et maintenance du systéme [493].
Faites attention de ne pas mouiller les controles éectroniques.

Ne pas utiliser un nettoyant abrasif ou un alcool isopropylique pour
nettoyer le chauffe-gel.

Ne pas plonger ou immerger le chauffe-gel dans|’ eau.

Utilisez uniquement des gels a ultrasons dans le chauffe-gel. Ne pas
utiliser d’ autres produits.

Zones de stockage

Ces zones peuvent étre utilisées pour stocker des éléments de base tels
que des cahiers, des graphiques, des DVD et des serviettes.

L’image ci-dessous indique les zones de stockage ainsi que le poids
maximum gue vous pouvez stocker pour chague zone.
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Vous pouvez stocker un total de 26 kg (57 livres) sur le systéme, en
incluant le poids de la sonde.

A CAUTION

Ne pas tenter d'ouvrir le systeme pour instaler des systémes
périphériques.

Veuillez contacter votre représentant commercial ou du service apres-
vente de SuperSonic Imagine pour vous faire aider.

Toute installation incorrecte de systémes éectroniques sur |’ échographe
entrainerait une perte des garanties et risquerait d’ entrainer son mauvais
fonctionnement, une défaillance électrique, ou un feu.

Ne pas surcharger les zones de stockage sur le systeme.

Lorsque vous stockez les éléments, choisissez une zone de stockage
moyenne plutdt qu’une plus grande. Surcharger la zone de stockage
supérieure peut provoguer un déséquilibre du systéme.

Une surcharge excessive, ou I’ empilement de ces périphériques en dehors
des habitacles congus a cet effet risquerait de causer une instabilité
du systeme, pouvant conduire a la chute des périphériques ou au
basculement du systéme lui-méme.

Ne pas charger |e panneau de commande avec des éléments pesants.

Ne pas se pencher sur |e panneau de commande.
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Connectivite

Ports USB

A CAUTION

Les dispositifs USB alimentés de I’ extérieur ne peuvent étre connectés
gu’ au port USB isolé.

Tout dispositif USB peut étre connecté au systéme du moment qu'il
est alimenté de fagon autonome a travers le port USB (deux ports USB
peuvent étre utilisés) ou alimenté a partir d'une alimentation externe
conforme ala norme CEIl 60601 (1M OPP).

A WARNING

Lors de I' utilisation d'un port USB, s assurer que ni I’ utilisateur ni le
patient ne placent les mains ou aucune autre partie du corps en contact
direct avec le port USB.

L es ports suivants sont disponibles sur le systeme :

» Deux ports USB sont situés a droite du panneau de commande

 Trois ports USB sont situés al’ arriére du systeme

Dans ces ports USB, vous pouvez brancher le commutateur au pied et
uneclé USB.
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« Unport USB isolé est situé al’ arriére du systeme

A WARNING

LesportsEthernet et USB isolés portent I” autocol lant suivant en-dessous.

A

A CAUTION

Un port USB isolé garantit que le dispositif reste sir pour le patient et
I’ opérateur, méme s un dispositif USB défectueux est branché sur le
systeme. Une clé USB non isolée ne garantit pas la sécurité du patient
et de I’ opérateur en cas de branchement d’ un dispositif USB défectueux
sur le systeme.

Tous les dispositifs auto-alimentés comme les clés USB, la pédale de
commande USB de SuperSonic Imagine et le scanner de codes-barres
sont sOrs et peuvent étre connectés sur n’importe quel port USB. Tous
les dispositifs de qualité médicale (certification CEI 60601) sont sirs
et peuvent étre connectés sur n'importe quel port USB. Tous les autres
appareils aimentés éectriquement doivent étre connectés au port USB
isolé. En cas de doute, connectez toujours un appareil au port USB isolé

Le port USB de type B (mis en avant sur I'illustration ci-dessous)
est spécifique au service SuperSonic Imagine. Ne connectez pas de
périphériques a ce port.
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Une pédale de commande a trois pédales est fournie avec la gamme
SuperSonic MACH (en option).

Port d’affichage

Un port d affichage ains que des adaptateurs qui vous permettent
d alterner entre le port d’ affichage et VGA, DVI et HDMI, sont fournis
avec le systéeme.

A CAUTION

Seuls des équipements conformes & CEl 60601-1 peuvent étre raccordés
au port d' affichage.

Un écran externe qui prend en charge la capacité DV peut étre raccordé
viale port d affichage.

Pour plus de détails, voir the section called “Apparells vidéo
supplémentaires’ [61].

Lecteur CD/DVD

Lelecteur de CD est situé sur le coté droit du panneau de commande :
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Lelecteur de CD/DVD est compatible avec |es supports suivants :

- DVD-R(SL)

- DVD-R(DL)

« DVD+R (SL)

- DVD M-Disc (DVD+R)
- DVD+R (DL)
 DVD+RW
 DVD-RW

+ DVD-ROM

« CD-D

+ CD-RW

Pour gecter un CD/DVD :
1. Cliquez sur I'icne appropriée (CD ou DVD)

Laliste destéaches est affichée
2. Appuyer sur le bouton Ejecter pour éecter le CD oule DVD

Pour plus d'informations sur les icones, consultez the section called
“Icbnes de notification” [201].

Pour ¢ ecter manuellement le CD/DVD, insérer un trombone dansletrou
situé a coté du lecteur de CD/DVD.
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Imprimantes

Imprimantes intégrees (en
option)

Une imprimante thermique noir et blanc SONY (UP-D898DC
embarquée) est intégrée au systeme. Elle se situe al’ arriére du systeme.

L’ imprimante thermique noir et blanc SONY fournieavec le systéme doit
rester allumée.

Elle restera en mode déconomie d'énergie. Le fait de mettre
I”imprimante hors tension et de laredémarrer produit une tension sur les
systémes de lagamme SuperSonic MACH et pourrait provoquer d’ autres
problémes éectriques.

Imprimante supplémentaire

Il se peut que vous souhaitiez brancher une imprimante supplémentaire
avotre appareil de lagamme SuperSonic MACH.

A WARNING

Ne jamais brancher une imprimante qui n’est pas conforme a la norme
CEIl 60601-1 a un port USB de votre appareil de la gamme SuperSonic
MACH. S aucun périphérique externe n’est raccordé au port USB
isolé, I’ équipement périphérique externe doit étre conforme aux normes
CEl associées par sécurité. Il convient de vérifier la conformité des
systémes médicaux électriques a la norme CEl 60601-1. Tous les
appareils conformes a la norme CEl 60950 doivent étre maintenus hors
del’ environnement du patient, comme défini danslanorme CEIl 60601-1.

Les appareils commerciaux tels que les imprimantes et les moniteurs
externes vont généralement au-delades limites admissibles de courant de
fuiteet, lorsque branchés sur des prises CA distinctes, ilssont enviolation
des normes relatives a la securité du patient. L’isolation éectrique
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appropriée de ces prises CA externes, ou I’installation d’un raccord de
terre supplémentaire pour protection de |’ appareil, sera requise afin de
répondre aux normes CEIl 60601-1 relatives aux fuites électriques.

Se reporter a la liste des imprimantes compatibles ci-dessous. Ces
imprimantes sont compatibles avec votre appareil de la gamme
SuperSonic MACH et doivent étre connectées via le port USB isolé. Si
vous utilisez des imprimantes qui ne sont pas répertoriées, assurez-vous
gu’ elles sont conformes ala norme CEI 60601-1.

Les systemes de la gamme SuperSonic MACH sont compatibles avec la
plupart des imprimantes génériques PostScript et PCL6.

Si I'imprimante est conforme alanorme CEl 60950, procéder delafagon
suivante :

1. Assurez-vous que les appareils de la gamme SuperSonic MACH sont
raccordés au réseau (le port Ethernet isolé est situé a I'arriére du
chariot)

Brancher le céble électrique de I'imprimante externe alaprise murale
Brancher e cable réseau de |I'imprimante externe au réseau
Allumer I'imprimante externe

Configurer les systémes de la gamme SuperSonic MACH pour se
connecter al’imprimante sur le méme réseau

o~ wbd

99 noTE

La gamme SuperSonic MACH et I'imprimante externe peuvent étre
branchés sur le méme réseau que votre installation.

Si I'imprimante est conforme a la norme CEl 60601-1, procéder de la
facon suivante :

1. Brancher le c@ble électrique de |’ imprimante externe alaprise murae
2. En fonction du modéle de I'imprimante, suivre |I’une ou |’ autre des
étapes suivantes :
 connecter |I'imprimante aux appareils de la gamme SuperSonic
MACH al’aide du céble USB

+ connecter I'imprimante aux appareils de la gamme SuperSonic
MACH avec le cable de réseau
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Scanner de code-barres
(optionnel)

La gamme SuperSonic MACH prend en charge un modéle de lecteur
de codes a barres portatif spécialement congu pour les applications et
les environnements de santé, pour I’ enregistrement des données comme
identification du patient : le lecteur de codes a barres (JADAK Flexpoint
HS-1M).

Si seul I'ID patient est acquis a partir du lecteur de codes-barres, I'I1D
patient peut étre acquis en lisant les écrans Patient, Lise de travail ou
Question/réponse sur les écrans de la gamme SuperSonic MACH.

Lorsqu'il est livré par SuperSonic Imagine, le scanner de code-
barres HS-1M est programmé en usine et ne nécessite donc aucune
personnalisation de I’ utilisateur. Si vous devez modifier ces parametres,
la programmation se fait en scannant les codes-barres de ce guide ou en
envoyant les commandes ci-dessous.

Voir thesection called “ Nettoyage et désinfection du scanner a codes-
barres” [500] pour les détails relatifs a la désinfection et au nettoyage
du scanner de code-barresHS-1M.

A CAUTION

Le HS-IM contient un systeme de visée laser qui est entierement
compatible avec les certifications de sécurité des yeux.

Cet appareil émet un laser CDRH/CEI Classe 2 et de la lumiere CEI
Classe 1M.

Ne pas fixer |le faisceau.

99 noTE

Lorsgu’il n’est pas utilisé, vous pouvez stocker le HS-1M dansun support
de sonde disponible.

Gamme Supersonic®
MACH Guide de l'utilisateur 51



Scanner de code-barres 1D

Vue d’ensemble

1 Gachette Appuyer pour décoder.
2. DEL Verte: Un code-barres a
été décodé avec succes.

Rouge : Une erreur de
transmission de données
ou un dysfonctionnement

du lecteur est survenu.

3. Fenétre de numérisation Scanner le code-barres.

Configuration du scanner

Branchez le céble USB du lecteur de codes-barres dans un port USB
disponible sur la gamme SuperSonic MACH et assurez-vous que le
connecteur est correctement fixé. Lorsqu'il est correctement insére, le
scanner de code-barres émet un son.

Lescanner ades paramétres d’ usine et est configuré pour lire uniquement
les codes-barres 1D.

Le scanner prend en charge certaines fonctions définies par I’ utilisateur
comme décrit ci-dessous.

Pour plus de détails, contactez le service client de SuperSonic Imagine.
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Parametres

DISPOSITION DU CLAVIER SELON LE PAYS

Etats-Unis: Royaume-Uni :

KBD_CTY 0 KBD_CTY 1
Belgique: Danemark :

KBD_CTY 21 KBD_GTY 30
Finlande/Suéde: France:
Al Iemag : Italie:
B! KBD_CTY
Portugal : Espagne:

Pays-Bas Norveége :
TY 33 KBD_CTY 36

D_CTY 15

KBD,

KBD_CTY KBD_CTY 28
) C

INDICATEURS DE BONNE LECTURE

LED — Bonne lecture

L’indicateur led peut étre activé ou désactivé en réponse a une bonne
lecture.
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LEDGDRD 1 LEDGDRD 0

Activé Désactiver

Beeper — Bonne lecture

L e beeper peut étre activé ou désactivé en réponse aune bonnelecture. La
désactivation de cette option désactive laréponse du beeper aune bonne
indication de lecture. Tous les bips d’erreur et de menu sont toujours

audibles.
BEPGDRD 1 BEPGDRD 0

Activé Désactiver

Volume du beeper — Bonne lecture
L escodes de volume du beeper modifient e volume du bip quele HS-1M

émet sur une bonne lecture. Lorsqu’il est désactive, les bips d’ erreur et
de menu sont toujours audibles.

EPLEVL 0 EPLEVL 1
Arrét Faible
BEPLEVL 2 BEPLEVL 3
Moyen Elevé

Tonalité du beeper — Bonne lecture

Scannez I’ un des codes suivants pour régler la tonalité du bip de bonne
lecture.
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BEPTONE 0 BEPTONE 1

Faible Moyen

BEP

TONE 2
Elevé

Durée du beeper — Bonne lecture

Scannez I’un des codes suivants pour régler la durée du bip de bonne

lecture.
BEPTIME 0 BEPTIME 1

Courte Moyen

BEPTIME 2

Longue

Beeper — Bip d’alimentation

Scannez I’ un des codes suivants pour activer ou désactiver lecycle sonore
d’ aimentation du scanner.

BEEPPWR 1 BEEPPWR 0

Activé Désactiver

VIBRATION

Le HS1IM dispose d'une fonction de moteur de vibration interne
optionnelle qui peut étre utilisée pour indiquer des erreurs, des bonnes/
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mauvaises lectures, etc. Cela peut étre trés utile dans un environnement
ou un bip audible serait indésirable, par exemple dans un service de nuit
d’un hépital ou les patients dorment.

Modes de vibration
Le HS-IM peut utiliser son moteur de vibration pour vibrer dans

différentes situations. Utilisez I"un des codes ci-dessous pour définir le
mode de vibration du HS-1M.

VIBMODE 0 VIBMODE 1

Ne pasvibrer Vibrer sur BEL (del’héte)

2 VIBMODE 3
Vib

VIBMODE
rer en casd’erreur Vibrer sur mauvaise lecture
Vibrer sur bonnelecture

VIBMODE 4

Nombre d’'impulsions de vibration

Régler le nombre d' impulsions de vibration entre 1 et 5 impulsions. La
durée de chague impulsion sera déterminée par le réglage du temps de

vibration (voir page suivante).
VIBNUMB 2

VIB B 1

NUM BNU
1limpulsion devibration 2 impulsions de vibration
VIBNUMB 3 VIBNUMB 4
3impulsionsdevibration 4 impulsionsdevibration
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VIBNUMB 5

5impulsionsde vibration

Temps de vibration

Définit le temps de vibration (et impulsion) par incréments de 1
milliseconde de 1 ms a 1 seconde. Plusieurs codes-barres de commande
de menu de temps de vibration couramment utilisés sont inclus ci-
dessous.

Exemples de paramétres :

VIBTIME 100 VIBTIME 200

Tempsdevibration = 100 ms Tempsdevibration = 200 ms
VIBTIME 300 VIBTIME 500
Tempsdevibration = 300 ms Tempsdevibration = 500 ms

NUMERISATION DE CODE-BARRES DE MENUS

Etant donné que le JADAK HS-1M peut étre programmé en scannant les
codes-barres du menu, il existe une option pour restreindre la possibilité
de scanner les codes du menu. En définissant MNUENAB 0, vous ne
pouvez plus scanner les codes-barres de programmation du menu. La
seule commande ou code-barres du menu scannable pour rétablir ceci
seraMNUENAB 1.

MNUENAB 1 MNUENAB 0

Activé Désactiver
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Scanner en mode portatif

1. Assurez-vous que toutes |es connexions sont sécurisees
Placez |e pointeur sur le champ a compl éter
3. Visez le code-barres avec e scanner. Appuyez sur la géchette.

N

99 noTE

Assurez-vous que la ligne de lecture traverse chague barre et espace
du symbole, voir lafigure ci-dessous.

RIGHT

i

012345

4. Lorsque le décodage est réussi, le lecteur émet un bip et le voyant
devient vert.

Types de codes-barres
compatibles

¢ GS-1 Databar Limited (RSS Limited)
+ GS-1 Databar Expanded (RSS Expanded)
 Codabar

e Codell

e Intercalé2sur 5

« Code 128

« Matrice2 sur 5

» Code 39

» Code 93

« NW7

- MS

 EAN/JAN-13

 EAN/JAN-8
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UPC-A
GS1-128

UPC-E

GS-1 Databar (RSS-14)
UPC-E1
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Parametres par défaut

Reportez-vous au tableau suivant pour les paramétres par défaut du

scanner de code-barres Jadak HS-1M

Interface Clavier USB HID HOSTCFG1
Disposition du Etats-Unis KBD_CTY 0
clavier selon le pays
Sortie de caractére de Désactiver KBD_NPEO
contréle du clavier
Mode pavé numérique Désactiver KBD_NMPSO0
LED — Bonne lecture Activé LEDGDRD 1
Beeper — Bonne lecture Activé BEPGDRD 1
Volume du beeper Elevé BEPLEVL 3
— Bonne lecture
Tonalité du beeper Elevé BEPTONE 2
— Bonne lecture
Durée du beeper Longue BEPTIME 2
— Bonne lecture
Pas de lecture Désactiver NO_READ 0
mauvaise lecture
Message de Message de NORDMSG
mauvaise lecture mauvaise lecture
Beeper — Bip Désactiver BEEPBEL 0
activé [BEL]
Beeper — Bip Activé BEEPPWR 1
d’alimentation
DuréedelaLED d erreur DuréedelaLED ELEDDUR 100
d’erreur = 100 ms
Mode viseur Activé AIMMODE 1
Délai viseur Délai viseur désactivé AIM_DLY 0
Modes de vibration Ne pas vibrer VIBMODE 0
Nombre d’'impulsions 1impulsion de vibration VIBNUMB 1
devibration
Temps de vibration Temps de VIBTIME 100
vibration = 100 ms
Modes de déclenchement Déclencheur TRGMODE 0

manuel (levier)
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Mode symboles multiples Mode symboles MULTSYM 0
multiples désactivé
Délai de bonne lecture Pas de délai de DLYGDRD 0
bonne lecture
Délai derelecture Déla derelecture DLYRERD 600
0,6 seconde
Transmettrele Ne pas transmettre XMITCID O
caractére ID AIM I'ID AIM
Préfixes Désactiver PREENAB 0
Suffixes Désactiver les suffixes SUFENAB 0
Luminosité d'illumination Luminosité LEDSPWR 3
d'illumination élevée
Fenétre de décodage Désactiver la WINDECE 0
fenétre de décodage
Symbologies Activer uniquement le
code-barres 1D (pas de
matrice, pas de code QR)
Numeérisation de Activé MNUENAB 1
code-barres de menus

Appareils video
supplémentaires

Vous souhaitez peut-étre raccorder un autre appareil vidéo, par exemple
un moniteur LCD ou un projecteur vidéo, a votre équipement de la
gamme SuperSonic MACH.

Lasortievidéo du systéme delagamme SuperSonic MACH est unevidéo
numérique avec une résolution native de 1 920 x 1 080.

Vous pouvez raccorder des appareils vidéo au systeme de la gamme
SuperSonic MACH compatibles avec le type de port et qui prennent en
charge la résolution de cette vidéo. L’ appareil vidéo externe doit étre
conforme ala norme CEl 60601-1. Pour connecter votre appareil vidéo
avec le systéme de la gamme SuperSonic MACH, effectuez les étapes
suivantes :

1. Alimenter I’ appareil vidéo externe.
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2. Assurez-vous que votre dispositif vidéo externe est sous tension et
gu'il est réglé de telle sorte que son entrée est spécifiée pour recevoir
les signaux du port d’ affichage. Consulter le manuel d' utilisation de
I’ appareil vidéo externe pour plus d’informations

3. Raccordez votre appareil vidéo externe au systeme de la gamme
SuperSonic MACH au moyen d’'un céble de port d' affichage*, pas
pluslong que 5 m* (15 pi*).

4. Mettez le systéme de la gamme SuperSonic MACH sous tension.
L’ affichage principal sera reflété sur I’ affichage systéme et sur le
moniteur externe.

*Un DisplayPort vers un adaptateur HDMI, VGA et DVI est inclus

*Des cables de port d affichage de 5 m de long ont été testés avec le
systeme de lagamme SuperSonic MACH. Les cébles pluslongs peuvent
entrainer une dégradation ou une perte du signal numérique.

99 noTE

L’utilisation d appareils vidéo externes qui ne supportent pas la
résolution de 1 920 x 1 080 peut avoir les effets suivants:

1. pasdesigna sur I’ écran externe
2. |’ affichage externe apparait avec une bordure noire

3. unsignal d’ gjustement des proportions apparait. L’ image peut dansce
cas étre étirée ou compressée.

L esprobléemesde qualité vidéo ou de proportions sont principal ement dus
aux appareils vidéo externes qui ne supportent pas larésolution native de
1920 x 1 080. Celapeut étre résolu en gjoutant une « échelle numérique »
entre le moniteur externe et |’ appareil de la gamme SuperSonic MACH.
Pour en savoir plus, veuillez contacter |ereprésentant local de SuperSonic
Imagine.

A CAUTION

Tout autre dispositif connecté au systeme électrique médical doit
répondre aux normes CEl ou ISO (c'est a dire a la norme 60950
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concernant les matériels de traitement de I’ information). En outre, toutes
les configurations doivent se conformer aux exigences relatives aux
systémes médicaux éectriques (voir la CEl 60601-1).

Toute personne qui connecte un équipement supplémentaire au dispositif
électrique médical configure un systeme médical, et par conséguent porte
la responsabilité de s assurer que le dit systeme répond aux exigences
relatives aux systémes électriques médicaux.

L’ attention est attirée sur le fait que les lois locales ont priorité sur les
exigences mentionnées ci-dessus.

En cas de doute, veuillez consultez votre représentant local ou bien le
département du service technique.

Mobilité

L es échographes SuperSonic Imagine de la gamme SuperSonic MACH
sont des systémes transportables sur chariot.

Son chéssis est monté sur quatre roues pivotantes qui permettent de
déplacer facilement le systéme sur des surfaces horizontales.

L esroues pivotantes permettent de tourner |e systéme dansdes directions
aangle droit.

Poignées

Des poignées sont prévues pour saisir de facon slre et confortable le
systéme en déplacement.

Des grosses poignées situées sur le panneau de commande et al’ arriére
du systéme (voir I'image ci-dessous) vous permet de saisir fermement et
de facon slire le systeme en déplacement.
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Pour orienter I’ échographe, bouger les poignées sur I'avant du systeme
dans le sens opposé au déplacement souhaité (par exemple, bouger les
poignées vers la droite pour diriger le systéme vers la gauche en le
poussant).

0 TIP

Pousser le systéme est plus facile et sir que de letirer. Saisir fermement
les poignées et garder une posture verticale en le poussant.

Assurez-vous d' utiliser lapoignée arriére pour pousser le systeme sur les
longues distances afin de ne pas I’ endommager.

/\ warNING
L es poignées n’ ont pas été congues pour soulever le systéme.

Elles ne doivent étre utilisées que pour faire rouler le systéme en le
poussant ou en le tirant.

Pour soulever le systeme, il doit préalablement étre placé sur une planche,
une palette ou bien étre remis sur son socle de transport d’ origine.
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Ne pas utiliser pas un transpalette ou tout autre équipement de ce type
pour déplacer le systeme.

Verrous de frein et de roue

Des verrous de frein et de roue sont prévus pour stabiliser le systéme
pendant les déplacements, I’ analyse ou e stockage.

Un frein de roue est placé au centre du repose-pied et contrdle les roues

avant.

Mettre le frein en position basse en mettant le pied dessus verrouillera
complétement |es roues avant.

Mettre le frein en position de milieu déverrouille les roues avant de sorte
gu’ elles puissent se déplacer en toute liberté.

Mettre le frein en position haute verrouille les roues avant en direction
de sorte qu’elles puissent se déplacer d’ avant en arriére, mais elles ne
peuvent pas tourner.

Marcher sur les verrous de la roue arriere les bloguera complétement.
Remettre les verrous de roue en position haute pour les déplacer
librement. N’ utiliser que les verrous de la roue arriére pour stocker le
systéme.
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A CAUTION

Les verrous de frein et de roue ne sont pas congus pour stabiliser le
systéme sur les rampes ou les plansinclinés.

Ne stationnez pas le systéme sur des plans inclinés ou des surfaces non
planes.

Repose-pied
Un repose-pied a été fourni par commodité.
Une zone dédiée est située au-dessus des roues avant.

Ce support offre une option ergonomique pour reposer les jambes en
position neutre en cours d’ analyse en position assise.

Deéplacement du systeme

Préparation du systeme avant
déplacement

1. Remettre le panneau de commande dans sa position de stationnement

Eteindre le systéme.

2. Débrancher le cordon secteur ainsi que tout autre cordon ou céble
accessoire (ex :céble réseau, etc.).

3. Utiliser le support de céble de sonde pour ne plus faire trainer les
cables par terre et les positionner au-dessus des roues.

4. Enlever ou s assurer que tous les périphériques ou autres objets situés
dans ou sur les espaces de stockage ne risquent pas de tomber.

5. Verrouiller e bras articul é du moniteur dans sa position la plus basse,
comme suit :
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6. Débloquer lesroues.

Déplacement du systeme

1. Tenir fermement les poignées du systéme.
2. Pousser le systéme vers |’ avant en maintenant une posture verticale.

3. Orienter le systéme en bougeant |es poignées dans le sens opposé au
déplacement souhaité (par exemple, bouger les poignéesversladroite
pour diriger le systéme vers la gauche en le poussant).

A WARNING

Déplacer le systeme avec prudence. Il pourrait causer des blessures s'il
roule sur les pieds ou heurte le tibia.

Utilisez le bras du moniteur et contrdlez les mécanismes de verrouillage
du panneau lors du déplacement du systéme.

Ne jamais essayer de soulever le systéme alamain.
Pour éviter toute blessure, utilisez une rampe ou un ascenseur.

Déplacer le systéme avec prudence sur des rampes.
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Ne pas pousser |e systéme par les cotés en utilisant une force excessive.
Le systéme pourrait tomber.

Ne pas laisser les roues passer sur les cables accessoires.

En cas de dysfonctionnement des roues, des poignées ou des mécanismes
de blocage des roues, stationner le systéme dans un endroit s0r et sur
une surface horizontale, bloquer lesroues et ne plus utiliser I’ échographe
jusgu’ a ce que ses parties mécaniques soient inspectées par un membre
agréé du service apres-vente de SuperSonic Imagine.

Accessoires et kits
compatibles

Sous certainesconditions, il est possibled’ utiliser desproduitsfournispar
d’ autres fabricants lorsque des examens sont pratiqués avec le systeme.
La décision d'utiliser le systéme et ses sondes avec des produits tiers
incombe au praticien. Les tableaux suivants contiennent les produits
qui conviennent a I’ utilisation avec le systéme et les transducteurs des
systémes de lagamme SuperSonic MACH. L’ utilisation de produitstiers
en dehors de ceux cités ci-dessous releve de |’ entiére responsabilité de
I utilisateur et du patient.
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Accessoires compatibles

Les accessoires suivants doivent étre utilisés avec le systéme de la
gamme SuperSonic MACH ou sestransducteurs (se reporter aux sections
correspondantes pour en savoir plus sur les accessoires) :

+ DisplayPort vers un adaptateur HDMI, VGA et DVI

» Cébles ECG, reportez-vous a the section called “ECG” [320] pour
en savoir plus sur les cébles ECG

* Liseuse de code-barres (JADAK Flexpoint HS-1M)

* Imprimantes, reportez-vous athe section called “ I mprimantes’ [48]
pour en savoir plus sur lesimprimantes

« Pédale de commande atrois pédales FSU-3000SA par WHANAM

 Support pour cable de sonde flexible ABEILLON

« Céble Ethernet, CAT6a SSTP (PIMF) 500 Mhz (blindé) AWG26/7

- DonglesWIFl/adaptateur : Linksys AE3000%, ASUS USB-AC56 et D-
Link DWA-172

 Imprimantes, reportez-vous a the section called “Gels’ [71] pour
connaitre laliste compléte des gels compatibles

e Gaines, reportez-vous a the section called “Poches a
sondes” [72] pour connaitre la liste compléte des gaines
compatibles

» Guide de biopsie, reportez-vous a the section called “ Guides de
biopsie” [82] pour connditre la liste compléte des guides de
biopsie compatibles

« Agents nettoyants, se reporter a the section called “Liste des
produits compatibles” [508] pour une liste compléete de produits
de nettoyage et de désinfection

A CAUTION

Veuillez vous assurer que les produits compatibles avec les systémes
de la gamme SuperSonic MACH sont approuvés pour une utilisation
dansvotre pays (pour plus d'informations sur ces produits, veuillez vous
reporter & la section intitulée « Accessoires et kits compatibles »). Pour
en savoir plus, veuillez contacter le représentant local de SuperSonic
Imagine.

v etillez noter que ce dongle wifi n’est plus disponible, mais qu'il fonctionne toujours si
Vous en avez commandé un auparavant.
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Gels

La plupart des gels agueux sont compatibles avec |’ échographe et ses
sondes.

Les gels suivants sont recommandés en raison de leur compatibilité avec
nos sondes. Vérifiez si les produits recommandés dans le tableau ci-
dessous sont approuvés dans votre pays.

Aquasonic 100 Non stérile Parker Laboratories, Inc.
Conductivité Non stérile Innovations
ultra-phonique pharmaceutiques
Aquasonic 100 stérile Stérile Parker Laboratories, Inc.
Gel stérile pour ultrasons Stérile Sonogel

A WARNING

Utiliser uniquement des gels (lubrifiants) recommandés. L’ utilisation
d’ autres produits pourrait abimer la sonde et annuler la garantie.
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Poches a sondes

Dansle casoulessondes pourraient entrer en contact avec une mugueuse,
du sang ou des fluides corporels, I’ utilisation d’ une poche a sonde est
recommandée.

A WARNING

La sonde d'endocavité doit étre utilisé avec une gaine stérile. Si ces
sondes sont destinées a étre utilisées dans des procédures de biopsie,
tous les accessoires de biopsie doivent étre stériles pour la procédure
et doivent étre nettoyés et re-stérilisés selon les recommandations du
fabricant, aprés chaque utilisation.

La sonde E12-3 doit étre nettoyée et recevoir un degré élevé de
désinfection aprés usage méme si la gaine stérile a été utilisée.

Aprés utilisation, lapoche asonde a sonde a usage unique doit étreretirée
et jetée.

Les poches a sonde peuvent étre défaillantes en cours d’utilisation et
le niveau de contamination qui en résulte peut ne pas étre facilement
détectable.

Les tableaux suivants récapitulent les informations de base au sujet
des poches a sondes stériles compatibles avec nos sondes ultrasonores.
Véifiez si les produits recommandés dans le tableau ci-dessous sont
approuvés dans votre pays.

L18-5

Largeur de sonde 6,58 cm, longueur du céble 2,1 m

Gamme Supersonic®
72 MACH Guide de l'utilisateur




CIVCO Stérile Sanslatex | CIV-Flex/ 610-637 8,9 x
pliage 91,5cm
télescopique
CIVCO Stérile Sanslatex | CIV-Flex/ 610-1000 10,2 x
pliage 147cm
télescopique
CIVCO Stérile Sanslatex | CIV-Flex/ 610-001 8,9 x 61cm
pliageaplat
ClvVCO Non stérile | Sanslatex | CIV-Flex/ 610-362 14 x 61cm
pliagea
plat (3D)

Largeur de sonde 7,89 cm, longueur du cdble 2,1 m

CIVCO Stérile Sanslatex | CIV-Flex/ 610-637 8,9x
pliage 91,5cm
télescopique
CIVCO Stérile Sanslatex | CIV-Flex/ 610-1000 10,2 x
pliage 147cm
télescopique
CIVCO Stérile Sanslatex | CIV-Flex/ 610-542 | 14 x91,5cm
pliage
télescopique
(3D)
ClvVCO Non stérile | Sanslatex | CIV-Flex/ 610-362 14 x 61cm
pliage a
plat (3D)
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C9-2X

Largeur de sonde 7,89 cm, longueur du cable 2,1 m

CIVCO Stérile Sanslatex | CIV-Flex/ 610-637 8,9x
pliage 91,5cm
télescopique
CIVCO Stérile Sanslatex | CIV-Flex/ 610-1000 10,2 x
pliage 147cm
télescopique
CIVCO Stérile Sanslatex | CIV-Flex/ 610-542 | 14x91,5cm
pliage
télescopique
(3D)
ClvCo Non stérile | Sanslatex | CIV-Flex/ 610-362 14 x 61cm
pliagea
plat (3D)

Largeur de sonde a son extrémité 2,42 cm, largeur maximale du manche
delasonde 4 cm, longueur du céble 2.1 m.

CIVCO Stérile Sanslatex | CIV-Flex/ 610-006 11,9 effilé
pliageaplat jusqu'a3,8

x 61cm
CIVCO Non stérile | Sanslatex | CIV-Flex/ 610-007 11,9 effilé
pliagea jusqu'as,g

plat/pas X 61cm

degel

CIVCO Stérile Latex Roulée 610-1199 | 3,5x 20cm
CIVCO Stérile Latex Neo-Guard 610-213 2,6 x 30cm
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CIVCO Stérile Latex Roulée/ 610-214 3,5x 20cm
paguets
individuels
perforés

CIVCO Stérile Sanslatex | Neo-Guard/ 610-843 2,6 x 30cm
roulée

Pour I'application cérébrale peropératoire (disponible uniquement en
Europe), lasonde E12-3 doit étre utilisée avec I’ une des gaines suivantes:

CIVCO Stérile Sanslatex |Peropératoire] 610-956 4,1x

ClV- 147 cm

Flex non

pyrogéne
CIVCO Stérile Sanslatex |Peropératoire] 610-1107 10,2 x
ClV- 147 cm

Flex non

pyrogéne
CIVCO Stérile Sanslatex |Peropératoire] 610-1118 15,2 x
NeoGuard 244 cm

non
pyrogéne
LV16-5

Largeur de sonde 6,4cm, longueur du cdble 2,1 m

CIVCO Stérile Sans latex Surgi 610-023 15,2 effilé
eropératoire/ jusqu'a?,6
pliageen X 244cm
accordéon/
pas de gel
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CIVCO Stérile Kit de CIV-Flex/ 610-608 14 x 91,5cm
rechange pliage
jetable télescopique
Ultra-Pro |l (3D)
LH20-6

Largeur de sonde 3,2 cm, longueur du céble 2,1 m

CIVCO Stérile Sans latex Pointe 610-797 15,2 x
polytélescopique 244cm
pliéefixé/
moulante
CIVCO Stérile Sans latex Non 610-956 7,6 effilé
pyrogéne/ jusqu'a4,1
CIV-Flex/ x 147 cm
télescopique
plié avec
des bandes
L10-2

Largeur de sonde 5.92 cm, longueur du céble 2,1 m

Clvco

Stérile

Sanslatex | CIV-Flex/

pliageaplat

610-323

6 x 91,5cm
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CIVCO Stérile Sanslatex | CIV-Flex/ 610-001 8,9 x 61cm
pliageaplat

P3-1X

Largeur de sonde a son extrémité 2,89 cm, largeur maximale du manche
de lasonde 3,79 cm, longueur du céble 2.1 m.

CIVCO Stérile Sanslatex | CIV-Flex/ 610-323 | 6x91,5cm
pliage aplat

MC12-3

Largeur de sonde a son extrémité 0.91 cm, largeur maximale du manche
delasonde 2.78 cm, longueur du céble 2.1 m.

ClvVCO Stérile Latex Latex Pro/ 610-213 2,6 x 30cm
roulée

CIVCO Stérile Sanslatex | Neo-Guard/ 610-1126 2 x 30cm
roulée

CIVCO Non stérile | Sanslatex | Neo-Guard/ 610-838 4 x 30cm
roulée

Toutes sont homologués CE 0120. Toutes sont approuves par laFDA :

» Poches a usage général sans latex CIV-Flex Latex Free : FDA
K970513
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« Poches CIV-Flex 3D : FDA K002546
» Poches Neo-Guard et Eclipse : FDA K991236
 Poches a usage général en latex : FDA K970515
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A POCHES A SONDES EN LATEX

Les sondes peuvent étre recouvertes d’ une poche a sonde en latex ou
sans latex pour des applications semi-critiques. Cependant, |’ utilisation
de poches a sondes en latex pour tout type de procédure peut impliquer
le risque de réaction allergique.

L’'aerte médicale suivante informe I'utilisateur du risque possible
concernant I’ utilisation de poches a sondes en latex.

Alerte médicale delaFDA, du 29 Mars 1991, Réactions allergiques aux
matériels médicaux contenant du latex (FDA MDA91-1)

En raison de rapports de réactions allergiques sévéres aux appareils
médicaux contenant du latex (caoutchouc naturel), laFDA conseille aux
professionnels de la sante d’ identifier leurs patients sensibles au latex, et
de s appréter atraiter rapidement toute réaction alergique.

Lesréactions des patientsau latex s étendent de |’ urticaire liée au contact
al’ anaphylaxie systémique.

Le latex est un composant qui entre dans la composition de nombreux
matériels médicaux tels que les gants chirurgicaux et d’examen, les
cathéters, les tubes d'intubation, les masgues d’ anesthésie, et les champs
dentaires.

Les rapports soumis a la FDA de réactions allergiques aux matériels
médicaux contenant du latex ont récemment augmenté.

Une marque de latex a été récemment retirée du marché aprés que
plusieurs patients sont décédés suite a des réactions anaphylactoides
pendant des procédures de lavement au baryum.

D’ autres rapports sur laréaction au latex ont également été trouvés dans
lalittérature médicale.

Une exposition répétée au latex, a la fois par le biais de matériels
médicaux ou a travers des biens de consommation courants peut
expliquer en partielaraison de laprévalence de lasensibilité au latex qui
sembl e étre en augmentation.

Par exemple, il aété rapporté que 6 & 7% du personnel de chirurgie et 18
a40% de patients souffrant de spina bifida sont sensibles au latex.
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Des protéines dans le latex lui-méme semblent étre la source principale
desréactions alergiques.

Bien que I’ on ne sache pas combien de protéines sont nécessaires pour
causer des réactions sévéres, la FDA collabore avec les fabricants de
matériels médicaux contenant du latex pour réduire au maximum leurs
niveaux de proténes dans leurs produits.

L es recommandations de la FDA vis-avis des professionnels de la santé
par rapport a ce probléme sont les suivantes :

Quand | es patients sont interrogés sur leurs antécédents médi cavix, inclure
des questions concernant la sensibilité au latex.

Pour les patients en chirurgie et en radiologie, les patients souffrant de
spina bifida et les professionnels de la santé, cette recommandation est
particulierement importante.

Des questions concernant des irritations, démangeaisons, ou difficultés
respiratoires aprés avoir porté des gants en latex ou bien aprés avoir
gonflé un ballon pourraient étre utiles.

Des antécédents positifs devraient étre consignés dans les rapports des
patients.

Si lasensibilitéau latex est suspectée, considérer I’ utilisation de matériels
fabriqués avec des matériaux alternatifs, tels que le plastique. Par
exemple, un professionnel de la santé pourrait porter des gants qui ne
soient pas en latex si le patient y est sensible.

Si ce sont a la fois le professionnel de la santé et son patient qui sont
sensibles, un gant intermédiaire en latex pourrait étre utilisé (des gants
en latex dits « hypoallergéniques » ne sont pas toujours susceptibles
d’empécher des réactions adverses).

Lorsque des matériels médicaux contenant du latex sont utilisés, plus
particulierement quand le latex entre en contact avec une mugueuse,
soyez vigilants sur la possibilité de réaction allergique.

Si une réaction alergique se produit et que le latex est suspecté, veuillez
informer le patient d’ une allergie possible au latex, et considérer un bilan
immunologique.
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Recommander au patient d’informer les professionnels de la santé et les
urgentistes d' une possible sensibilité au latex avant d’ entreprendre tout
examen medical .

......

porter un bracelet d’identification médicale.

LaFDA demande aux professionnels de la santé de signaler tout incident
lié aux réactions adverses du latex ou bien & d’ autres matiéres utilisées
pour les matériels médicaux. (Consulter e bulletin pharmaceutique de la
FDA daté d’ octobre 1990.)

Pour signaler un incident, utiliser le processus de la FDA concernant le
rapport de problémes en utilisant le numéro vert de la pharmacopée :
800-638-6725.

Pour toute question relative a I'activité de la FDA concernant la
sensibilité au latex et a I'anesthésie, veuillez appeler le bureau des
Affaires de la Santé, Centre pour les dispositifs et équipements de
radiologie médicaux, Rockville, MD.

Pour recevoir un exemplaire d' une brochure de référence concernant
la sensibilité au latex, veuillez écrire a : LATEX, FDA, HFZ-220,
Rockville, MD 20857.

Agents de nettoyage

Veuillez vous reporter au Chapter 10, Entretien et maintenance du
systéme [493] pour avoir des explications concernant la désinfection
et le nettoyage des produits associés.

Papier pour imprimantes et
toner

Veuillez vous reporter au Chapter 10, Entretien et maintenance du
systeme [493] pour avoir des explications concernant le changement
de papier et du toner pour lesimprimantes et les produits associés.
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A CAUTION

Tout autre dispositif connecté au systeme électrique médical doit
répondre aux normes CEl ou I1SO (c'est a dire a la norme 60950
concernant les matériels de traitement de I’ information).

En outre, toutes les configurations doivent se conformer aux exigences
relatives aux systemes meédicaux électriques (voir la CEl 60601-1).

Toute personne qui connecte un équipement supplémentaire au dispositif
électrique médical configure un systeme médical, et par conséguent porte
la responsabilité de s assurer que le dit systeme répond aux exigences
relatives aux systémes électriques médicaux.

L’ attention est attirée sur le fait que les lois locales ont priorité sur les
exigences mentionnées ci-dessus. En cas de doute, veuillez consultez
votre représentant local ou bien le département du service technique.

Guides de biopsie

Des guides de biopsie peuvent étre utilises lors de procédures de biopsie
guidées par ultrasons, qui permettent de prélever un échantillon de tissu
ou de fluide dans une lésion.

Leskits de biopsie suivants peuvent étre utilises :

Systeme de guidage ClvVCO 672-001 v
dansle plan Infiniti plus
Systéeme de guidage de ClvVCO 672-002 v
I"aiguille Ultra-Pro 11
Guide d’aiguille ClvVCO 610-901 v
Ultra-Pro 111
Guide jetable de ClvVCO 657-014 v
I"aiguille endocavitaire
Guide réutilisable de CIVCO 610-666 v
I"aiguille endocavitaire
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Guide jetable stérile de CIVCO 610-1275 v
I"aiguille endocavitaire

Guidejetable stérilede | PROTEK Aigue- v
I"aiguille endocavitaire marine
#9000
Guideaiguille non CIVCO 653-005 v

stérile réutilisable

Pour connaitre la liste compléte, reportez-vous a la derniére version
applicable du catalogue des fournisseurs concernant les accessoires
compatibles SuperSonic Imagine.
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3 Securite
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Définition des niveaux de
préecaution

Les symboles suivants sont utilisés dans ce document :

Un symbole AVERTISSEMENT décrit |es précautions nécessaires pour
prévenir les blessures ou lamort.

Un symbole ATTENTION indique les précautions nécessaires pour
protéger I’ équipement.
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Symboles

Les symboles suivants sont utilisés sur I’ échographe.

Commandes générales

10 Sur I'interrupteur, représente la mise sous tension et hors tension du
systeéme
(') Sur le panneau de contrdle, représente Marche/Arrét

Electricité et Electronique

Port USB entrée/sortie

Connexion Ethernet

Masse équipotentielle

Connexion patient isolée. Type BF

Terre

Sortie DVI

Ne pas exposer |’ appareil & un environnement de résonance
magnétique

@| Y| ||| |

Autre

Rayons X Leslois fédérales américaines limitent la vente de ce dispositif par
uniquement | Un médecin ou sous prescription médicale.

c € Marquage CE de conformité au reglement (UE) 2017/745 sur les
dispositifs médicaux

Dispositif médical
Indique que I’ élément est un dispositif médical.

Numéro de série

Numéro de catalogue

Numéro de piéce de fonctionnement

HHENEIRE
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Consulter le mode d’ emploi
Indique la nécessité pour I’ utilisateur de consulter le mode d’ emploi.

Se reporter au guide d'instructions de I’ utilisateur

(V]n]]

Assurer lamise au rebut de |’ appareil en toute sécurité

Composant sensible aux DES

Avertissement : lire le guide de I’ utilisateur

Point de pincement. Eloigner vos mains et vos doigts.

Ne pas pousser le systéme sur le c6té, ou contre une résistance
excessive. Le systéme pourrait tomber.

Ne pas s asseoir sur le systéme, les capots d’imprimantes, le
panneau de contrdle, ou les poignées.

Haut

Ne pas empiler

Fragile, manipuler avec soin

Tenir au sec

%HI}ZIIZ@@@%&‘EQE@TET

{T

Tenir al’ écart de lalumiére du solelil

FAN

Iil Poids

M Fabricant

&l Date de fabrication
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Recyclable

Le programme NRTL (Nationally Recognized Testing L aboratory)
del’OSHA

Limites d humidité
Indique la plage d"humidité alaguelle le dispositif médical peut étre
exposé en toute sécurité.

Limites de pression atmosphérique
Indique la plage de pression atmosphérique a laquelle le dispositif
médical peut étre exposé en toute sécurité.

Limites de température
Indique l’ intervalle de température & laquelle |e dispositif médical
peut étre exposé en toute securité.

I— Partie appliquée CF protégé contre la défibrillation

Port ECG

| Q=@ & |

Connecteur de sonde
ﬂ H Indique I’ état du verrou de connecteur de la sonde.

Seécurité geneérale de
I’équipement

Lisez attentivement ce guide de I’ utilisateur et familiarisez-vous avec les
sondes et I échographe avant de les utiliser.
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A WARNING

Ne pas enlever les capots du systéme. Des tensions dangereuses sont
présentes al’intérieur du systéme.

Pour éviter tout choc éectrique, utilisez uniquement les cordons
d’ aimentation fournis par SuperSonic Imagine et branchez-les sur des
prises murales correctement mises alaterre.

Ne pas faire fonctionner le systéme en présence d anesthésiques
inflammables. Cela peut entrainer des explosions.

Ne pasfaire fonctionner le systéme si une quantité significative (2 ml ou
plus, mouillé au contact) de liquide (eau, solution saline, alcool, sang,
etc.) apénétré le chéssis extérieur, y compris le panneau de controle. Ne
pas utiliser I’ appareil tant que le liquide n'a pas été enlevé ou n'a pas
complétement séché.

Manipuler |’ appareil avec précaution dans des rampes ou des vestibules
étroits.

Garder les mains et les pieds loin des roues du systeme lorsqu’il est
déplacé ou transporté.

Avant de procéder a I’entretien ou au nettoyage du systéme, toujours
appuyer sur le bouton MARCHE/ARRET du panneau de contrdle pour
éteindre le systéme, puis mettre le systeme hors tension a I’aide de
I’interrupteur &I’ arriére du systeme. Enfin débrancher le systéme de la
prise murale.

Ne pas pousser le systéme sur le coté, ou contre une résistance excessive.
Le systéme pourrait tomber.

A CAUTION

Les réparations doivent étre faites par un membre agréé du personnel
uniquement.

Les réparations et les maintenances faites par des tiers non autorisés
sont au risque de I’ utilisateur, et annuleront toute garantie, explicite ou
implicite. Pour des performances optimales, le systéme de la gamme
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SuperSonic MACH doit étre raccordé a un circuit électrique capable de
supporter au moins 500 W.

Pour éviter les interférences, éviter d'utiliser le systéme dans un
environnement danslequel des communications mobiles ou portatives de
radiof réquence (RF) sont passées.

Eviter de manipuler desliquides prés du systéme. Desfuitesdeliquidesa
traversles aérations du systéme peuvent provoguer une panne électrique.

Del’air chaud peut sortir de |’ arriére, du c6té, et du bas du systéme. Ceci
est normal lorsgue le systeme est en fonctionnement. Ne pas bloguer ou
obstruer les aérations qui sont al’ arriére du systeme.

Utiliser la poignée pour déplacer le systéme.

Pour éviter d’endommager les cables du systéme ou de la sonde, faire
attention a ne pas les écraser avec lamachine.

Ne jamais tenter d’ ouvrir des couvertures de systeme, capteurs ou les
connecteurs de sondes.

Ne pas immerger les cables du systéme ou les cébles de la sonde dans
desliquides.

Les sondes ultrasonores peuvent facilement étre endommageées
lorsgu’ elles ne sont pas manipulées correctement. Eviter de les laisser
tomber ou deles mettre en contact avec une surface ou un objet tranchant
ou abrasif.

Un mauvais nettoyage ou une stérilisation incorrecte des sondes peuvent
engendrer des dommages permanents. Voir Chapter 10, Entretien et
maintenance du systéme [493].

La fonction Gel automatique arrétera la sortie acoustique de la sonde
lorsque le systéme n'est pas en service. Ceci permet d empécher
Iaccumulation de chaleur et des dommages causés ala sonde.

Si un message d'erreur indiquant une condition dangereuse potentielle
apparait sur le moniteur, veuillez noter le code erreur et éteindre
le systéme. Contacter le service client de SuperSonic Imagine afin
d’ expliquer et résoudre e probléme.

Ne pas charger le systeme avec des périphériques ou des équipements
pesant plus de 26 kg (57 livres), en incluant le poids de la sonde. Le
systéme pourrait devenir instable et tomber.
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Si une température interne excessive est atteinte, le systéme affiche un
message d avertissement et finira par s arréter automati quement pendant
30 minutes pour éviter des dommages liés ala surchauffe.

Seécuriteé électrique

Cet apparell a été testé par une agence de test indépendante ; ¢'est un
dispositif de classe 1 de type BF avec des parties isolées appliquées au
patient.

Il a été démontré que ce dispositif est conforme aux normes suivantes :
« CEI 60601-1, UL 60601-1, CAN/CSA-C22.2 No. 601.1

Des risques d’ électrocution sont encourus avec ce systéme s'il n’est pas
correctement relié & la terre. Le systéme doit étre branché a une prise
d’alimentation fixe reliée a la terre. Les fils de terre ne doivent pas
étre défectueux. Ne jamais utiliser un adaptateur ou un convertisseur
pour connecter e systéme aune prise d’ alimentation (convertisseur trois-
fourches en deux-fourches).

A CAUTION

Utiliser uniquement les cébles fournis SuperSonic Imagine et connecter
ces cables selon le processus d' install ation.

Afin d'éviter un choc éectrique ou un risgue dincendie, examiner
régulierement les cébles électriques et la prise pour détecter les
dommages.

A WARNING

Touslesappareilsen contact avec | e patient, notamment |estransducteurs
et les clbles ECG non spécifiguement indiqués comme preuve de
défibrillation, doivent étre retirés avant I’ application d’ une impulsion de
défibrillation a haute tension.

Des tensions dangereuses sont présentes a I’intérieur du systéme ; les
enveloppes protectrices du systeme ne doivent donc pas étre enlevées.
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Tout gjustement interne ou remplacement doit étre fait par un technicien
agréé de SuperSonic Imagine.

Entretien de I’ alimentation : le systeme doit étre débranché pendant un
minimum de deux minutes avant d’ accéder aux parties sous tension de
I’ aimentation.

Afin d éviter lesrisgues de chocs électriques, toujoursinspecter la sonde
avant de I’ utiliser. S assurer que la surface n’ est pas craquel ée, déchirée
ou ébréchée et que le boitier de la sonde ou le cordon ne sont pas
endommagés avant utilisation. Un diagnostic peut étre fait pour vous s
un probleme provient directement d’ un transducteur ou de votre systéme
de la gamme SuperSonic MACH. Veuillez contacter votre représentant
du service alaclientéle.

Les connecteurs Ethernet ne doivent étre connectés qu’ a des appareils
certifiés CEl. Tout dispositif USB peut étre connecté au systémetant qu’il
est auto-alimenté.

Brancher et débrancher le systeme avec précaution.

Ne pas toucher les fiches des connecteurs de sonde pendant le
branchement ou le débranchement des sondes.

Nepasinsérer d’ objet atraverslesouvertures des enveloppes du systéme.
Si un objet tombait dans une ouverture d’une enveloppe du systéme,

éteindre immédiatement le systéme et ne plus I utiliser jusqu’a ce qu'il
soit inspecté par un technicien autorisé.

Interférences
electromagnetiques

Informations générales

Les décharges éectrostatiques (DES) ou les chocs statiques sont un
phénomeéne naturel. Un choc statique est une décharge d'énergie
électrique qui peut étre transférée aux meubles de rangement, aux
équipements informatiques, aux poignées de portes métalliques et aux
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autres individus. Les chocs statiques se produisent le plus souvent
dans des conditions de basse humidité qui peuvent étre créées par le
chauffage ou la climatisation. Afin d’éviter d’ endommager le systéme
ou les sondes suite a une décharge électrostatique d'un utilisateur
du systéme ou d'un patient, I'utilisation de paillassons antistatiques,
de pulvérisateurs antistatiques ou le raccordement a un fil de masse
entre le systéme et le lit d’examen sont recommandés. Les appareils
électriques médicaux nécessitent des précautions particulieéres en matiére
de Compatibilité Electromagnétique et doivent étre installés et mis
en services selon les informations de compatibilité électromagnétique.
Le systeme de la gamme SuperSonic MACH ne doit étre installé
gue par le personnel agréé par SuperSonic Imagine. L’équipement
a été testé et est conforme aux limites définies dans la norme CEI
60601-1-2 pour les dispositifs médicaux de Classe A. Ces limites sont
CONGUES pour assurer une protection raisonnable contre les interférences
nocives dans un site médical typique. Cet appareil peut émettre
des radiations d'énergie radiofréquence, et s'il n'est pas installé ou
utilisé en suivant les instructions, il peut interférer avec d autres
appareils qui sont & proximité. Eteindre et alumer le systéme peut
déterminer si le probleme est di a cette unité. De plus, les champs
électromagnétiques émis par les transmetteurs fixes comme les stations
d’accueil pour les téléphones (cellulaires/sans fil) et les radios mobiles
de terre, les radios amateurs, les émissions radio AM et FM, et les
émissions TV peuvent interférer avec |’ utilisation de cet appareil. Eviter
également toute perturbation électromagnétique causée par des émetteurs
électromagnétiques (EM) communstelsque: leslecteursd’identification
(RFID), lessystémesde sécurité électronique (par exemple, lesdétecteurs
de métaux, la surveillance éectronique des particules), les systémes de
communication en champ proche (NFC), le transfert d' énergie sans fil
(WPT), la 5G céllulaire et les émetteurs médicaux uniques tels que
I’ électrocautére, I' IRM, les unités électrochirurgical es et | es équipements
de diathermie. Les appareils de communication RF portables et mobiles
peuvent avoir un effet sur le systéme. Ces champs peuvent engendrer
une dégradation de la qualité d'image de I'appareil. Les sources
d'interférences éectromagnétiques ne peuvent théoriquement pas étre
prévues avec précision.

Si lesystéme cause desinterférences nocives avec d’ autres dispositifs, ou
gue le systeme affiche un motif d’interférence sur I'image, |’ utilisateur
est encouragé d’ essayer de corriger cette interférenceen:

« Augmentant la distance en séparant les équipements
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S'assurant que le systéme n'est pas connecté a la méme prise de
courant que le(les) autre(s) dispositif(s)

Utilisant uniquement des cablages protégés pour relier le dispositif aux
réseaux et aux périphériques

Réorientant |e dispositif

Demandant I’ aide du fabricant ou d’ un technicien

Si une interférence anormale persiste, des mesures supplémentaires
peuvent S avérer nécessaires, comme le déplacement du systéme.
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Distances de séparation
recommandeées entre les
appareils de communication

RF portables et mobiles, les
communications RFID et le
systeme de la gamme SuperSonic
MACH

Les systémes de la gamme SuperSonic MACH sont congus pour une
utilisation dans un environnement électromagnétique dans lequel les
perturbations RF rayonnées sont contrdlées. Le client ou I’ utilisateur du
systéme de la gamme SuperSonic MACH peut contribuer a prévenir les
interférences électromagnétiques en maintenant une distance minimale
entre les égquipements de communication RF mobiles (émetteurs), les
communications RFID et le systeme de la gamme SuperSonic MACH,
comme recommandé ci-dessous, selon la puissance de sortie maximale
de I’ équipement de communication.

0,01 35 0,12 0,23
01 11 0,40 0,73
1 35 12 23
10 111 38 73

Pour les émetteurs évalués a puissance de sortie maximale non répertoriés ci-
dessus, la distance de séparation recommandée (d) en métres (m) peut étre
estimée en utilisant I’ équation applicable a la fréguence de |’ émetteur avec P

la puissance nominale de sortie maximale de I’ émetteur en watts (W) selon le
fabricant de |’ émetteur.

REMARQUE 1: A 80 MHz et 800 MHz, la distance de sépar ation pour |a plage
defréquence plus élevée s applique

REMARQUE 2 : Cesdirectives ne s appliguent pas danstouteslessituations. La
propagation électromagnétique est affectée par I’ absor ption et laréflexion des
structures, objets et per sonnes.
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100 350 12 23

Pour les émetteurs évalués a puissance de sortie maximale non r épertoriés ci-
dessus, la distance de sépar ation recommandée (d) en métres (m) peut étre
estimée en utilisant I’ équation applicable a la fréguence de I’ émetteur avec P

la puissance nominale de sortie maximale de |’ émetteur en watts (W) selon le
fabricant del’émetteur.

REMARQUE 1: A 80 MHz et 800 MHz, la distance de sépar ation pour |a plage
de fréquence plus élevée s applique

REMARQUE 2: Cesdirectives ne s appliquent pas danstouteslessituations. La
propagation électromagnétique est affectée par I’ absor ption et laréflexion des
structures, objets et per sonnes.

A WARNING

Cet appareil/ce systéme est congu pour étre utilisé uniquement par
des professionnels de santé. Il peut provoquer des interférences
radioélectriques ou perturber le fonctionnement d appareils situés a
proximité.

Il peut étre nécessaire de prendre des mesures d’ atténuation telles que
la réorientation ou le déplacement du systeme de la gamme SuperSonic
MACH ou procéder au blindage du lieu.

Leclient oul’ utilisateur delagamme SuperSonic MACH peut contribuer

a prévenir les interférences éectromagnétiques en maintenant une
distance minimale entre le SuperSonic MACH et |es émetteurs.

A CAUTION

L’ utilisation de ce systéme en présence d’un champ é ectromagnétique
peut atérer les performances spécifiées du systéme.

Ne pas utiliser de téléphones cellulaires, de bippers, de radios, de TV,
d’ équipement de transmission de micro-ondes prés de la machine.
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Eviter toute perturbation éectromagnétique causée par des émetteurs
électromagnétiques (EM) communstelsque: leslecteursd’identification
(RFID), lessystémesde sécurité él ectronique (par exemple, les détecteurs
de métaux, la surveillance électronique des articles), les systémes de
communication en champ proche (NFC), le transfert d'énergie sans fil
(WPT), la 5G céllulaire et les émetteurs médicaux uniques tels que
I’ électrocautére, I'|RM, les unités é ectrochirurgical es et | es équipements
dediathermie.

(@)
En général, éviter tout équipement marqué du symbole suivant A
susceptible de causer des interférences.

L’ utilisation de cébles, sondes, et accessoires autres que ceux fournis
avec le produit peut augmenter les émissions du systeme.

Ne pas connecter de sonde au systéme sans avoir pris les précautions
nécessaires concernant les décharges électrostatiques (DES).

La gamme SuperSonic MACH est fournie avec les cables suivants :

Cable d'alimentation 3m
Cables de sonde 2,10m
Cable Ethernet 5m

Lagamme SuperSonic MACH a été testée en CEM avec ses accessoires
et sondes.

A WARNING

L’ utilisation d’ accessoires et de cébles autres que ceux figurant dans la
liste ci-dessus peut augmenter les émissions ou diminuer I'immunité du
systéme.
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Declaration d’émissions
electromagnetiques

Les systemes de la gamme SuperSonic MACH peuvent étre utilisés
dans les environnements suivants. L’ utilisateur doit s assurer qu'il est
utilisé uniquement dans I’ environnement é ectromagnétique spécifié ci-
dessous.

Emission RF CISPR 11 Groupe 1 La gamme SuperSonic
MACH utilise de |’ énergie
RF uniquement pour
son fonctionnement
interne. Par conséquent,
ses émissions RF sont
trés faibles et ne sont pas
susceptibles de provoquer
desinterférences avec les
équi pements é ectroniques
situés a proximité.

Emission RF CISPR 11 Classe A La gamme SuperSonic
C— - MACH est adaptée aune
Emission harmonique Classe A Utilisation dans tous les

CEl 61000-3-2 établissements autres

Fluctuation de tension/ Conforme que les établissements
Variations rapides de résidentiels et ceux

tension CEl 61000-3-3 directement raccordés

au réseau public
d’ alimentation électrique
basse tension qui
dessert les béatiments
ausage résidentiel.

A WARNING

Le systeme de la gamme SuperSonic MACH avec ses périphériques
ne doit pas étre utilisé a proximité immédiate ou empilé sur d autres
équipements électriques.
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Si I'utilisation d’équipements électriques a proximité immeédiate ou
empilés est nécessaire, vérifier le fonctionnement normalement du
systéme de la gamme SuperSonic MACH et de ses périphériques.

Deéclaration d’immuniteé

Perturbations| 3 Vrms 0,10 Vrms Les appareils de communication RF

RF 150 kHz 30V/m portables et mobiles ne doivent pas
conduites | 380 MHz étre utilisés plus pres de toute piece
CEl 3V/m du systéme de la gamme SuperSonic
61000-4-6 N MACH, y comprisles cébles, quela
80MHz a . . . .
Champs 25 GHz di stanoe, dE:\ sepafatl on r,eoommand'ee
dlectriques ’ calgul ee‘a part!r de I’equatyl on qui
rayonnés s applique alafréquence de |’ émetteur.
aux Distance de sécurité recommandée
fréquences _
fiadioélectriqueb d=3 S\IF
CEl d=1,2/P 80 MHz 4800 MHz
61000-4-3

d=2,3P 800 MHz 22,5 GHz
Avec P la puissance nominale
de sortie maximale de I’ émetteur
en watts (W), selon le fabricant
de |’ émetteur et d la distance de
séparation recommandée en métres (m).
Des interférences peuvent
survenir a proximité d’ appareils
comportant le symbole suivant :

Q)

REMARQUE 1: A 80 MHz et 800MHz, lagamme de fréquenceslaplus
élevée s applique.
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REMARQUE 2 : Ces directives ne s appliquent pas dans toutes les
situations. Lapropagation électromagnétique est affectée par |’ absorption
et laréflexion de structures, d’ objets et de personnes.

a) Les intensités de champ des émetteurs fixes, tels que les stations
de base pour les téléphones radio (cellulaires/sans fil) et les radios
mobiles terrestres, les radios amateur, les émissions radio AM et FM
ains que les émissions de télévision, ne peuvent pas étre prédites
en théorie avec précision. Eviter toute perturbation électromagnétique
causée par des émetteurs électromagnétiques (EM) communs tels que :
leslecteursd’identification (RFID), les systémes de sécurité électronique
(par exemple, les détecteurs de métaux, la surveillance électronique
des particules), les systemes de communication en champ proche
(NFC), le transfert d’énergie sans fil (WPT), la 5G cellulaire et les
émetteurs médicaux uniques tels que I’ éectrocautere, I'|RM, les unités
électrochirurgicales et les équipements de diathermie. Pour évaluer
I’environnement électromagnétique di a des émetteurs RF fixes, une
étude éectromagnétique du site doit étre envisagée. Si I'intensité de
champ mesurée a I’ emplacement d’ utilisation du systéme de la gamme
SuperSonic MACH dépasse le niveau de conformité RF applicable
indiqué ci-dessus, il convient d'observer le systéme de la gamme
SuperSonic MACH pour contrdler son bon fonctionnement. En cas de
performance anormale, des mesures supplémentaires peuvent s avérer
nécessaires, telles que la réorientation ou le déplacement du systeme
de la gamme SuperSonic MACH. Reportez-vous a the section called
“Informations générales” [94] pour connaitre la liste de mesures a
prendre concernant les interférences.

b) Au-dela de la gamme de fréquences de 150kHz & 80MHz, les forces
de champ devraient étre inférieuresa[VI] V/m.

Décharge + 8 kV contact Décharge au Les planchers

électrostatique + 15KV air contact = 4 kV doivent étreen
(ESD) CEI Décharge dans bois, en béton ou

61000- 4- 2 I"air £ 8kV en carreaux de

céramique. Si les
sols sont recouverts
de matériaux
synthétiques,

REMARQUE : UT est latension principale
c.a. avant |'application du niveau de test.
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I"humidité relative

d’inflexion en UT)
sur 25 cycles<
5% UT (>95%
d'inflexion en
UT) pendant 5 sec

d'inflexion en UT)
sur 25 cycles<
5% UT (>95%
d'inflexion en

UT) pendant 5 sec

doit étred au
moins 30 %.
Choc électrique + 2KkV pour la + 2kV pour la Laquditéde
rapide/transitoire | ligne d' @imentation | ligne d' alimentation I"alimentation
CEl 61000-4-4 +1kV pour + 1kV pour principale doit
les lignes leslignes étre celled'un
d’entrée/de sortie | d entrée/de sortie environnement
commercial ou
hospitalier typique.
Surtension CEI +1 kV mode +1 kV mode Laquditéde
61000- 4-5 différentiel différentiel I’ alimentation
+2kVen +2kVen principale doit
mode commun mode commun érecelledun
environnement
commercial ou
hospitalier typique.
Creux detension, | <5%UT(>95% | <5%UT (>95% Laqualitéde
coupures bréves d'inflexion en d'inflexion en I" alimentation
et variations de UT) sur 0,5cycle | UT)sur0,5cycle principale doit
tension sur la 40 % UT (60 % 40 % UT (60 % érecelled' un
ligne d' entrée d'inflexion en d'inflexion en environnement
d'aimentation UT) sur 5 cycles UT) sur 5 cycles commercia ou
CEl 61000-4-11 70% UT (30 % 70% UT (30% | hospitaier typique.

Si I' utilisateur
du systémedela
gamme SuperSonic
MACH requiert
un fonctionnement
continu pendant
les coupures
d'aimentation
secteur, il est
recommandé
d aimenter le
systémedela
gamme SuperSonic
MACH avec
un systéme
d'aimentation
sans coupure
0u une batterie.

REMARQUE : UT est latension principale

c.a. avant |'application du niveau detest.
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Fréquence 3A/m 3A/m Les champs

(50/60Hz ) Champ magnétiques
magnétique de fréquence
CEIl 61000-4-8 d'alimentation
doivent étre
a des niveaux

caractéristiques
d’un emplacement
typique dansun
environnement
commercia ou
hospitalier habituel.

REMARQUE : UT est latension principale
c.a. avant |'application du niveau detest.

Seécurité thermique

Notre appareil a éé concu afin de ne pas avoir une température
superficielle excédant 50 °C dans I’air et 43 °C lorsqu'il est en contact
avec le patient ou I’ utilisateur; celaaété mesuré selon les exigencesdela
norme CEI 60601-2-37. Delachaleur peut étre générée par I’ échographe
et par la sonde. La chaleur générée par les composants éectriques de
I’ échographe est dissipée atravers les sorties spécifiques.

La chaleur peut aussi étre générée a la surface de la sonde ultrasonore.
Dans certains cas, la chaleur de lasonde peut étre détectée ala surface de
lapeau. Ceci peut se produire si |a sonde reste en contact avec une partie
du corps lors d’ une période de temps prolongée.

L'échographe est équipé de capteurs internes qui surveillent
I’ augmentation de température dans le chéssis. Des alertes et messages
d’'AVERTISSEMENT peuvent étre affichés sur le systéme en cas de
surchauffe. En cas d’ accumulation de chaleur extréme et prolongée, le
systéme peut S éteindre automatiquement.

Si I"échauffement de la sonde ou du systéme est considéré comme un
probléeme, merci d appeler immédiatement votre technicien SuperSonic
Imagine.
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A WARNING

La surchauffe de I’ échographe peut se produire dans un environnement
excédant les conditions ambiantes d’ utilisation recommandées. Pour
éviter la surchauffe, s'assurer que le systéme fonctionne dans des
conditions normales de température ambiante et que la ventilation est
adéquate.

Les ultrasons peuvent produire des effets nocifs dans les tissus et
peuvent potentiellement blesser le patient. Toujours minimiser le temps
d'exposition et garder de faibles niveaux d'ultrasons lorsque cela
n’ apporte pas de bénéfice médical (Principe AFAP).

Un systéme qui surchauffe a cause de conditions externes ou d' un défaut
interne, peut afficher un avertissement suivi d’ une extinction automatique
afin d empécher des dommages dus a la chaleur ou au feu. Dans un tel
cas, ne plus utiliser le systéme et appeler votre technicien SuperSonic
Imagine.

L es surfaces du transducteur peuvent subir une accumulation de chaleur.
Cela se produit, notamment, lorsque le transducteur est en utilisation
prolongée et/ou le point de contact avec le corps est stationnaire. Merci
d' utiliser les principes AFAP (« As Low As Reasonably Achievable » ;
en frangais, aussi bas que raisonnablement possible) afin d’ empécher un
échauffement inutile du patient ou de la sonde.

L’ utilisation du bouton « Gel » est recommandée afin de suspendre
I’ énergie acoustique quand la sonde n’ est pas utilisee.

Ne pas maintenir la sonde a une méme position sur le corps pendant des

périodes de temps prolongées. Une exposition prolongée peut engendrer
des brllures mineures.

A CAUTION

Ne pas utiliser le systéme si |a température ambiante est supérieure aux
limites recommandées.

Utiliser le systéme avec précaution lorsgu’ il fonctionne dans des espaces
restreints. Latempérature ambiante de la piéce peut augmenter.
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Changer ou nettoyer les filtres a air réguliérement pour empécher une
surchauffe du systeme.

L’ échographe est congu pour se geler automatiquement si les paramétres
de traitement d’image n’ont pas changé pendant une période définie
par I utilisateur. Ceci permet de réduire I’ accumulation de chaleur de la
sonde. Utiliser le bouton Gel pour reprendre I’ examen.

Si le systeme affiche de maniére persistante un avertissement lié a
la température d’utilisation, ne plus utiliser le systéme et appeler un
technicien SuperSonic Imagine.

Si le systéme atteint une certaine température, suivre les instructions qui
s affichent al’ écran.

Seécurité meécanique

L’échographe a été optimisé d'un point de vue mécanique et
ergonomique afin d'étre agréable, efficace et sécuritaire a condition
gu'il soit utilisé comme prévu et en respectant toutes les instructions,
avertissements et précautions spécifiées dans le guide de I’ utilisateur. Si
le systéme subit des dommages mécaniques, ne plus I’ utiliser et appeler
un représentant agréé de chez SuperSonic Imagine pour étre aidé.

A WARNING

Ne pas utiliser e systéme si I’ une des envel oppes extérieures est cragquée,
endommagée, manquante ou installée de maniére incorrecte.

Toucher les parties mécaniques ou éectriques internes peut engendrer
des blessures ou la mort.

Si un objet tombait dans une ouverture d’ une enveloppe du systéme,
éteindre immédiatement le systéme et ne plus I utiliser jusqu’a ce qu'il
soit inspecté par un technicien autorisé.

Ne pas pousser le systéme sur le coté, ou contre une résistance excessive.
Le systéme pourrait tomber.
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A CAUTION

Accéder aux compartiments des périphérigues avec précaution.

Accéder aux cables situés a I'arriére du systéme avec précaution.
Certaines parties mécaniques extérieures peuvent étre abrasives.

Si le systéme roul e en faisant des a-coups, ne pasforcer son déplacement.

Ne pas surcharger |e systéme avec des périphériques ou des équipements
pesants. Le systéme pourrait devenir instable et tomber.

Pour éviter d’endommager les cables du systéme ou de la sonde, faire
attention a ne pas les écraser avec lamachine.

Ne jamais essayer d’ ouvrir une sonde ou un connecteur de sonde.

Ne pas immerger les cébles du systéme ou les cables de la sonde dans
desliquides.
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Reéaliser des examens
echographiques en toute
securiteée avec le systeme
SuperSonic Imagine de la
gamme SuperSonic MACH

Effets bhiologiques et biophysique
des interactions ultrasonores

Fréquences et niveaux d’énergie des
ondes ultrasonores

Les ultrasons sont des sons de tres haute fréguence qui ne sont pas
audibles par I'homme, c'est-a-dire au-dessus de 20 kilohertz (kHz).
Dans un but de diagnostic médical, les systémes a ultrasons peuvent
générer desondestypiquement comprisesentre 1 et 20 mégahertz (MHz).
Une sonde (ou transducteur) est appliquée sur le corps du patient. Elle
émet des ondes ultrasonores qui passent dans le corps, puis qui sont
réfléchies aux frontiéres entre différents tissus. Le transducteur recoit
ensuite ces réflexions, qui sont assembl ées et traitées par un ordinateur
afin de générer uneimage affichée sur un moniteur vidéo. Les parametres
clés des ondes ultrasonores peuvent varier, comme leur fréguence, leur
densité, leur focalisation et leur ouverture. Par exemple, les faiscealix
de plus hautes fréguences produisent des images de meilleure résolution
mais ne peuvent pas pénétrer profondément dans le corps comme les
faisceaux de plus bassesfréquences, qui eux pénétrent plus profondément
mais montrent une résolution plus basse. Le choix de la fréquence
est donc un compromis entre la résolution spatiale de I'image et la
profondeur de I'imagerie. Les niveaux d’ énergie des ondes ultrasonores
sont mesurés en W/cm2. Les deux valeurs typiques qui sont calculées
et prises en compte sont I'intensité moyenne spatio-temporelle des pics
(Ispra), mesurée en mW/cn?, et I’intensité moyenne de I'impulsion de
créte spatiale (Igppp), mesurée en W/cm?. Les systémes de diagnostic a
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ultrasons utilisent généralement des niveaux d’' énergie correspondant a
un Igpra compris entre 0 et 720 mwW/cn.

Changement de politique et éducation
de 'opérateur

Les premiéres lignes directrices et recommandations jamais publiées
pour les fabricants de dispositifs d’ échographie ont été proposées par
I’ American Institute of Ultrasound in Medicine (AIUM) en 1983. Ces
lignes directrices ont été révisées en 1988 ou la limite maximale de
I’énergie a éé fixé a 100 mW/cm?. En dessous de cette limite, aucun
des effets biologiques indésirables n'ont jamais été signalés sur des
animaux ou des patients, bien que des observations contradictoires
ont été rapportées plus tard, en 1993. Depuis 1993, la Food and
Drug Administration (FDA) a imposé une limite maximale a la sortie
acoustique des appareils a ultrasons. Cependant, le développement
continu de systémes sophistiqués présentant une qualité d'image et
une sensibilité au diagnostic améliorées, permit de réaiser que dans
certaines circonstances spécifiques, I’augmentation sans risque de la
limite peut apporter d’ autres avantages diagnostiques (pour les patients
avec destissusgraisseux). En 1997, laFDA augmentalalimite maximum
d’ émission acoustique a une valeur bien plus haute (voir I’ état actuel
du chapitre sur les émissions acoustiques) et identifia un plus grand
r6le de I’ opérateur en limitant le potentiel pour des effets biologiques
des ultrasons. En conclusion, I’ opérateur a la responsabilité de prendre
une décision concernant I’ information diagnostique désirée au regard de
possibles effets biologiques indésirables. Atteindre cet objectif requiert
une formation adaptée qui doit étre dispensée a tout opérateur afin de
prendre une décision savante et équilibrée. Dans ce contexte, |e document
AIUM publié en 1994, « Medical Ultrasound Safety », est vivement
recommandé, de méme que son contenu particuliérement éducatif.

Utilisation des ultrasons : histoire et
securite
L’utilisation des ultrasons a véritablement commencé en médecine

clinique dans les années 50. |Is ont toujours été considérés comme une
technique d’'imagerie médicale potentielle malgré les préoccupations
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incessantes des risques connexes potentiels : dés le départ, certaines
études démontraient que des niveaux d'ultrasons suffisants pouvaient
nuire au matériel biologique, méme avec des doses inférieures a
celles utilisées aujourd’ hui. Grace al’ absence d’ événementsindésirables
reportés sur les patients, latechnol ogie de diagnostic aultrasons continua
ase développer et as améiorer, culminant au milieu des années 80 avec
des modes d’'imagerie en échelle de gris et en temps réel. En paralléle,
la capacité de quantifier des champs ultrasonores s'améliora aussi
considérablement, nous donnant ainsi un outil pour mesurer précisément
les niveaux d’énergie d' ultrasons. L’imagerie de diagnostic ultrasonore
a acquis une excellente réputation de sécurité au cours des cingquante
derniéres années. Le dével oppement récent de nouvelles applications et
denouveaux modesains quel’ augmentation del’ utilisation desultrasons
n’ont pas impacté cette réputation. Cependant, la securité des ultrasons
continue d'étre discutée et les Autorités Réglementaires révisent de
maniére continuelesdirectives et lesnormesafin de minimiser lesrisques
potentiels et de maintenir un cadre slr pour les patients, les fabricants et
les utilisateurs.

Risques potentiels a niveaux de sortie
eleves

Paul Langevin observa les premiers effets délétéres des ultrasons
en 1917 : « des poissons placés dans le faisceau au voisinage de
I’ opération source dans un petit réservoir ont éé tués immeédiatement,
et certains observateurs ont éprouvé une sensation douloureuse en
plongeant lamain dans cette région ». En 1930, Harvey publiale premier
article sur les effets biologiques des ultrasons : il rapporta les effets
physiques, chimiques et biologiques atérant les macromolécules, les
micro-organismes, les cellules, les cellules isolées, les bactéries, les
tissus et les organes en vue d’ identifier les mécanismes d' interaction. Au
milieu des années 90, une étude sur des animaux mit en évidence une
hémorragie pulmonaire et intestinale lors d’ une exposition de 3 minutes
a des ultrasons pulsés centrés a 2 MHz, bien que cette observation ne
fut pas confirmée en intra-opératoire par une échocardiographie trans-
ossophagienne. Voici quelques exemples de possibles effets biologiques
déléteres dus aux ultrasons:
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» Les cellules des organes sensoriels (cdl, oreille, tissu nerveux) sont
particulierement sensibles aux ultrasons et peuvent étre détruits par des
effets thermiques.

 Les mécanismes de cavitation peuvent créer des tensions violentes au
niveau de la couche interne des vaisseaux sanguins, pouvant résulter
en processus thrombogeénes.

« Lalysecdlulaire aété observéeinvitro lorsd’ une exposition continue
aux ultrasons de 1 Mhz, a cause de la cavitation.

» Des contractions cardiagues prématurées ont été observées chez les
grenouilles lors d' une exposition & une seule pulsation de 5 ms de
1,2 Mhz avec un rétablissement normal.

 Le développement de cellules sanguines a été altéré chez les singes
aprés de multiples expositions aux ultrasons a des niveaux de
diagnostic.

De plus, les effets biologiques potentiels des ultrasons au niveau sous-
cellulaire peuvent induire des changements structurels et fonctionnels
dans les membranes cellulaires, affectant ains par exemple la
transmission du signal.

Meécanismes pour effets hiologiques
thermiques et non thermiques

Les ultrasons peuvent chauffer les tissus (effet thermique) et peuvent
créer des effets non thermiques (effets mécaniques).

EFFETS THERMIQUES

Une onde ultrasonore se propageant dans un tissu biologique est
atténuée avec la distance de sa source d émission, a cause de la
réflexion (redirection du faisceau ultrasonore) et/ou de I'absorption
(conversion en chaleur). En fonction des caractéristiques tissulaires,
la température augmente s le taux de chaleur est plus important
que le taux de refroidissement du tissu. Les opérateurs doivent étre
conscients de ce risgue, qui peut contrebalancer les bénéfices d'un
examen échographique.
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EFFETS NON THERMIQUES OU MECANIQUES

Les effets non thermiques comprennent la cavitation, la production
de sons audibles, les mouvements de cellules dans les liquides, les
changements él ectriques desmembranes cellulaires, laperte devolume et
ladilatation des bulles dans les liquides, et |es changements de pression.
La cavitation a été largement étudiée : elle se produit lorsque des bulles
localisées dans un champ ultrasonore commencent a résonner. Cet effet
N’ a pas été démontreé dans les tissus humains ; des hémorragies n’ ont été
observées que sur des poumons ou intestins d’animaux de laboratoire.
D’ autres effets non thermiques causés par les ultrasons comprennent des
changements de pression, de force, de couple (provoquant une rotation
des tissus) et des micro-courants. Ces changements peuvent générer des
sons audibles et des changements électriques des membranes cellulaires,
ce qui peut potentiellement provoquer des dommages cellulaires. Les
conséguences des effets non thermiques peuvent endommager les tissus,
et éventuellement causer deslysescellulaires, desrupturesde membranes
cellulaires et des ruptures de petits vaisseaux sanguins. Méme si ces
effets biologiques n’ ont pas été observés chez les humains, ils peuvent
potentiellement se produire avec de futures technol ogies.

ETUDES EXPOSITION-EFFET

Les effets biologiques des ultrasons sur les fodus ont toujours été une
préoccupation, a cause des tissus en cours de développement. Cette
préoccupation est devenue d’ autant plusimportante alafin des années 80
avec |’ arrivée de nouvellesmodalités d’ ultrasons permettant de nouvelles
capacités pour le diagnostic (imagerie harmonique, Doppler couleur et
imagerie 3D). Comme ces méthodes requierent potentiellement plus
d énergie ultrasonore, la FDA révisa ses directives réglementaires
pour le diagnostic par ultrasons au début des années 90. Ains, la
limite supérieure de la puissance émise pour les examens des fogus
a augmenté de plus de sept fois par rapport a sa vaeur originae.
Quelques préoccupations ont fait suite aux nouvelles réglementations
et les chercheurs conduisirent des études épidémiologiques cherchant
des corrélations entre I’exposition aux ultrasons et les défauts des
nouveau-nés liés au développement du foetus. Passée en revue par le
National Council on Radiation Protection and Measurements (NCRP),
une des plus grandes études portait sur 15000 femmes en Australie,
mais n'avait pas pour objectif d étudier les défauts de naissance. Par
conséguent, le fait que ces défauts n’augmentaient pas était rassurant,
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mais non concluant. Une autre grande étude Canadienne se concentrait
sur la corréation entre |’ exposition ultrasonore et la prématurité. Elle
concluait que les femmes ayant subi le plus d'échographie lors de la
grossesse accouchaient d’enfants avec un poids Iégérement inférieur.
L’ interprétation des études épidémiologiques peut cependant étre biai sée
par la prescription d’échographies suite a la suspicion d’'un probléme
fogtal. Deplus, leNCRPastatué qu'il n'y avait pas de preuves suffisantes
pour conclure que le diagnostic par ultrasons est la cause d’ événements
indésirables tels qu’ un poids de naissance bas, ou tout autre événement
indésirable. Cependant, cette conclusion n’ exclut paslapossibilitédetout
autre effet. La recherche est limitée parce que les médecins ne peuvent
effectuer des expériences plus rigoureuses sur leurs patientes. En tant
que premiére éape obligatoire, le NCRP recommande d’ effectuer plus
d’ études sur les animaux.

Risque/bénéfice

Les systemes de diagnostic par ultrasons fournissent des informations
diagnostiques qui offrent un bénéfice évident pour le patient, le médecin
et les systémes de santé. Les systémes actuellement sur le marché
donnent des images de trés bonne qualité et des informations hautement
pertinentes qui permettent aux médecins de prendre des décisions
optimales. L’ imagerie par ultrasonsest unetechnique préféréed’ imagerie
car:

« Elle semble sécuritaire

* Les informations diagnostiques qu'elle fournit ont une grande
sensibilité et spécificité

« Elle est largement acceptée par |es patients

« Elle est peu onéreuse en comparaison aux autres modalités
radiologiques.

Cependant, faire ou ne pas faire un examen avec des ultrasons
présente des risques : d'une part, les examens ultrasonores peuvent
exposer le patient a de potentiels effets biologiques indésirables par le
réchauffement ou la cavitation, méme si de tels incidents n’ont jamais
€té reportés sur des humains aux niveaux de diagnostic par ultrasons.
Les médecins doivent aussi évaluer le bénéfice attendu au regard des
risgues potentiels d’ un examen par ultrasons. I1s doivent trouver le juste
milieu entre I'intensité et I’ énergie utilisées pour pratiquer un examen
et les informations bénéfiques qu’il apporte. Augmenter I'intensité, le
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temps d’ exposition, les propriétés focales et la pression augmentent le
risgue des effets biologiques. Cependant, utiliser uneintensité plusfaible
peut conduire a récolter de moins bonnes informations diagnostiques.
D’autre part, ne pas faire un examen ultrasonore peut empécher
les médecins et les patients d obtenir des informations pertinentes
pour le diagnostic, ou peuvent conduire a I’acquisition des mémes
informations que celles obtenues par d’ autres modalités, pouvant étre
plus invasives ou nécessitant une exposition a des radiations ionisantes.
Lorsgu’un bénéfice clinique significatif est espéré, on ne devrait pas
hésiter a pratiquer un examen a ultrasons. Par exemple, les examens
a ultrasons avec échocardiographie transoesophagienne rendent possible
la visualisation de la structure et la fonction du coeur et des artéres,
et permettent a I’ opérateur de suivre la trgjectoire du flux sanguin
au sein du coaur. En obstétrique, la conférence de consensus tenue
par le NIH (Nationa Ingtitute of Health) au début des années 80
recommandait de ne pas pratiquer |’ échographie systématique, mais a
identifié plusieurs indications cliniques appropriées pour I’ utilisation de
I"imagerie ultrasonore en cours de grossesse : « L ediagnostic ultrasonore
est utilisé depuis la fin des années 50. Compte tenu de ses avantages
connus et de son efficacité reconnue pour le diagnostic médical,
y compris son utilisation pendant la grossesse humaine, I’ American
Institute of Ultrasound in Medicine rend compte de la sécurité clinique
d'une telle utilisation : Aucun effet biologique confirmé sur les patients
ou les opérateurs d’instruments causé par une exposition a des intensités
typiques des instruments de diagnostic a ultrasons actuels n’a jamais
été signalé. Bien qu'il soit possible que de tels effets biologiques soient
décelés dans |’ avenir, les données actuelles indiquent que I utilisation
prudente de I’ échographie diagnostique présente des avantages pour les
patients qui I’ emportent sur les risques éventuels. »

ETAT ACTUEL DES EMISSIONS ACOUSTIQUES

Depuis I'adoption de la norme sur les affichages de niveau d émission
acoustique en 1992 et la publication des directives révisées de la
FDA en septembre 1997, les systemes de diagnostic par ultrasons
qui suivent la norme sur les affichages des émissions, y compris les
applications Doppler fodales (sauf les moniteurs de rythme cardiaque
fodal) doivent avoir un niveau maximal d' énergie qui n’ est pas spécifique
a l'application. Par conséquent, le niveau dénergie maxima est
actuellement defini par (1) un niveau d' énergie dérivé Igprs de 720 mw/
cm? et (2) un Ml maximal de 1,9 ou une valeur réduite de 1,9 Igppp
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de 190 W/cm?2, La seule exception spécifique a une application dans
ces directives est I’ utilisation ophtalmologique : les valeurs maximales
sont plus basses. En comparant avec les limites maximales spécifiques
aux applications qui furent décidées et publiées en 1985 et en 1987
(comme les tableaux ci-dessous le présentent), les valeurs maximales
actuelles disponibles sur les systemes d’ aujourd’ hui sont devenues bien
plus grandes

Table 3.1. Niveaux des pré-amendements de la FDA pour les dispositifs de
diagnostic a ultrasons (FDA, 1985)

Cardiaque 430 65 160
Vaisseau 720 65 160
périphérique
Ophtalmique 17 28 50
Imagerie fotale 46 65 160
et autres”

%abdominale, intra-opérationnelle, petits organes (sein, thyroide, testicules), céphalique
néonatale, céphalique adulte

Table 3.2. Niveaux des pré-amendements de la FDA pour les dispositifs de
diagnostic a ultrasons (FDA, 1987)

Cardiaque 430 190 310
Vaisseau 720 190 310
périphérique
Ophtalmique 17 28 50
Imagerie fotale 9 190 310
et autres”

%abdominale, intra-opérationnelle, petits organes (sein, thyroide, testicules), céphalique
néonatale, céphalique adulte

Cependant, avec la publication de I’ODS en 1992, les utilisateurs
d'ultrasons ont eu la possibilité de faire fonctionner leurs systémes
avec des informations en temps réel sur le risque potentiel des effets
biologiques dans les tissus. Ces informations en temps réel sont deux
indices biophysiques : I'indice thermique (risque potentiel que la
température augmente) et I'indice mécanique (risque potentiel pour
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des dommages tissulaires mécaniques). Ceci permet aux opérateurs de
prendre des décisions cliniques appropriées en toute connaissance de
cause, en évaluant les risques et les bénéfices, et de mettre en pratique le
principe AFAP («AsFar AsPossible» ; enfrancais, leplusloin possible).

Indices proposés comme indicateurs
des effets thermiques et mécaniques

INDICE THERMIQUE

L’indice thermique (TI) estime I’augmentation de la température a
I"intérieur d'un tissu insonifié, sa valeur est le ratio entre la puissance
acoustique totale et la puissance acoustique requise pour augmenter
la température des tissus de 1 °C. Chague type de tissu présente
des caractéristiques d absorption différentes, et donc, un coefficient
d’absorption différent. Ce coefficient est directement proportionnel a
la fréguence de I’onde ultrasonore : plus la fréguence est haute, plus
I’ absorption sera grande et plus la profondeur de pénétration serafaible.
Aing, I’optimisation de la pénétration de I'image devrait prendre en
compte |’augmentation du risque d éévation de la température dans
le tissu. Parce que divers tissus (sang, liquide amniotique, liquide
céphalo-rachidien, urine, tissus mous et 0s) ont des capacités et des
coefficients d absorption différents, certains autres dispositifs créent des
sous-catégories de Tl en fonction de la nature du tissu insonifié : indice
thermique des tissus mous (T1S) pour tissus mous homogenes, indice
thermique desoscraniens(TIC) pour I’ osaou presdelasurface, etindice
thermique osseux (TI1B) pour les os aprés que le faisceau a traversé les
tissus mous. Les os ont un coefficient d’ absorption trés important. Les
liquides biologiques, comme le liquide amniotique, le sang, le liquide
céphalorachidien, et I’urine, ont un coefficient de zéro et ont donc une
élévation de température minimale. Les tissus mous ont un coefficient
d’ absorption compris entre celui desliquides et celui des os.

INDICE MECANIQUE

Les effets mécaniques ou non thermiques de I’ absorption des ultrasons
sont estimés par une mesure relative : I'indice mécanique (Ml). Ce
dernier est calculé en divisant la valeur de pic spatial de la pression

Gamme Supersonic®
116 MACH Guide de l'utilisateur




maximale de raréfaction (rapportée a 0,3 dB/cm-MHz a chaque point le
long de I’ axe du faisceau) par la racine carrée de la fréquence centrale.
Comme il est décrit ci-dessus, les effets mécaniques résultent de la
compression et de la décompression des tissus et de la formation de
microbulles (cavitation). Ce phénomene est lié a la pression négative
maximale lors d’ une pulsation, qui est reliée al’intensité moyennée sur
lapulsation. L’ intensité moyenne d’ impulsion espace-pic (Igppa) €st liée
a la cavitation. De nombreux produits a ultrasons utilisent Igpp, pour
les spécifications et, par conséquent, la sensibilisation des opérateurs est
une nécessité. Les normes actuelles recommandent que, si un appareil
échographique est capable d'atteindre un Tl ou un MI plus grand
que 1,0, aors, I'écran d affichage doit montrer la valeur de I'indice
appropriée afin que |'opérateur puisse prédire les effets biologiques
nuisibles potentiels.

Meécanismes thermiques

Bioeffets thermiques

Comme le précédent chapitre I'introduisait, |I'absorption de I’ énergie
ultrasonore par les tissus biologiques peut produire un échauffement.
L’ auto-échauffement de la sonde peut aussi contribuer a I’ échauffement
dans lestissus. Le mécanisme des effets biologiques thermiques est bien
compris et peut étre estimé pour différentes conditions d' exposition.
Cependant, méme si certaines études des tissus mammaliens démontrent
gue certains aspects de la théorie sont raisonnablement bien compris, de
nombreuses préoccupations demeurent en termes de capacité a évaluer
I’augmentation de la température in vivo. Le taux de génération de
chaleur par unité de volume est directement proportionnel a:

e L’intensité ultrasonore moyennée dans le temps, elle-méme
proportionnelle & I'amplitude de la pression et inversement
proportionnelle ala densité du milieu

« L’amplitude de I'absorption ultrasonore, qui augmente quand la
fréquence augmente

Si des dommages ont lieu lors de I'exposition des tissus a une
température élevée, I’ampleur des dommages sera dépendante a la fois
de la durée de I’exposition et de I’augmentation de la température
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réalisée. Des effets indésirables sont constatés in vitro généralement
pour des températures de 39-43 °C s elles sont maintenues pendant
une durée suffisante. A des températures plus hautes (> 44 °C), une
coagul ation des protéines peut se produire. Ces effets ont été documentés
a travers des études expérimentales :dans des cultures cellulaires, la
lyse cellulaire était provoquée par lachaleur. Les utilisateurs d' appareils
échographiques doivent étre particuliérement conscients que des risques
peuvent supplanter les bénéfices de I’ utilisation des ultrasons quand
I’ augmentation de la température au point focal du faisceau ultrasonore
est calculée pour étre, par exemple dans des études échographiques
fogtales, supérieure a 3 °C pendant 10 minutes ou plus. Sur la gamme
SuperSonic MACH, la température est calculée conformément a la
norme pour |’ affichage en temps réel des indices de sortie acoustique
thermique et mécanique sur I'équipement diagnostique a ultrasons,
NEMA UD3-2004 (sereporter alasection « Significationdes TI, M1 et de
larelation avec les effets biologiques »). Cependant, les données basées
sur un seuil suggerent que, pour les tissus mous non-fodaux, et dans
des conditions classiques d' utilisation d’'un mode-B conventionnel au
cours desquelles les durées d’ exposition au méme endroit in situ seraient
inférieures a quelques secondes, la limite fixant I’augmentation de la
température maximale permise pourrait étre souple pour des expositions
plus longues.

Table 3.3. Seuils de température pour les risques biologiques sur des tissus

embryonnaires et adultes
Niveau physiologique 37,0 Région slire
Tissu embryonnaire 39,5 Risques obstétriques
et pédiatriques
Tissu adulte 41,0 Risques généraux

Facteurs tissulaires influengant les
effets thermiques des ultrasons

Les ondes ultrasonores se propageant dans les tissus biologiques sont
atténuées a cause des propriétés du tissu. Cette atténuation est due
soit & I"absorption (une partie de I’ énergie de I’onde est convertie en
chaleur) soit & la réflexion (une partie de I’ énergie de I’onde change
de direction). Plus I’absorption est importante, plus le risque potentiel
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d’une élévation de température dans le tissu est grand. En outre, comme
ceci a été expliqué ci-dessus, les tissus faiblement vascularisés (adl,
tendon, graisse) et lestissus conducteurs de chaleur (0s), sont sujets ades
élévations de température plus importantes.

Facteurs techniques et d’exposition
influencant les bioeffets thermiques
ultrasonores

De nombreux facteurs techniques affectent aussi I'éévation de la
température dans le tissu insonifié :

 Lafréguence de |’ onde ultrasonore

L’ échauffement du tissu dépend de I'absorption des ultrasons ;
I’ absorption dépend de la fréguence de I’onde ultrasonore regue.
L’ échauffement dans | es tissus augmentera donc avec lafréquence de
I’ onde ultrasonore.

» Focalisation du faisceau

L’ effet de focalisation améliore la résolution de I'image mais il
augmente aussi I'intensité et induit potentiellement une éévation de
latempérature.

+ Type de forme de |’ onde ultrasonore (pulsée ou continue)

Les ondes pulsées produisent habituellement moins de chaleur que
les ondes émises en continu. L’'ISPTA est défini comme la valeur
maximale de I’ intensité moyennée dans le temps. Les autres facteurs
incluent la durée de la pulsation, la fréquence de répétition des
pulsations et la configuration du balayage/du faisceau. Le cycle actif
est le produit deladurée delapulsation et de lafréquence de répétition
de ce train. L’ échauffement dans le tissu est proportionnel au cycle
actif.
* Volume de tissu exposé

Les modes a balayage (mode B et mode Doppler couleur) permettent
d étaler I'énergie acoustique sur un plus grand volume diminuant
ains le risque d’ échauffement. Les modes statiques (mode M et
Doppler pulsé) exploitent un faisceau stationnaire sur un volume de
tissu plus confiné ; ces modes induisent donc un risque plus éevé
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d échauffement detissus. L’ échauffement le plussignificatif se produit
entre le point focal et la surface, lalocalisation exacte du point le plus
chaud dépendant del’ atténuation et de|’ absorption destissusainsi que
delaprofondeur focale.

« Durée d exposition aux ultrasons

La température est dépendante de I'énergie absorbée pendant
I” exposition du tissu aux ultrasons. Plusletemps d’ exposition est long,
plus I’ absorption est importante, plus les risques d' échauffement des
tissus est grand.

CONCEPT DE DOSE THERMIQUE

Une conséguence immediate de I'éévation de température est une
augmentation du taux de réactions biochimiques. Laplupart desenzymes
voient leur activité biologique augmenter d’un facteur 3 pour chaque
pas de 10 °C en température. Cependant, celles-ci se dénaturent au-
dela de 39 °C et des effets délétéres sont observés in vitro pour des
températures allant de 39°C a 43 °C, s I’exposition est suffisamment
longue. L e concept de dose thermique décrit ladépendance entrele temps
d’exposition et |’ élévation en température. Dans les tissus biologiques,
une température de 43 °C correspond a une valeur seuil, servant de
référence, les unités de dose thermique étant des « minutes équivalentesa
43 °C ». En pratique, chague élévation de 1 °C au-delade 43 °C réduit de
moitiéletemps équivalent, alors que toute diminution de 1 °C au-dessous
de 43 °C induit une multiplication par 4 du temps équivalent.

SITES BIOLOGIQUEMENT SENSIBLES

Tous les tissus biologiques sont sensibles a la température, cette
derniére pouvant induire des effets néfastes irréversibles. Le fodus et la
lentille de I' odl sont deux exemples de tissus qui sont particuliérement
sensibles. Pendant |a grossesse, le fodus peut subir une éévation de
température plus importante que les tissus maternels avoisinants. De
plus, I’ ossification continue qui se produit au cours du premier trimestre
peut entrainer une altération des tissus cérébraux par conduction de la
chaleur au sein de la boite crénienne. Les recommandations de la World
Federation of Ultrasound in Medicine and Biology (WFUMB) datant de
1998 et concernant | es é évations detempératureinduites par les ultrasons
sont les suivantes :

Gamme Supersonic®
120 MACH Guide de l'utilisateur




1. Uneexposition aux ultrasons qui produit une élévation de température
maximum in situ de moins de 1,5 °C au-dela du niveau physiologique
normal (37 °C) peut étre appliquée cliniquement sans réserve sur les
niveaux thermiques.

2. Uneexposition aux ultrasons qui produit une é évation de température
embryonnaire et fodale in situ au-dela de 41 °C (4 °C au-dela de la
température normale) durant 5 minutes ou plus doit étre considérée
comme potentiellement risguée.

3. Le risque d'effets secondaires est augmenté avec le temps
d’ exposition.

ABSORPTION

Le taux volumique d échauffement d( a I’ absorption est proportionnel
a l'intensité et a |'absorption acoustique a une fréguence donnée.
Apres la propagation initiale, la chaleur se diffuse lentement dans les
tissus, s étend, se disperse puis s atténue. Les caractéristiques des tissus
influencent I’ éévation de température induite par I’ énergie ultrasonore
car |’ absorption de chaleur est directement influencée par la proportion
de protéines que le tissu contient (le collagéne est particuliérement
absorbant). Dans la plupart des situations cliniques, les os ont les
plus grands coefficients d' absorption, la peau et les tendons ont des
capacités d' absorption intermédiaires, le cerveau, le foie et le rein ont
des absorptions faibles et enfin, les fluides ont des absorptions quas
nulles. Les propriétés d’ absorption sont connues pour étre dépendantes
delafréquence del’onde, maisil est important de savoir que I’ amplitude
et la forme des ondes changent également au fur et & mesure de leur
propagation et de |’ absorption de leur énergie dans letissu. L’ absorption
dans le corps est un effet trés important dans la mesure ou c'est elle
qui limite la pénétration des ondes ultrasonores dans le corps ; c'est a
dire la profondeur maximale a laquelle les tissus peuvent étre imagés.
Généralement les appareils échographiques augmentent |’amplitude
acoustique en fonction de la profondeur pour compenser les phénomenes
d’ absorption.

TISSU ENVIRONNANT

L’ éévation de température réelle dans les tissus dépend de plusieurs
facteurs dont la capacité calorifique spécifique locae, le temps
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d' exposition, le taux d'éévation de la température et le taux de
distribution de la chaleur dans les tissus environnants. Le paramétre
mesurable pour cette distribution de chaleur, appelé longueur de
perfusion, dépend directement de la conductivité thermique du tissu et
est inversement proportionnel au débit de perfusion sanguine et a la
capacité calorifique du sang. Les longueurs de perfusions sont mesurées
en millimétre et varient dans les différents tissus de 1 mm (pour des
organes hautement vascularisés) a 20 mm (pour des tissus peu perfusés).
La perfusion sanguine joue un réle important dans le refroidissement
des tissus et doit étre considérée lors de I’ estimation de la température
des tissus et de ses variations. Des tissus avec peu de vascularisation
comme les tendons, les tissus graisseux ou la cornée, ainsi que les tissus
qui conduise la chaleur, comme les os, sont sujets a des éévations de
température importantes. Quand la longueur de perfusion est plus petite
quen’importelaquelle desdimensionsdu volumeinsonifié, letransfert de
chaleur au tissu environnant est faible. Inversement, lorsqu’ elle est plus
grande, letransfert de chaleur danslevolumeinsonifié devient important.
Par conséquent, les tissus adjacents aux os sont particuliérement exposés
aux augmentations de chaleurs viala conduction.

EFFET DE CONDUCTION DE CHALEUR

L'élévation de tempéature par conduction thermique concerne
I augmentation de latempérature locale d' un tissu situé aproximité d’un
autre objet chauffant. Quand la température s éléve dans une structure
osseuse du corpsdue al’ absorption, lestissus environnants peuvent subir
un échauffement par conduction. Ce phénoméne est particuliérement
préoccupant pour I'échauffement du cerveau a proximité du crane. |l
peut aussi se produire guand une sonde est choisie mais non utilisée. La
puissance acoustique se transmet a la lentille absorbante qui peut alors
s échauffer. La sonde elle-méme peut échauffer |e corps par conduction
acause du contact direct lorsgue I’ opérateur démarre I’ examen. Ceci dit,
latempérature de lasurface de sonde est contrdlée pour ne pas s accroitre
de plusde quelquesdegrésdans|’ air ou dansun mélangeair-gel. Lorsque
lasonde est utilisée, la contribution al’ échauffement due ala conduction
est souvent négligée car elle est limitée a la surface du corps et est plus
faible que la contribution de I’ absorption.
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REFLEXION

L’ effet de réflexion dépend de la forme et de la rugosité de I’ objet
insonifié (diffuseur). Trois catégories peuvent étre distinguées, selon la
taille du diffuseur.

Réflexion speéculaire

La réflexion spéculaire correspond a des réflexions sur des objets
dont la taille est beaucoup plus importante qu’une longueur d onde.
Si les dimensions de I'objet sont plus larges que la longueur d onde,
I" approximation delaréflexion sur |’ objet créé unfront d’ onde qui épouse
laforme del’ objet.

Reflexion diffusive

La réflexion diffusive se produit pour les objets qui sont beaucoup
plus petits qu’une longueur d’onde. Les irrégularités sur la surface de
I’objet induisent des réflexions qui ne causent aucun effet significatif
d'interférences. Elle adesimplicationsimportantes en imagerie médicale
car les tissus biologiques sont souvent considérés comme des agrégats
de petits diffuseurs de taille sub-longueur d’ onde. Les méthodes Doppler
mesurent le flux sanguin par des effets de réflexion sur de nombreuses
petites cellules de sang spatialement non résolues. La plupart des agents
de contraste agissent aussi comme traceurs pour augmenter la réflexion
des ultrasons sur des sphéres résonnantes remplies de gaz.

Reflexion diffractive

Laréflexion diffractive se produit sur des objetslégérement moinsgrands
gu’ unelongueur d onde jusqu’ a plusieurs centaines de longueursd’ onde.
Cegroupe d’ objets de réflexion est le plus commun. Les ondes réfléchies
peuvent étre considérées dans cette situation comme provenant de la
surface des diffuseurs, qui agissent en tant que sources secondaires
d’ ultrasons.

Gamme Supersonic®
MACH Guide de l'utilisateur 123



Volume spatial de tissu insonifie

Pour une durée donnée d’ exposition aux ultrasons et un niveau donné
d’ énergieacoustiquedélivrée, desvolumeslargesdetissuinsonifiéseront
soumis a une chaleur plus diffuse, évitant des températures trop éevées.
A I’ endroit précis de focalisation du faisceau ultrasonore, latempérature
sera plus élevée qu'avant ou apres la zone focale. L' ouverture d' un
faisceau ultrasonore impacte aussi les capacités d échauffement du
fai sceau ultrasonore danslamesure ol elle génére un faisceau d’ ultrasons
plus ou moins focalisé, amenant plus ou moins d’ énergie dans le tissu.
Comme décrit ci-dessus, e mode balayé utilisé peut impacter le volume
spatial de tissu insonifié.

Homogéneéiteé du tissu en volume
insonifie

L’ homogeénéité du tissu insonifié est une caractéristique clé du transfert
thermique. Les ondes ultrasonores doivent typiquement se propager au
travers des multiples couches de tissu que forment les organes. Ces
couches influencent I’ absorption de |’ énergie ultrasonore puisgue une
absorption plus importante dans une couche donnée diminue I’ énergie
ultrasonore disponible au point d'intérét. L’influence des couches de
tissu sur les effets biologiques des ultrasons a été beaucoup étudiée en
obstétrique. |1 a été démontré que le modéle d’ atténuation qui s applique
lemieux alaréalité est celui destissus empilés, danslequel | atténuation
dépend alafoisdelafréguenceet deladistance. Deplus, il aétédémontré
gue le coefficient d’ atténuation imposé par les normes internationales
était 2 a 3 fois inférieur aux valeurs moyennes mesurées pour estimer
I’intensité ultrasonore dans les tissus.

Meécanismes non thermiques

En plusdelachaleur, les ondes ultrasonores ont égal ement différent types
d’ effets mécaniques sur les tissus biologiques, aussi appelés effets non-
thermiques.
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Cavitation et role des bulles de gaz

CAVITATION

La cavitation acoustique peut apparaitre lorsgue le faisceau ultrasonore
traverse une zone de cavitation, telle qu’une poche de gaz. Quelques
tissus adultes contiennent des bulles de gaz (poumon et intestin), et sont
donc plus vulnérables a la cavitation. Avec la cavitation acoustique, les
bulles préexistantes sont modifiées ou de nouvelles bulles sont formées,
en raison de I'expansion et de la contraction du gaz du corps. Les
ondes ultrasonores peuvent entrainer I’ augmentation et la contraction
rythmique des bulles, p. ex. pulsation ou résonance. L’ hypothése selon
laquelle les bulles se formeraient dans les tissus et les organes qui ne
contiennent pas de gaz est actuellement a1’ éude.

DIFFUSION RECTIFIEE

Sous insonification ultrasonore et sous certaines conditions, une bulle de
gaz peut résonner et croitre au lieu de se dissoudre dans e milieu liquide.
L’ onde ultrasonore induit une expansion de la bulle qui aspire alors une
guantité de gaz dissous extérieurs et s agrandit ainsi rapidement.

FACTEURS GENERATEURS DE CAVITATION

L’ apparition de cavitation dépend de nombreux facteurs dont la pression
acoustique, le type de I'onde ultrasonore émise (focalisée ou pas,
impulsionnelle ou continue), laprésence d’ ondes stationnaireset lanature
et |’ état du milieu. La cavitation peut étre évitée en étant conscient de la
présence ou non de bullesde gaz dansletissuimagé. Enmilieuliquide, un
autre facteur biologique important jouant sur la cavitation est la densité
du liguide : des liquides de haute densité induisent une cavitation plus
intense avec une force implosive plus marquée. Des variables techniques
peuvent étre d’ une grande aide, notamment la limitation de I’amplitude
de la pression acoustique du pulse ultrasonore ainsi que sa longueur.
Lorsque des bulles de gaz sont présentes dans le tissu, leur nombre, taille
et position ont aussi une contribution significative al’ effet.
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TYPES DE CAVITATION

Micro-courant de cavitation et cavitation stable

La cavitation stable se référe a |I'expansion ou la contraction d'une
bulle de gaz. L'entité gazeuse oscille a cause du champ ultrasonore
et reste stable. Une partie du milieu liquide entourant les bulles de
gaz peut commencer a se déplacer sous I’ effet des oscillations, créant
ainsi un micro-courant. Théoriquement, le micro-courant pourrait aussi
étre causé par « le courant acoustique » dans le fluide dO a I’ effet
entrainant de I’onde ultrasonore. Comme pour les micro-courants, le
courant acoustique induit un flux de liquide dont la vitesse augmente
avec la pression acoustique des ultrasons. Ce phénoméne peut induire
des dommages sur les membranes des cellules, qui peuvent subir
des déchirements. Cependant, |’ effet de dégradation de la membrane
cellulaire n' a été effectivement observé que sur des expériences sur des
animaux, les conségquences dans les tissus humains n' éant pas encore
vérifiées.

SITESDE NUCLEATION

Lorsqueletissu insonifié contient des bulles, gaz ou vapeur, lacontrainte
induite par les ultrasons peut induire de la cavitation provenant delazone
gazeuse, appel ée site de nucléation. Lanature exacte et lasource des sites
de nucléation ne sont pas encore tres bien comprises dans les milieux
complexes tels que les tissus. Les analyses théoriques et |es prédictions
n’ont pas été a ce jour vérifiées.

CAVITATION INERTIELLE

Lacavitation inertielle, appel ée « instable » ou « cavitation transitoire »
lorsgue observée pour lapremiérefois, seréfére aune croissancerapide et
un collapse violent d’ une bulle, vu comme un événement a seuil qui tend
a augmenter avec la fréguence. Ce phénomeéne est éroitement lié a des
températures trés élevées (environ 5000 K) et ses conséquences incluent
la génération de composés biol ogiques toxiques, la création d’ ondes de
choc et la « sonoluminescence ».
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Autres effets mecaniques

L es ondes ultrasonores peuvent aussi induire d autres effets mécaniques
qui ne sont reliés aux bulles. Ils comprennent des changements de
pression, force, couple et courant ; ils peuvent produire des sons audibles
et causer des changements électriques dans la membrane des cellules,
augmentant alors leur perméabilité aux grandes molécules ; ils peuvent
induire mouvement et redistribution de cellules dans le milieu liquide et
peuvent également détériorer les cellules.

FORCE DE RAYONNEMENT

Récemment, des techniques statiques ou dynamiques basées sur laforce
de radiation ont été introduites en diagnostic ultrasonore. Parmi les
techniques différentes utilisant la force de rayonnement pour déplacer
localement ou faire vibrer letissu, latechnique utilisée par lagamme des
systémes SuperSonic MACH est I'imagerie de cisaillement SuperSonic.
Cette technique se base sur une force moyenne temporelle induite par
les ultrasons sur le milieu pour générer du mouvement dans le tissu.
L’ amplitude de cet effet est proportionnelle al’ intensité locale moyennée
temporellement et est de I’ ordre de quel ques micrométres.

PHENOMENES OBSERVES AU-DELA D’'UN
CERTAIN SEUIL

Les effets de cavitation sont des phénoménes nettement plus rapides
gue des élévations de température et sont des phénoménes a seuil.
En cavitation inertique, ce seuil est défini par I'’amplitude de I’onde
ultrasonore, sa fréquence, et la taille du site de nucléation déja présent.
Leseuil est tel gu’il existe une gamme de tailles critiques de bulles pour
lesguelles ces derniéres vont subir de la cavitation inertique lorsgu’ elles
sont insonifiées par un champ ultrasonore approprié. Formulé autrement,
pour une fréguence et une amplitude de pression acoustique données,
des bulles ayant une certaine gamme de rayons vont subir la cavitation
inertielle, aors que les autres non.
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HEMORRAGIE PULMONAIRE CHEZ LES
ANIMAUX

Dans certaines circonstances expérimental es, les ultrasons ont été utilisés
hors des limites diagnostiques dans I’ objectif de détecter de potentiels
effets biologiques dangereux. Parmi eux, I’hémorragie pulmonaire
est probablement la plus étudiée, bien que son mécanisme demeure
incompris. Les effets thermiques et de la cavitation inertique ne
sont pas considérés comme source potentielle de Iésions pulmonaires.
Cependant, des observations générales peuvent étre faites d au grand
nombre de dommages pulmonaires induits par les ultrasons dépassant
un certain seuil. Tout d'abord, le degré de dégradation observé sur les
animaux n’apparéit pas inquiétant car il reste raisonnable et réversible.
Par ailleurs, les mécanismes de blessures pulmonaires apparaissent
similaires sur toutes les espéces et les caractéristiques des Iésions
induites sont indépendantes de la fréquence, fréquence de répétition et
de lalargeur du faisceau. Par conséquent, des mécanismes biologiques
similaires peuvent étre problématiques pour des patients subissant
une exposition pulmonaire aux ultrasons, surtout s'ils présentent des
dysfonctionnements pulmonaires ou s'ils font partie des nouveau-nés « a
risgues ».

Avantages des ultrasons/risques

Avantages des ultrasons

Sans aucun doute, |I'imagerie ultrasonore a eu un impact significatif
dans le domaine de I'imagerie médicale de diagnostic. Il est facile
de trouver des exemples des avantages de I'imagerie échographique
de diagnostic en cardiologie et en obstétrique. En cardiologie, les
ultrasons permettent la visualisation détaillée de la structure anatomique
et fonctionnelle du coaur et de ses artéres. Le radiologue peut voir
I’ écoulement du sang a I’intérieur des ventricules et des oreillettes du
coaur tout comme |e fonctionnement des valves sous conditions normales
ou pathologiques. En obstétrique, il y a une attention particuliére
a apporter aux potentiels effets secondaires sur I’embryon durant la
grossesse. Cependant, vu la sireté du mode rapportée, cette modalité
d’imagerie est utilisée en routine partout dans le monde. Ces derniéres
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années, la technologie ultrasonore s est considérablement améliorée et
concerne une gamme d’ applications cliniques en pleine croissance. Un
grand nombre de systémes ultrasonores sont actuellement disponibles
pour des situations médicales ou cliniques spécifiques tel que I'imagerie
d' élasticité, la médecine vasculaire, les études cardiaques et les
applications musculo-tendineuses. Des développements technol ogiques
récents ont permis d améliorer la qualité des images et de I’ information
diagnostique. Cependant, ces avancées technologiques et applicatives
demandent aussi une responsabilité accrue de la part des opérateurs.
Aussi bien du point de vue des systémes de santé que du patient, le
faible colt et la nature non invasive de |’examen échographique en
font une procédure médicale extrémement bien tolérée. Les examens
échographiques sont universellement acceptés par les patients et les
agences de remboursement.

Risques d’utilisation

Malgré une innocuité continuellement rapportée, le risque potentiel
d’effets biologiques néfastes au niveau tissulaire et cellulaire existe.
Comme mentionné précédemment, des mécanismes biologiques de
dommages pulmonaires identiques a ceux observés sur des mammiféres
non humains peuvent étre un risque pour les patients subissant une
échographie avec exposition des poumons. Il y aaussi un risque potentiel
théorique d’ effets biologiques au niveau infra cellulaire, bien que ceux-
ci soit aujourd hui tres mal compris. Les effets biologiques néfastes
observés sur les mammiféres n’ont jamais été rapporté chez |I’homme.
Par conséguent, les normes insistent désormais sur la responsabilité de
I’ opérateur a limiter les risques potentiels des ultrasons sur les patients.
Pour cela, I’ opérateur doit avoir regu toute I’ information nécessaire afin
de prendre ses décisions en toute connaissance de cause, pondérant les
potentiel s effets biol ogiques secondaires avec |” information diagnostique
apportée. Cependant, de nouvelles applications (échocardiographie
transoesophagienne, échographie intravasculaire) peuvent causer de
nouveaux effets qui n'ont jamais éé anticipés. Des recherches
spécifiques doivent étre entreprises avant de pouvoir définir tous les
riSgues encourus.
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Risques de ne pas utiliser les ultrasons

Ceci dit, les opérateurs devraient toujours balancer le risque potentiel
d'effets biologiques néfastes contre le risque rée de ne pas
effectuer I’ examen échographique et donc de manquer une information
diagnostique clé. En obstétrique et en cardiologie, lavaleur en termes de
diagnostic clinique des informations échographiques est si bien acceptée
par lacommunauté médicale qu’il est reconnu que lerisque est plusélevé
pour le patient si |I’examen échographique N’ est pas réalisé. L’imagerie
ultrasonore fournit une grande quantité dinformations cliniques
pertinentes pour une grande variété d’ applications diagnostiques. Cette
information peut étre utilisée a la place d’une procédure a plus haut
risque, ou utilisée en conjonction avec d’ autres procédures diagnostiques
dans I’ objectif d’accroitre la confiance du diagnostic ou d’ obtenir une
information diagnostique cruciale. Dans la plupart des cas, obtenir
la méme information avec d autres tests ou modalités d’'imagerie se
révélerait plus colteux et plus risqué.

Augmentation du risque lorsque la
sortie acoustique augmente

Sur le site du tissu ou I’ intensité moyenne temporelle-ultrasons est Ity ,
le taux de génération de chaleur par unité de volume est donné par
I’expression Q= 2alta, ol a représente e coefficient d' absorption de
I’amplitude d' ultrasons. Celaindique que |’ augmentation de température
est proportionnelle a une valeur moyenne de I'intensité ultrasonore sur
une période de temps, appelée aussi émission acoustique. Le risque de
générer des effets biologiques néfastes est par conséquent directement
dépendant de I’ émission acoustique.

Augmenter les informations
diagnostiques comme diminutions de
sortie acoustiques

Depuis 1991, I'évolution technique des appareils échographiques a

induit une augmentation significative de I’émission acoustique, ce
qui a permis une amélioration de la résolution spatiale, un meilleur
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contraste, une meilleure définition desimages et une meilleure sensibilité
diagnostique. Les modes d'imagerie réelle 3D et 4D, le Doppler
Couleur, I'imagerie de déformation, illustrent les nouvelles possibilités
des échographes en termes de mode d'imagerie. D’autres bénéfices
potentiels de I’ augmentation de I’ émission acoustique comprennent la
possibilité d'imager a des profondeurs plus importantes gréce a des
signaux échos et Doppler plus consistants ainsi que I’amélioration de la
résolution gréace a la possibilité de transmettre a plus haute fréquence.
En paraléle, la connaissance scientifique sur les effets biologiques
néfastes s'est considérablement élargie et a introduit le concept de
balancement des risques avec les bénéfices qu’ apporte une meilleure
image échographique.

Augmenter la responsabilite de
I'utilisateur aux niveaux de sortie plus
eleves

En assouplissant les limites des puissances acoustiques émises par
les échographes actuels, les autorités réglementaires ont évidemment
favorisé le développement de meilleures capacités de diagnostic et de
qualité d'image, mais ils ont aussi accru la responsabilité pesant sur
les opérateurs. L’ opérateur doit évaluer les risques et les bénéfices du
diagnostic ultrasonore de maniére générale mais aussi de |’ augmentation
de la puissance acoustique émise afin d avoir de meilleures images.
Pour assumer ses responsabilités, les opérateurs doivent avoir pleinement
connaissance des appareils échographiques et de leurs outils. Cela
impligue une formation et un entrainement spécifique qui ont désormais
été inclus dans les processus d accréditation pour I’utilisation de
I’ échographie en environnement clinique dans la plupart des pays
développés.

L’ opérateur doit :

« étrefamilier avec les facteurs de risgue potentiels,

« étre conscient de la nécessité d' gjuster |’émission acoustique pour
obtenir une bonne image,

 évaluer et considérer I état clinique du patient, et

* connaitre toutes les commandes de |’ appareil qui affecte I’émission
acoustique.
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Les appareils échographiques actuels permettent a |’ opérateur de peser
les risques et les bénéfices afin de prendre une décision en toute
connaissance de cause. Les appareils affichent en temps réel des
informations sur les risques potentiels d'effets biologiques néfastes
par I'intermédiaire d’'indices qui se référent a I'intensité émise et les
potentiels risques thermiques et mécaniques (I'indice thermique : Tl et
I’indice mécanique : MI). D’aprés le NCRP, les risques induits par un
examen ultrasonore doivent étre pondérés avec les bénéfices cliniques
lorsque le MI est supérieur a 0.5 et le Tl au-dela de 1.0. En pratique,
produire une meilleure image peut induire des risques plus importants,
surtout en fonction de |’ anatomie du patient et de son état :des patients
minces ou obéses ne présentent pasles mémesrisques, unevessieremplie
ou vide non plus, la présence de gaz dans |a zone imagée peut augmenter
les risques.

Le principe AFAP

Selon la Commission internationale de protection radiologique :
« L’ exposition médicale est laseul e catégoriedanslaguelleil est possible
d effectuer des réductions importantes des doses moyennes, il est ains
hautement souhaitable de réduire les pratiques de radiations médicales
qui n"auraient pas de bénéfice pour le patient et de minimiser laradiation
inutile au cours des examens médicaux ». Afin de réduire les risques
liés a I’exposition ultrasonore, le principe AFAP peut étre appliqué
aux examens échographiques. AFAP est |'abréviation de « As Far As
Possible ». signifie que I’ exposition totale doit étre maintenue le plus
loin possible, afin de garantir la sécurité du patient tout en optimisant le
diagnostic médical.

Controle de I’énergie

L’implémentation du principe AFAP consiste & mettre en cauvre les
actions de protection les plus efficaces jugées « raisonnables » quels
que soient les niveaux d exposition. L’activation de I'AFAP permet
d obtenir les informations nécessaires tout en maintenant les éventuels
effets biologiques le plus loin possible. Ensuite, tous les controles de
qualité de I'image doivent étre utilisés afin d’ optimiser I'image (zone
focale, gain en réception...). Ensuite, tous les contréles de qualité de
I”image doivent étre utilisés pour optimiser |I’'image (mise au point, gain
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du récepteur...). Ce n'est que si I'image n’est pas utile au diagnostic a
ce stade que la puissance acoustique peut étre augmentée. Le contréle
de puissance acoustique permet a I’utilisateur de choisir un niveau
d'intensité inférieur au maximum établi. L’ utilisation prudente stipule
que I’ utilisateur choisisse I’intensité émise la plus basse qui correspond
aune image de bonne qualité.

Controle du temps d’exposition

Les indices affichés ne prennent pas en compte la durée d’ exposition.
Etant donné que |’ énergie total e regue en une position est proportionnelle
aladurée d’ exposition de cette position, les opérateurs doivent maintenir
le temps d’ exposition, sur une méme position, aussi bréve que possible.
Par conséquent, une définition plus compléte du principe AFAP serait
d'utiliser les réglages de sortie les plus bas qui produiraient la meilleure
information diagnostique, tout en maintenant ladurée d’ exposition laplus
bréve possible.

Controle de la technique de
numeérisation

Les directives opératoires qui découlent du principe AFAP doivent
restées assez claires et avoir comme seul objectif la qualité diagnostique.

En plus, I’ opérateur doit s assurer que :

 Seulsles numérisations d’ utilité médicale sont effectuées
« Un examen n’ est pas préecipité
« Laqualité n’est pas compromise

Un examen médiocre nécessitera trés probablement un second examen
0u un suivi, ce qui augmentera la durée d’ exposition.

Controle des reglages systeme

Choisir les réglages systéme les plus appropriés (sonde, application) est
la premiére étape a suivre avant de démarrer un examen échographique.
L’ opérateur doit, ensuite, sélectionner la plage d’intensité acoustique la
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plus adaptée a I’ application, si cela nest pas automatiquement fait par
le systeme. Finalement, |’ opérateur a la responsabilité de I’ utilisation
clinique la plus appropriée. Les systemes a ultrasons de la gamme
SuperSonic MACH offrent a la fois des réglages automatiques (par
défaut) et des réglages manuels (sélectionnables par I’ utilisateur).

Les effets des capacités du systeme

Le systeme offre la capacité de contrdler I’ émission acoustique gréce a
3 types de contrdles différents.

Les contréles directs influent directement sur I'intensité acoustique. |ls
regroupent la sélection de I’ application (voir ci-dessus) et le contrdle
de la puissance émise. La sélection de I’ application influe sur la plage
autorisée de I'intensité de sortie. Choisir la plage d’ intensité acoustique
adéqguate pour |'application est I'une des premiéres choses a effectuer
lors d'un examen. Par exemple, les niveaux d'intensité acoustique
utilisés en application vasculaire périphérique ne doivent pas étre
utilisés pendant des examens fodaux. Certains systémes sélectionnent
automatiqguement lagamme appropriée en fonction de |’ application alors
que d’ autres nécessitent une sélection manuelle. Finalement, |’ opérateur
garde laresponsahilité de I’ utilisation clinique appropriée. Les systémes
aultrasons de lagamme SuperSonic MACH offrent alafois desréglages
automatiques (par défaut) et des réglages manuels (sélectionnables
par |’ utilisateur). La puissance émise influe directement sur I'intensité
acoustique, en I’augmentant ou en la diminuant. Une fois I’ application
sélectionnée, le contrdle de puissance émise permet a I’ utilisateur de
choisir un niveau d’intensité inférieur au maximum établi. L’ utilisation
prudente stipule que I’ utilisateur choisisse |’ intensité émise la plus basse
qui correspond a une image de bonne qualité.

Les contrélesindirects sont ceux qui ont un effet indirect sur I’intensité
acoustique. |ls se réferent & la sélection de la sonde (voir « Effets des
capacités de la sonde » plus loin), le mode d'imagerie (voir « Effets
du mode de fonctionnement » plus loin), la fréguence de répétition des
impulsions, la profondeur de la zone focale et la largeur de I"impulsion.
Tous ces contrdles influent indirectement sur I'intensité émise pour
différentes raisons : par exemple, la fréquence de fonctionnement de
la sonde doit étre adaptée a la profondeur d exploration demandée; de
méme, un mode explorateur et un mode stationnaire ne délivreront pas
la méme quantité d’énergie en une position donnée. Pour des détails
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complets sur les controles indirects, |’ opérateur doit se référer ala sous-
section « Contréles Indirects » dans la section « Appliquer AFAP avec
le systéme d'imagerie a ultrasons SuperSonic MACH ». La fréquence
de répétition ou encore le taux de répétition fait référence au nombre
de paquets d’ ultrasons qui sont émis sur une période donnée. Plus cette
fréguenceest élevée, plusil y aurad’ impulsionsd’ énergie sur une période
detempsdonnée. Plusieurs controles affectent lafréguence de répétition :
la profondeur focale, la profondeur affichée, la profondeur du volume
échantillon, I’ optimisation du flux, I’ échelle, le nombre de zones focales
et la largeur de secteur. La focalisation du faisceau ultrasonore affecte
également la résolution de I'image. Le maintien ou I’améioration de
la résolution a un nouveau point focal nécessite une variation de la
puissance émise sur toute la zone focale. Cette variation est fonction
de I’optimisation du systeme. Différents examens requiérent différentes
profondeursfocales. En placant lazonefocal e alaprofondeur appropriée,
la résolution de la structure observée est améliorée. La longueur des
impulsions représente le temps pendant lequel |’ énergie ultrasonore est
émise. Plusl’impulsion est grande, plus|’intensité rapportée au temps est
élevée. Plus cetteintensité est grande, plusil y aderisgue d’ entrainer une
élévation delatempérature et des phénomenes de cavitation. Lalongueur
d’impulsion ou lalongueur du train d’impulsions ou ladurée d’impulsion
est la durée d'impulsion émise en mode Doppler pulsé. En augmentant
lataille du volume échantillon, lalongueur del’impulsion est également
augmentée.

Les contrdles en réception n’ont aucun effet sur I’ émission acoustique
et peuvent étre utilisés par I'opérateur afin d’améliorer la qualité de
I"'image. llsmodifient uniquement lafagon par laquellel’ écho ultrasonore
est recu, ils doivent toujours étre utilisés avant d’ augmenter |’ émission
acoustique. Ils comportent le gain, la TGC, la plage dynamique et les
fonctionnalités de traitement d' image. L’ information la plus importante
agarder en mémoire concernant la puissance acoustique en émission est
gue les contrdles en réception doivent étre optimisés avant d’ augmenter
la puissance émise. Par exemple : optimiser le gain afin d’améliorer la
qualité d’'image avant d’ augmenter |’ émission.

Effets du mode de fonctionnement

Lechoix du moded imagerie détermine lanature du fai sceau ultrasonore.
Par exemple, le mode B est un mode a balayage, tandis que le mode
Doppler est un mode stationnaire. Un tel mode concentre |’ énergie en un
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seul endroit. Un faisceau ultrasonore balayé disperse |’ énergie sur une
zone entiére de sorte quel e fai sceau setrouve concentré en un seul endroit
seulement pendant une fraction de temps.

Effets des capacités de la sonde

La sélection de la sonde influe indirectement sur I’intensité acoustique
émise. En effet, |’ atténuation des tissus se modifie avec la fréguence
émise. Plus la fréguence opérationnelle de la sonde est élevée, plus
I’énergie acoustique est atténuée. Une sonde opérant a une haute
fréquence requiert une plus grande intensité en émission pour pouvoir
imager aune plus grande profondeur. Afin d’ explorer plus profondément
avec la méme intensité acoustiqgue émise, une sonde de plus basse
fréquence est nécessaire. Si I’augmentation du gain et de la puissance
d'émission au-dela d'un certain point n'entraine pas d amélioration
notable de la qualité d' image, une sonde opérant a plus basse fréquence
est nécessaire.

A WARNING

La durée d’exposition au rayonnement ultrasonore doit étre limitée ;
toutefois, ne jamais précipiter un examen.

S assurer que les indices affichés sont maintenus a un minimum et que
ladurée d’ exposition est limitée sans que ceci compromette la sensibilité
diagnostique.

Norme d’affichage de sortie

Objet de la norme d’affichage de sortie

La norme d’ affichage des indicateurs de sortie (ODS) comprend deux
indicesprincipaux : unindice mécanique et unindicethermique. L’ indice
thermique est composé des indices suivants : un indice thermique pour
tissu mou (T1S), un indice thermique pour 0s ou tissu situé aproximité de
I’0s (TIB), et un indice thermique pour os cranien (TIC). L’ utilisateur de
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lagamme SuperSonic MACH est améme de choisir leformat d’ affichage
Tl et MI dans la configuration systéme, soit TIS et/ou TIB et/ou TIC, ou
la valeur maximale des trois Tl qui, en retour, dépend de |’ application
disponible. Lavaeur TISou TIB, ou lavaeur maximale de ces indices,
seront affichés a tout moment. La valeur affichée dépend du préréglage
du systeme ou du choix de I'utilisateur qui, a son tour, dépend de
I application disponible. Le comportement de I'indice est fortement lié
a la spécificité de I'indice affiché par défaut dans chaque application.
Une valeur par défaut est un état du systéme préréglé par le fabricant
ou |’ opérateur. Le systéme possede un réglage d’indice par défaut qui
correspond a chaque application delasonde. Les réglages par défaut sont
rappel és automatiquement par le systéme lorsque le systéme est allumé,
les donnéesd’ un nouveau patient sont introduites dans|abase de données
du systéme, ou un changement survient dans|’ application. Ladécision de
savoir lequel des 3 indices thermiques, ou la valeur maximale des trois,
afficher doit reposer sur les critéres suivants :

 L’indice doit étre approprié pour I’ application clinique choisie : TIS
est utilisé pour I'imagerie du TIB du tissu mou pour une mise au point
sur ou a proximité de I’ os, et le TIC pour I'imagerie atravers |’ os du
crane ou a proximité du crane.

« Certains facteurs sont susceptibles de créer des valeurs d'indice
thermique artificiellement élevées ou basses : présence de liquide ou
d’os, ou un flux sanguin. Par exemple, si un trajet dans les tissus est
fortement atténué de telle maniére que le potentiel réel d’ échauffement
local est inférieur al’ affichage de I'indice thermique.

Le choix d'un mode a balayage contre un mode stationnaire affecte
I”indice thermique. Pour lesmodes abalayage, I’ échauffement tend a étre
proche de la surface; pour les modes stationnaires, |’ échauffement tend
a étre proche de la zone focale.

Indice mécanique

L es effets biol ogiques mécaniques de cavitation sont des phénoménes de
seuil qui se produisent quand un certain niveau d’ émission est dépasse.
Leniveau du seuil change en fonction du type detissu. Lerisque d effets
biologiques mécaniques varie avec le pic de pression de raréfaction
et la fréguence de fonctionnement. L’indice mécanique MI prend en
compte ces deux facteurs. Plus la valeur de MI est élevée, plus grande
est la possibilité d’ apparition d’ effets biologiques mécaniques. Il n'y a
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aucune valeur de MI qui indique qu’'un effet mécanique est en train de
se produire. L’indice MI doit étre utilisé comme une valeur indicative
permettant d' appliquer le principe AFAP.

Indice thermique

L’indice thermique (TI) renseigne I’ utilisateur sur les conditions qui
pourraient conduire & une augmentation de la température de la surface
du corps, al’intérieur des tissus, ou encore au point de focalisation du
faisceau ultrasonore sur un tissu osseux. En d autres termes, |’indice
Tl informe I’ utilisateur d’une éventuelle élévation de température dans
les tissus. Il fournit une estimation de I'éévation de température au
sein d’un tissu en fonction de ses caractéristiques spécifiques. En effet,
I’ augmentation effective de la température dépend de facteurs tels que
le type de tissu, la vascularisation, le mode opérationnel... L’indice TI
doit étre utilise comme une valeur indicative permettant d’ appliquer le
principe AFAP. L’indice thermique osseux (TIB) informe I’ utilisateur
de I’échauffement potentiel au niveau ou a proximité du point focal
une fois que le faisceau ultrasonore a traversé les tissus mous ou
les liquides, par exemple, au niveau ou a proximité des os fodaux
au deuxiéme ou troisiéme trimestre. L’indice thermique crénien (TIC)
informe I’ utilisateur de I’ échauffement potentiel des os proches ou au
niveau de la surface, par exemple, lesos craniens. L’indice Tl renseigne
I” utilisateur sur les risques d’ échauffement des tissus. Selon le choix de
I’ utilisateur de la gamme SuperSonic MACH, le TIS, le TIB, le TIC
ou la valeur maximale des trois est continuellement affiché sur la plage
de 0,0 jusgu’'a la valeur maximale. L’indice mécanique est affiché en
permanence depuis savaleur 0,0 jusqu’'a1,9.

Niveaux d’affichage et précision du
systeme pour Ml et TI

Comme mentionné plus haut, et selon le choix de I’utilisateur de la
gamme SuperSonic MACH, 1eTIS, le TIB, le TIC ou lavaleur maximale
des trois est continuellement affiché de 0,0 jusgu’ala valeur maximale,
en fonction du transducteur et de |’ application, par incréments de 0,1.
L’indice mécanique est aussi affiché en permanence depuis la valeur
0.0 jusgu'a 1.9, par incréments de 0.1. Par conséquent, la précision
de MI et Tl est de 0,1 unité sur le systeme de la gamme SuperSonic
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MACH. Les estimations de la précision de I'affichage MI et Tl pour
le systeme SuperSonic MACH sont données dans les tableaux de sortie
acoustique, dans ce manuel de I’ utilisateur. Ces estimations sont basées
sur la variabilité des sondes et des systemes, les erreurs inhérentes de
modélisation de la puissance acoustique et la variabilité des mesures,
comme décrit ci-apres. Lesvaleursaffichéesdoivent étre utiliséescomme
des indications relatives qui permettent a |'opérateur de mettre en
pratique le principe AFAP par le biais d’'une utilisation prudente du
systeme. Ces valeurs ne doivent en aucun cas étre interprétées comme
des mesures physiques effectuées au sein des tissus ou des organes.
Les données sources utilisées pour alimenter I’ affichage de puissance
acoustique proviennent de mesures effectuées en laboratoire selon les
standards de mesure publiés par I’AIUM. Ces mesures sont ensuite
incorporées a des algorithmes de calcul qui fournissent les valeurs
affichées. Nombreuses des hypothéses utilisées dans les méthodes de
mesure et de calcul sont conservatrices. La surestimation de I’intensité
effective d’exposition in situ, pour la plus grande majorité des tissus
traverseés, est intégré dans le processus de mesure et de calcul. Par
exemple:

» Lesmesures effectuées en cuve aeau sont pondérées par un coefficient
d atténuation conservateur de 0,3 dB/cm-MHz, qui est un standard
industriel.

» Desvaleurs conservatrices pour les caractéristiques des tissus ont été
sélectionnées pour étre utilisées dans les modéles TI. Des valeurs
conservatives des caractéristiquestissulaires ont été sél ectionnées dans
les modéles de calcul desindices Tl : taux d absorption des tissus ou
desos, taux de perfusion sanguine, capacité sanguine al’ échauffement
et conductivité thermique des tissus.

+ Dansles modélesindustriels standards des indices Tl, I’ augmentation
de la température est supposée atteindre une valeur d équilibre. De
plus, la sonde est supposée étre maintenue dans une seule position,
stable, suffisamment longtemps pour que I’ état d' équilibre puisse étre
atteint.

De nombreux facteurs doivent étre pris en compte dans la précision des
valeurs affichées : les variations matérielles, la précision des algorithmes
d’ estimation, et la variabilité des mesures. La variabilité entre les
transducteurs et les systémes est un facteur important. La variabilité
entre sondes résulte de I’ efficacité des cristaux piézoélectriques, des
différences d’impédance, et de lavariabilité de la sensibilité deslentilles
de focalisation. Des différences de contréle du voltage au sein des
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systémes contribuent également a cette variabilité. 1l existe aussi des
incertitudes inhérentes aux algorithmes utilisés dans |’ estimation des
valeurs de puissance acoustique sur I'intervalle des conditions possibles
d'utilisation du systéme et des voltages. Les imprécisions des mesures
réalisées en laboratoire sont liées, entre autres, aux différences de
calibration et de performance des hydrophones, au positionnement, a
I’alignement, aux tolérances de digitalisation et a la variabilité entre
opérateursdetest. L’ hypothése conservative utilisée dansles algorithmes
d’ estimation de la puissance acoustique en propagation linéaire, a toutes
profondeurs, atravers un milieu montrant un coefficient d' atténuation de
0,3 dB/cm-MHz, n’est pas valide pour I’ estimation précise des valeurs
affichées. Lapropagation linéaire et I’ atténuation uniforme a 0,3 dB/cm-
MHz ne se produisent pas en cuve a eau, pas plus que dans la plupart
des tissus biologiques. Dans le corps, les différents tissus et organes
montrent des caractéristiques d’ atténuation non similaires. Dans |’ eau, il
N’ existe pour ains direpasd’ atténuation. Dans ces deux environnements,
et plus particulierement dans les cuves a eau, les mesures sont égal ement
affectées par une propagation non-linéaire et des effets de saturation qui
interviennent a voltages élevés. Aing, la précision des valeurs affichées
intégre la variabilité entre sondes et systémes, les erreurs inhérentes de
lamodéisation de |a puissance acoustique, et la variabilité des mesures.
Toutefais, il serait faux de dire que la précision des valeurs affichées
reposerait sur des erreurs dans les standards de mesures de I’ AIUM, ou
sur des erreurs causées par des mesures selon les mémes standards, ou
encore sur I’'impact des pertes non-linéaires sur les valeurs mesurées.

Signification de la relation Tl et Ml
avec les bioeffets

INDICE THERMIQUE

L’indice TI donne une indication relative de I’éévation potentielle
de température en un point spécifique le long de I’axe du faisceau
ultrasonore. Cette indication reste relative car les conditions supposées
d échauffement au sein des tissus sont si complexes que cet indice ne
peut étre considéré comme fournissant une mesure exacte de I’ élévation
de température dans toutes les conditions possibles. Ainsi, un Tl de
2 représente un accroissement de température plus grand qu'un Tl de
1, mais ne signifie en aucune fagon une augmentation de 2 °C. Cette
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augmentation de latempérature constitue une estimation théorique basée
sur des conditions expérimental es qui ne peuvent vrai semblablement pas
étre appliquées aux conditions cliniques. Le point important aretenir sur
I’indice Tl est qu'il est destiné a informer I’ utilisateur d’une possible
élévation de température en un point précis du tissu examiné. Les
préoccupations relatives a I’ échauffement des tissus par ultrasons sont
basées sur des observations de la modification de I’ activité cellulaire
en fonction de la température. En général, pour une activité saine des
enzymes, | activité enzymatique double pour chaque é évation de 10 °C.
Le corps humain est capable de tolérer |es boissons chaudes et les fievres
pendant un certain temps. Avec une température moyenne corporelle a
37°C, unaccesdefiévrea+2 °C ne constitue pas un probleme. L etableau
suivant montre |es principales étapes et effets de latempérature.

Table 3.4. Effet de la température de Millet et Ziskin, 1989

37-39 Pas d’ effet délétére sur
une période étendue

39-43 Effets délétéres sur des
temps suffisamment longs
>41 Seuil de problémes fodaux
sur des temps longs
44-46 Coagulation des protéines
> 45 Dénaturation des enzymes
>41,8 Mort des cellules cancéreuses

(ne se reproduisent plus)

Souvent considéré comme un seuil de
dommage, sauf dans le cas des yeux

L’ augmentation de température dans les tissus pendant I’ exposition aux
ultrasons est due a I’ absorption d’ énergie acoustique. L’ absorption est
la conversion de I’ énergie ultrasonore en chaleur. L’ étendue de cette
absorption dépend du type de tissu. Les caractéristiques d absorption
d’'un tissu sont représentées par son coefficient d’absorption. Il est
exprimé en décibels par centimetre par mégahertz. Les coefficients
d’absorption sont trés dépendants de I'organe ou du type de tissu
qui est imagé. Le liquide amniotique, le sang et les urines, ont un
coefficient d’ absorption trés faible, ce qui signifie que I'élévation de
température y est également trés faible, et que le faisceau ultrasonore
traverse ces fluides en ne subissant qu’ une trés |égére atténuation. Les
0s, au contraire, possedent un coefficient d’ absorption trés élevé. Les os
denses absorbent |’ énergie trés rapidement et sont donc soumis a une
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trés rapide éévation de leur température. Les tissus mous varient en
densité en fonction de I’ organe, mais cette densité ne varie que trés peu
au sein d'un méme organe. La fréquence ultrasonore utilisée modifie
également les caractéristiques d’ absorption. Pluslafrégquence est élevée,
plus I’ absorption sera importante. Comment minimiser I’ élévation de
température : I’ augmentation de la température dépend de I intensité, de
la durée d exposition en un point donné, de la taille et de la position
de la zone focale de la sonde et de I’absorption de I’ énergie par les
tissus. L’ opérateur peut controler I'intensité (contréle de la puissance
acoustique) et la durée d’ exposition. Typiquement, |a sonde est déplacée
régulierement pendant un examen, ce qui a pour effet de réduire la
durée d’ exposition en un point donné du tissu. L’ absorption de |’ énergie
ultrasonore par |es différentes couches des tissus qui se situent en amont
du point d'intérét constitue un autre facteur important de I’ éévation de
température. Un accroissement de |’ absorption dans ces couches entraine
une réduction de I’ énergie ultrasonore disponible dans la zone d’ intérét.

INDICE MECANIQUE

En plus des effets thermiques, différents types d effets mécaniques
sont également générés dans le corps du fait d’une exposition a un
faisceau ultrasonore. Ces effets peuvent étre divisés en deux catégories.
La premiére catégorie est appelée cavitation acoustique. La cavitation
se produit lorsque le son traverse une zone qui contient une cavite,
telle qu'une bulle de gaz ou une poche d'air. Certains tissus referment
des bulles d’'air, comme par exemple les poumons et les intestins chez
I"adulte, et sont donc plus sensibles aux effets de cavitation acoustique.
Les poumons et les intestins chez le fodus ne contiennent pas de
bulles d'air, car le fagus ne respire pas encore d'air (I’oxygene qu'il
« respire » provient du flux sanguin de sa mére). Cependant, de fines
bulles peuvent éventuellement se former dans certaines zones du corps
du fodus, autres que les poumons ou les intestins. Des travaux de
recherches approfondis sont nécessaires dans ce domaine. Au cours de
phénomenes de cavitation, les ondes sonores peuvent induire sur les
bulles et les poches d'air des cycles de contraction et de décontraction :
on parle de pulsation ou de résonance. Lorsgue les bulles résonnent,
elles émettent des ondes secondaires dans toutes les directions. Si les
bulles se contractent jusqu’ au point d’ effondrement, cela peut conduire
aunetrésforte élévation de température et de pression pendant quelques
dizaines de nanosecondes. Ces treés hautes pressions et températures
peuvent entrainer la production de radicaux libres hautement réactifs, et
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de composés toxiques qui, bien que peu probable, pourraient en théorie
endommager le génome des cellules voisines. Dans le phénomeéne de
cavitation, la contraction rapide des bulles peut également créer des
micro-jets de liquide qui peuvent endommager les cellules. Sur des
animaux de laboratoire, il aété observé qu’ une échographie diagnostique
réalisée sur les poumons ou les intestins, organes qui contiennent
des bulles d'air, peut provoquer la rupture de trés petits vaisseaux
sanguins du fait des effets de cavitation. Les recommandations de sireté
relatives a I’ échographie diagnostique ont été pensées pour prévenir
les effets de cavitation puisgue ceux-ci peuvent étre dommageables.
Des limitations sur I"’amplitude de pression de la pulsation ultrasonore
associées a la prise de conscience de la présence de bulles gazeuses
dans le tissu examiné peuvent aider a prévenir les phénomenes de
cavitation. D’ autres facteurs tels que la longueur de la pulsation ou la
densité du liquide imagé influencent également I’ apparition d’ effets de
cavitation. En présence de bulles gazeuses, leur nombre, leur taille et
leur localisation contribuent aux effets de cavitation. L’ apparition de la
cavitation et son comportement dépend de nombreux facteurs dont la
pression et lafréquence ultrasonore, lafocalisation ou lanon-focalisation
du faisceau, |’aspect pulsé ou continu de ce méme faisceau, le degré
d’ondes stationnaires, et aussi la nature, |’ état et les bords du matériau
insonifié, de méme de ses bords. Il n'y a actuellement aucune preuve
que les effets de cavitation se produisent dans le corps humain ou
ses fluides suite a une exposition a un faisceau ultrasonore. De plus,
les paramétres de contrble présents sur notre échographe permettent
de limiter la pression acoustique. Les ultrasons peuvent aussi générer
d’ autres effets mécaniques qui sont indépendants de laprésence de bulles
gazeuses dans le tissu imagé. Parmi ces effets figurent des changements
de pression, I apparition de forces, de couples (qui entraine une rotation
des éléments) et aussi |’apparition de flux de liquides. Entre autres
conséquences, ces modifications peuvent provoquer |’ apparition de sons
audibles, des changements électriques au sein des membranes cellulaires
qui lesrendent plus perméables a de grosses mol écul es, des mouvements
et redistributions cellulaires au sein des liquides et enfin des dommages
cellulaires. Lorsgquelesultrasonstraversent lesliquides, ilsy exercent une
action d’ entrainement appel ée flux acoustique. Si 1a pression acoustique
ultrasonore augmente, leflux liquidien s accél ére. Ce phénomeéne devrait
pouvoir se produire en théorie au sein des fluides du corps humain
tels que le sang, les urines ou encore le liquide amniotique. Au cours
d expérimentations sur les animaux, ces flux liquidiens ont causé le
cisaillement de parties solides a proximité, pouvant ains endommager
les thrombocytes et conduire & une thrombose intra vasculaire anormale.
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On ne sait pas s cela peut se produire chez le patient en cours
d’ examen échographique. Bien que les ultrasons puissent entrainer des
effetsindésirables, le risque global lié a un examen échographique reste
minime, méme en cas d exposition modérée ou prolongée. Dans des
conditions normales d’ utilisation, I’ application prudente des ultrasons en
accord avec le principe AFAP a prouvé son innocuité, son efficacité et a
fait de I’ échographie un outil diagnostique fiable.

Pratique du principe AFAP

Comment mettre en ccuvre AFAP

PRINCIPE AFAP

L esrecommandations de sreté qui guident I’ utilisation de I’ échographie
diagnostique se définissent par le principe AFAP, acronyme de « As Far
As Possible », pouvant étre traduit par « le plusloin possible ». Ainsi la
décision decequi est raisonnable est lai ssée aladiscrétion des utilisateurs
qualifiés. Aucune régle suffisamment compléete ne pourrait étre formul ée
pour donner une ligne de conduite adaptée a chaque circonstance. En
garantissant une exposition aux ultrasons aussi limitée que possible, tout
en obtenant des images de qualité diagnostique, les utilisateurs peuvent
en minimiser les effets biologiques potentiels.

LES UTILISATEURS DOIVENT SUIVRE LE
PRINCIPE AFAP POUR TOUS LEURS EXAMENS

Le seuil d effet biologique cause par les ultrasons n’ étant pas déterminé,
il est delaresponsabilitédel’ opérateur de contréler I’ énergietotale émise
et transmise au patient. L’ opérateur doit pondérer le temps d’ exposition
nécessaire a |’ obtention d’une image de qualité suffisante pour établir
un diagnostic. Pour y parvenir, notre systeme échographique dispose de
contrélesqui doivent étre utilisésen coursd’ examen pour en optimiser les
résultats. Lapossibilité donnée al’ utilisateur de suivre le principe AFAP
est importante. Les récentes avancées dans I’ échographie diagnostique,
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pas seulement technologiques mais aussi relatives aux applications
de cette technologie, ont conduit au besoin de fournir a I utilisateur
des informations plus nombreuses et de meilleure qualité. Les indices
d' affichage de la puissance acoustique sont ainsi congus pour fournir
cesinformations clefs. Certaines variables peuvent affecter lafagon dont
les indices de puissance acoustique affichés peuvent étre utilisés pour
appliquer le principe AFAP. Lesvaleurs de cesindices, lataille du corps
du patient, la localisation du tissu osseux le plus proche relativement
au point focal, I’ atténuation dans le corps, et le temps d’ exposition au
faisceau ultrasonore en sont quelques exemples. En particulier, le temps
d’exposition constitue une variable tres utile puisqu’elle est contrdlée
directement par I'utilisateur. La possibilité le limiter les valeurs des
indices affichés en jouant sur le temps d’ exposition est compatible avec
le principe AFAP.

MISE EN CEUVRE D’AFAP AVEC LES INDICES TI
ET MI

Suivre le principe AFAP consiste a utiliser des informations affichées
a |I’écran sous la forme d'indices biologiquement fiables qui reflétent
I’exposition aux ultrasons : la Tl et la MI. Cette information affichée
ne doit étre considérée qu'en tant qu'outil. Une utilisation sire de
I”imagerie échographique peut étre assurée par |’ obtention delameilleure
information diagnostique possible tout en maintenant lesindices affichés
le plus bas possible.

CONTROLES DE SYSTEME CONTRE SORTIE
ACOUSTIQUE

L’ examen échographique d’'un patient démarre avec la sélection de la
fréquence de la sonde appropriée. Aprés avoir sélectionné la sonde et
I" application, sur labase del’ anatomiedu patient, |a puissance acoustique
émise doit étre gjustée au plus bas pour acquérir la premiére image.
La zone focale peut ensuite étre gjustée a son tour, puis le gain en
réception peut étre augmenté, tout comme la gamme dynamique, et
la TGC pour produire une représentation uniforme du tissu imagé.
Lorsgu’ une image adéquate est obtenue en augmentant le gain et en
gjustant la TGC, |la puissance acoustique en émission doit étre diminuée.
L’ opérateur ne doit I’ augmenter qu’ aprés avoir effectué touslesréglages
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et gustements mentionnés ci-dessus. Aprés avoir acquis une image
en mode B de I’organe imagé, I'imagerie en mode couleur peut étre
utilisée pour visualiser les flux sanguins. De la méme fagon qu’avec
I’image en mode B, le gain, laTGC et |les contrdles en réception doivent
étre optimisés avant d’augmenter la puissance acoustique en émission.
Une fois le flux sanguin localisé, les controles spécifiques du mode
Doppler doivent étre utilisés pour positionner correctement |’ échantillon
volumique mesuré sur le vaisseau d'intérét. Avant d augmenter la
puissance acoustique en émission, |I’optimisation du flux et le gain
Doppler doivent étre gjustés pour obtenir un tracé Doppler optimal. Cette
augmentation ne doit étre faite que si un gain maximum ne génere pas
d’'image acceptable. E résumé : la sonde et la fréquence appropriées
doivent étre sélectionnées pour |’examen; la puissance acoustique de
départ doit étre faible; I'image doit étre optimisée gréace aux controles
tels que la zone focale, le gain en réception et les autres contréles
d’imagerie ; la puissance acoustique en émission ne doit étre augmentée
gue dans les cas ou I'image obtenue a ce stade n’est pas utilisable d’ un
point de vue diagnostique. Le gain généra et la TGC sont les deux
contrdles en réception les plus importants qui doivent étre utilisés par
I’ opérateur pour améliorer la qualité de I'image acquise, et ce avant
d’augmenter la puissance acoustique en émission. Ils n’ont aucun effet
sur la puissance acoustique émise et n’ affecte que lafagon dont les échos
ultrasonores sont recus et traités. L’information la plus importante a
garder en mémoire concernant la puissance acoustique en émission est
gue les contréles en réception doivent étre optimisés avant d’ augmenter
la puissance émise. Par exemple : optimiser le gain afin d’améliorer la
qualité d'image avant d’augmenter |I’émission. La gamme dynamique
et certains paramétres de compilation de I'image constituent également
des contrdles en réception qui N’ affectent pas la puissance acoustique
en émission. |l est trés important que |’ opérateur se souvienne que ces
deux contréles doivent également étre optimisés avant que la puissance
en émission ne soit incrémentée.

Application de systeme contre sortie
acoustique

La sélection de I'application clinique et le contrdle de la puissance
acoustique émise affectent directement |’intensité acoustique. Il existe
différentes gammes d'intensités autorisées et de puissances émises
en fonction du choix de I’opérateur. Une des premiéres étapes pour
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démarrer un examen est de sélectionner lagamme appropriée d' intensité
acoustique pour I'application souhaitée. Par exemple, les niveaux
d’intensité acoustique utilisés en application vasculaire périphérique
ne doivent pas étre utilisés pendant des examens fogaux. Certains
systémes séectionnent automatiquement la gamme appropriée en
fonction de I'application alors que d'autres nécessitent une sélection
manuelle. Finalement, |’ opérateur garde la responsabilité de I’ utilisation
clinique appropriée. Le systéme a ultrasons de la gamme SuperSonic
MACH offre a la fois des réglages automatiques (par défaut) et des
réglages manuels (sélectionnables par I’ utilisateur). La puissance émise
impacte directement |’intensité acoustique. Une fois que |’ application
est sélectionnée, le contrdle de la puissance acoustique en émission peut
étre utilisé pour augmenter ou diminuer |’intensité acoustique émise.
Le contréle de puissance acoustique permet a |’ utilisateur de choisir un
niveau d’intensité inférieur au maximum établi. Une utilisation prudente
du systemeimpliquequel’ opérateur choisit I’ intensité en émissionlaplus
faible possible permettant d’ obtenir une image de bonne qualité.

Effet du transducteur sur la sortie
acoustique

Les contrbles qui affectent la puissance acoustique en émission sont:

« lafréquence de répétition (PRF)
+ laprofondeur focale

« lalongueur desimpulsions

« lasélection de la sonde

La fréquence de répétition ou encore le taux de répétition fait référence
au nombre de paquets d’ ultrasons qui sont émis sur une période donnée.
Plusieurs contrbles affectent la fréquence de répétition : la profondeur
focale, la profondeur affichée, la profondeur du volume échantillon,
I’ optimisation du flux, I’ échelle, le nombre de zones focales et la largeur
de secteur. La focalisation du faisceau ultrasonore affecte également la
résolution de I'image. Le maintien ou I’amélioration de la résolution a
un nouveau point focal nécessite une variation de la puissance émise sur
toute la zone focale. Cette variation est fonction de |’ optimisation du
systéme. Différents examens requiérent différentes profondeurs focales.
En placant la zone focale & la profondeur appropriée, larésolution de la
structure observée est améliorée. La longueur des impulsions représente
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le temps pendant lequel |’ énergie ultrasonore est émise. Plus|’impulsion
est grande, plus I'intensité rapportée au temps est élevée. Plus cette
intensité est grande, plus il y a de risque d’entrainer une élévation
de la température et des phénomeénes de cavitation. La longueur des
impulsions, aussi connue sous le terme « durée d’impulsion », fait
référence a la durée d'impulsion émise en mode Doppler pulsé. En
augmentant la taille du volume échantillon, la longueur de I'impulsion
est également augmentée. L a sélection dela sonde impacte indirectement
I’intensité émise. En effet, |’ atténuation des tissus se modifie avec la
fréguence émise. Plus lafréquence opérationnelle de la sonde est élevée,
plus I’ énergie acoustique est atténuée. Une sonde opérant a une haute
fréguence requiert une plus grande intensité en émission pour pouvoir
imager a une plus grande profondeur. Pour imager a une plus grande
profondeur avec la méme intensité en émission, une sonde opérant
a une fréquence plus basse est requise. Si |I’augmentation du gain et
de la puissance d' émission au-dela d’un certain point n’entraine pas
d amélioration notable de la qualité d’ image, une sonde opérant a plus
basse fréguence est nécessaire.

Modes de fonctionnement du systeme
contre sortie acoustique

Lechoix du moded imagerie déterminelanature du fai sceau ultrasonore.
Le mode B est un mode d’ analyse, Doppler et mode M sont les modes
stationnaires ou non analyses. Un tel mode concentre |’ énergie en un seul
endroit. Un faisceau ultrasonore balayé disperse I’ énergie sur une zone
entiere de sorte que le faisceau se trouve concentré en un seul endroit
seulement pendant une fraction de temps. L’ Elastographie ShearWave™
mélange les deux types de faisceaux, stationnaire et balayé :

 la génération de la pression de radiation acoustique est un mode
ultrasonore balayé,

« |’acquisition des images de propagation de I’ onde de cisaillement se
fait par une insonification plane stationnaire a trés haute fréguence
(UltraFast™),

 I'image en mode B est acquise de maniéreintercalée avec I’ acquisition
desimages d’ élastographie, et fait appel a un faisceau balayé.
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Controdle du temps d’exposition

Le contréle de la durée dexposition est un contributeur important
du principe AFAP, qui ne figure pas sur les indices de puissance
affichés. Puisque I’ exposition totale est directement proportionnelle au
temps pendant lequel |e faisceau ultrasonore insonifie une zone donnée,
I” utilisateur doit garder en mémoire que, outre la surveillance des indices
Tl et MI, le temps total d exposition en chaque zone examinée doit
rester auss court que possible. Le concept du principe AFAP consiste
a utiliser les réglages permettant d’ obtenir la plus faible puissance en
émission qui fournit les meilleures informations diagnostiques, tout
en gardant le temps d'exposition aussi court que possible. Gréce
a une bonne compréhension de ces nouvelles responsabilités, les
utilisateurs disposeront de davantage de possibilités et potentiellement
de plus d'informations diagnostiques, fournies par les équipements
dotés d'énergie en émission plus éeveée, tout en minimisant les risques
encourus par les patients. La durée de I’examen doit étre limitée au
minimum nécessaire, et seul un examen requis et medicalement justifié
doit étre réalise. La qualité de I’examen ne doit pas étre compromise
par laprécipitation. Un examen de mauvaise qualité nécessitera un suivi,
qui au fina augmentera la durée totale d’exposition. L’échographie
diagnostique est un outil important en médecine et, commetouslesoutils,
elle doit étre utilisée avec efficience et efficacité.

Application de I’'AFAP avec les
systemes d’imagerie a ultrasons de la
gamme SuperSonic MACH

Le mode d’'imagerie utilisé sur un systeme dépend de I’ information dont
I’ utilisateur a besoin. L’imagerie en mode B fournit des informations
anatomiques. Le mode Doppler pulsé, les modes couleur CPI, dCPI et
CFI fournissent des informations sur les flux sanguins. Le mode M est
utilisé pour I’ évaluation de la fonction cardiague et la mesure du rythme
cardiague fodtal. L’'imagerie d’ élastographie ShearWave™ affiche des
informations sur la dureté des tissus gréce a une échelle des couleurs
ou une échelle des gris. Un mode numérisé, comme le mode B, le
mode SWE, les modes CPI, dCPI ou CFl, disperse I’ énergie ultrasonore
sur une zone, aors qu’ un mode stationnaire, comme le Doppler pulsg,
concentre |’ énergie ultrasonore. Le mode M doit étre utilisé a la place
de I"'imagerie Doppler pulsé spectral pour obtenir le rythme cardiague
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embryonnaire/fodal. La compréhension des modes d’'imagerie utilisés
permet a |’ utilisateur d' appliquer le principe AFAP en bénéficiant d'un
jugement éclairé. De plus, la connaissance de la fréguence utilisée
par le transducteur, des valeurs de réglage du systéme, des techniques
d’'examen, et de son degré d expérience rendent |’ utilisateur capable
d’ appliquer le principe AFAP. Ladécision finale concernant |a puissance
acoustique utilisée en émission est du ressort de I'utilisateur. Cette
décision doit se faire a partir des facteurs suivants : type de patient,
type d’ examen, histoire du patient, facilité ou difficulté d' obtention des
informations diagnostiques utiles, et la probabilité d’ échauffement du
patient di aux températures de surface de la sonde. Une utilisation
prudente du systéme revient alimiter | exposition des tissus aux indices
les plus faibles sur la durée la plus courte possible en vue d’ obtenir des
résultats diagnostiques acceptables. Bien qu’ une haute valeur d’indice ne
veuille pas forcément dire qu'il y a effectivement des effets secondaires,
cette haute valeur doit étre considérée sérieusement. Tous les efforts
doivent étre mis en place pour réduire les possibles effets d' une haute
valeur d’'indice. Limiter letemps d’ exposition est un moyen efficace pour
parvenir a cet objectif. Il y a plusieurs commandes sur |’ appareil que
I’ opérateur peut utiliser pour gjuster la qualité de son image et limiter
I’ énergie acoustique émise. Ces commandes sont liées aux techniques
gu’'un opérateur peut utiliser pour en mettre en place I'AFAP. Ces
commandes peuvent étre divisées en 3 catégories : directes, indirectes
et commandes en réception. Lorsque ces commandes sont utilisees, les
valeurs de Tl et MI peuvent évoluer. Cela apparait le plus clairement
lorsque la commande contr6lant la puissance acoustique émise est
utilisée. Ceci dit, d’ autres commandes de |’ appareil peuvent changer les
valeurs des indices affichés.

CONTROLES DIRECTS

Puissance de sortie

La commande « puissance émise » controle |I’émission acoustique de
I’ appareil. Deux valeurs sont affichées en temps réel sur |’écran : le Tl
et le MI. lls changent en fonction des gjustements faits sur la puissance
émise. Pour les modes combinés, comme le CFI/B simultané, les modes
individuels contribuent de maniére cumulative au T1 total. Un des modes
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seralecontributeur principal acetotal. Le M1 affiché correspondraacel ui
du mode présentant le maximum de I’ amplitude de pression le plus élevé.

CONTROLES INDIRECTS

Controéles en mode B

LARGEUR DE SECTEUR

Réduirel’ angle du secteur peut augmenter |a cadence image. Cette action
entraineraune augmentation du Tl. Levoltage peut étre automati quement
réduit al’ aide des commandes de I’ ordinateur afin de maintenir le Tl en
dessous des valeurs maximales du systeme. Cette réduction de voltage
induira une diminution du M.

ZOOM

Augmenter le zoom en appuyant sur « zoom » peut augmenter la
cadence. Cette action entrainera une augmentation du T1. Le nombre de
zones focales peut aussi augmenter automatiquement pour améliorer la
résolution. Celapourraentrainer un changement de MI vu quel’intensité
maximale sera localisée a une profondeur différente.

NOMBRE DE ZONESFOCALE

Un plus grand nombre de zones focales peut changer alafoisle Ml et
le Tl car cela entraine un changement automatique de cadence ou de
profondeur focale. Des cadences d’imagerie basses réduisent le Tl. Le
MI affiché correspondraalazone présentant le pic d'intensité maximale.

FOCUS

Changer la profondeur focale modifiera le MI. Généralement, des Ml
élevés correspondront a des profondeurs de focalisation proches de la
zone focale naturelle de la sonde.
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Controéles en mode M

Le mode M est accessible a partir des commandes du mode B. Tous les
commandes 2D mentionnées ci-dessus s appliquent a |I'image en mode
M. Deméme, le MI et/oule TI sont affichés sur le moniteur de lagamme
SuperSonic MACH lorsgu’il fonctionne en mode M. Des commandes
indirectes supplémentaires dédiées au mode M ont également un impact
surleTl et le MI.

PROFONDEUR DU VOLUME DE L’ECHANTILLON

Lorsque la profondeur du volume d'intérét est augmentée, le PRF peut
automati quement augmenter, entrainant une augmentation du TI.

Commandes CFI, CPI et dCPI

OPT. DE VITESSE

Augmenter la sensibilité du mode couleur en gustant la commande
« Opt. flux » peut augmenter le Tl. Le temps d’ acquisition d’ une image
couleur est plus long. Les impulsions du mode couleur sont dans ce cas
dominantes.

BOITE DE COULEUR/LARGEUR DE SECTEUR

Réduire lataille de la largeur de la boite couleur augmentera la cadence
d’'imagerie et donc le TI. L’appareil peut automatiquement réduire le
voltage en émission pour rester en dessous des maxima. Cette réduction
de voltage induira une diminution du M.

BOITE DE COUL EUR/PROFONDEUR DE SECTEUR

Augmenter la profondeur de la boite (secteur) couleur peut
automatiquement réduire lacadence d’ imagerie ou changer laprofondeur
focaleou lalongueur del’impulsion couleur. Le Tl changeraaorsacause
de la combinaison de ces effets. En général, le Tl diminuera avec une
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profondeur de boite plus grande. Le M| correspondra au pic d’intensité
maximal de I’impulsion dominante qui est une impulsion couleur.

ECHELLE
Changer I’ échelle pour augmenter la gamme de vitesses accessible peut
augmenter le T1. L’ appareil peut automatiquement gjuster le voltage en

émission pour rester en dessous des maxima. Cette réduction de voltage
induira une diminution du MI.

LARGEUR DE SECTEUR

Une largeur du secteur 2D plus étroite en imagerie couleur augmentera
la cadence image couleur. Le Tl augmentera. Le MI resterainchangé.

Commandes Doppler d’'onde pulsée

PROFONDEUR DU VOLUME DE L’ECHANTILLON

Lorsque la profondeur du volume d'intérét est augmentée, le PRF
Doppler peut automatiquement décroitre. Une augmentation du PRF
augmenterale Tl. L’ appareil peut automatiquement réduire le voltage en
émission pour rester en dessous des maxima. Cette réduction de voltage
induira une diminution du M.

Commandes Doppler d’'onde continue

ECHELLE OC

Quand I’ échelle OC est augmentée, le PRF de Doppler peut augmenter
automati quement.
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Controles d’'élastographie

BOITE D’ELASTOGRAPHIE/LARGEUR DE SECTEUR

Réduire lalargeur du secteur élastographique peut augmenter la cadence
du mode et donc augmenter le TIl. L'appareil peut automatiquement
réduire le voltage en émission pour rester en dessous des maxima. Cette
réduction de voltage induira une diminution du M.

BOITE D’ELASTOGRAPHIE/PROFONDEUR DE SECTEUR

Augmenter la profondeur du secteur éastographique peut
automatiquement réduire la cadence d'imagerie. Le Tl va changer. En
généra, le Tl diminuera avec une profondeur de secteur plus grande. Le
MI correspondraau pic d'intensité maximal del’impulsion dominante du
mode combiné.

LARGEUR DE SECTEUR

Une largeur du secteur 2D plus étroite en imagerie d éastographie
diminueralacadenceimage. Le Tl augmentera. Le M| resterainchangé.

Autre

MODE B, CFI, CPI, DP, ET SWE™

Quand un nouveau mode dimagerie est séectionng, le Ml et le TI
peuvent changer. Chaque mode a un PRF et zone d'intensité maximale
propre. En mode combiné ou simultané, le Tl est la somme des
contributions de chacun des modes actifs et le M| est celui de la zone
focale et du mode avec la plus grande intensité compensée.

PROFONDEUR

Une plus grande profondeur en mode B diminuera automatiquement
la cadence dimagerie. Cela réduira le TI. L’appareil pourra
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automatiquement choisir une profondeur focale plus élevée. Un
changement de la profondeur focale changera le MI. Le MI affiché
correspondra ala zone présentant le pic d’intensité maximale.

APPLICATION

L’ émission acoustique est gjustée par défaut lorsque |’ opérateur choisi
uneapplication. Lesvaleurs par défaut en sortied’ usine peuvent varier en
fonction de lasonde, de |’ application et du mode. Ces valeurs par défaut
ont été choisies pour étre en dessous des normes imposées par la FDA
pour |’ application envisagée.

Exemples d’application cliniques

PETITES PARTIES

Pour toute petite piéce, le clinicien commence par sélectionner
I” application appropriée et le Paramétre de préréglage de tissu (Sein/Sein,
Génito-urinaire/Scrotum, Thyroide/Thyroide, ou Général sur L18-5, ou
Sein ou Général sur LV 16-5, ou Sein ou Thyroide sur L10-2, ou Sein sur
L18-5), le clinicien commence I’imagerie du tissu et les gjustement de
la puissance de sortie pour assurer que le paramétre le plus bas possible
soit utilisé pour obtenir une image en mode B. L’ utilisateur doit ensuite
régler |’ étendue et la profondeur de la zone focale du transducteur, puis
utiliser la touche Auto ou augmenter le gain du récepteur pour produire
une représentation uniforme du tissu. Si une image pertinente peut étre
obtenue en gjustant/augmentant le gain, une réduction de la puissance
émise doit étre réalisée. C’ est uniquement apres avoir fait I’ensemble de
ces gjustements que I’ opérateur peut envisager d’ augmenter la puissance
émise d’un niveau si I'image n’est pas satisfaisante. Une fois lesimages
B des organes mous/tissus superficiels acquises, les modes CFl, CPI et/
ou dCPI peuvent étre utilisés pour localiser e flux sanguin. Comme pour
I’'imagerie en mode B, le gain et |e traitement d’image éventuel s doivent
étre optimisés avant d augmenter la puissance émise, le cas échéant.
Une fois le flux sanguin localisé, |’ opérateur utilise les commandes
Doppler pour positionner le volume d’ échantillon sur le vaisseau. La
gamme ou échelle de vitesse et |e gain doivent étre optimisés pour obtenir
un tracé Doppler optimal avant d augmenter la puissance émise. Cette
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augmentation ne doit étre faite que si un gain maximum ne génere pas
d’image acceptable. Une fois acquises les images 2D, Couleur et Pulsed
Wave Doppler, le mode Elastographie peut étre utilisé pour évauer la
dureté destissus. Avant d’ augmenter |a puissance émise, leréglage SWE
Opt (Résolution, Standard, Pénétration), la taille et la position de la
boite, ou le gain doivent étre ajustés pour obtenir une image d’ élasticité
optimale. Une augmentation de la puissance émise ne doit étre faite que
Sl un gain maximum ne génere pas d'image acceptable. Une acquisition
tridimensionnelle peut étre exécutée avec le LV16-5 du mode B de
I’élastographie ShearWave™ une fois que les plans bidimensionnels
conventionnels ont été acquis.

MUSCULOSQUELETTIQUE

Pour toute imagerie MSK, le clinicien commence par sélectionner
I’ application appropriée et le réglage prédéfini du tissu (MSK/Epaule,
Coude, Poignet/Main, Genou, Cheville/Pied ou Muscle sur la sonde
L18-5, L10-2, LH20-6) puis le clinicien commence a imager le tissu
et a régler la puissance de sortie pour s assurer que le réglage le plus
bas possible est utilisé pour obtenir une image en mode B. L’ utilisateur
doit ensuite régler I'éalement et la profondeur de la zone focale de
la sonde, puis utiliser la touche AutoTGC ou augmenter le gain du
récepteur pour produire une représentation uniforme du tissu. Si une
image pertinente peut étre obtenue en gustant/augmentant le gain, une
réduction de la puissance émise doit étre réalisee. C’ est uniquement apres
avoir fait I’ensemble de ces gjustements que I’ opérateur peut envisager
d’augmenter la puissance émise d'un niveau s I'image n'est pas
satisfaisante. Une fois lesimages B des organes mous/tissus superficiels
acquises, les modes CFl, CPI et/ou dCPI peuvent étre utilisés pour
localiser le flux sanguin. Comme pour I'imagerieen mode B, legain et le
traitement d’image éventuels doivent étre optimisés avant d’ augmenter
la puissance émise, le cas échéant. Une fois le flux sanguin localisé,
I’ opérateur utilise les commandes Doppler pour positionner le volume
d’échantillon sur le vaisseau. La gamme ou échelle de vitesse et le
gain doivent étre optimisés pour obtenir un tracé Doppler optimal avant
d augmenter la puissance émise. Cette augmentation ne doit étre faite
gue s un gain maximum ne génére pas dimage acceptable. Aprés
avoir acquis I'image 2D, a Flux de couleur et Doppler a onde pulsée,
I’ @l astographie peut servir a évaluer larigidité du tissu (non disponible
sur LH20-6). Avant d’ augmenter |a puissance émise, le réglage SWE Opt
(Résolution, Standard, Pénétration), lataille et la position de la boite, ou
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le gain doivent étre gjustés pour obtenir une image d’ élasticité optimale.
Une augmentation de la puissance émise ne doit étre faite que si un gain
maximum ne génere pas d’image acceptable.

ABDOMINAL/PELVIENNE

Pour une imagerie abdominale, le clinicien commence par sélectionner
le transducteur approprié (P5-1X pour imagerie abdominal e profonde et
L18-5 ou L10-2, préréglage intestinal pour superficiel) et le Paramétre
de préréglage de tissu (Rénal, Abdomen, Prostate et Intestin pour le
L10-2). Le clinicien commence a imager les organes cibles et gjuste
la puissance acoustique pour s assurer qu'il utilise I'émission la plus
basse possible pour obtenir son image en mode B. Une fois une premiére
image en mode B obtenue, il gjuste lataille et la profondeur de la zone
focale de la sonde et gjuste/augmente le gain en réception pour produire
une représentation uniforme du tissu. Si une image pertinente peut étre
obtenue en augmentant le gain, une réduction de la puissance émise
doit étre réalisée. C'est uniquement aprés avoir fait |I'ensemble de ces
gjustements que I’ opérateur peut envisager d augmenter la puissance
émise d'un niveau, le cas échéant. Une fois les images B des organes
ciblés acquises, les modes CFl, CPl et/ou dCPI peuvent étre utilisés
pour localiser le flux sanguin. Comme pour I'imagerie B, le gain et le
traitement d'image éventuels doivent étre optimisés avant d’ augmenter
la puissance émise. En cas d' artéfacts dus a une augmentation du gain,
I’ utilisateur doit actionner la touche de suppression Flash pour pouvoir
augmenter le gain et diminuer la puissance acoustique de sortie. Une
fois le flux sanguin localisé, |’ opérateur doit utiliser le Doppler pulsé
pour positionner le volume d’échantillon sur le vaisseau. La gamme
ou échelle de vitesse et le gain doivent étre optimisés pour obtenir
un tracé Doppler optimal avant d' augmenter la puissance émise. Cette
augmentation ne doit étre faite que si un gain maximum ne génére pas
d’'image acceptable. Unefoislesimages 2D, Coul eur et Doppler acquises,
le mode Elastographie peut étre utilisé pour évaluer la dureté des tissus.
Avant d’ augmenter la puissance émise, |le réglage SWE Opt (Résolution,
Standard, Pénétration), la taille et la position de la boite, ou le gain
doivent étre gjustés pour obtenir une image d éasticité optimale. Une
augmentation de la puissance émise ne doit étre faite que si un gain
maximum ne génére pas d'image acceptable.
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ENDOCAVITAIRE (NON OBSTETRIQUE)

Pour I”’imagerie génito-urinaire et gynécologique, le clinicien commence
par sélectionner le transducteur approprié (E12-3 pour |'anayse
intracavitaire), I'application clinique souhaitée et le Paramétre de
préréglage tissu (Génito-urinaire/Prostate ou OB-GYN/Gyn/). Le
clinicien commence aimager |’ organe et gjuste la puissance acoustique
pour s assurer qu’il utilise I’ émission la plus basse possible pour obtenir
son image en mode B. Une fois une premiére image en mode B obtenue,
il gjuste la taille et la profondeur de la zone focale de la sonde et
gjuste/augmente le gain en réception pour produire une représentation
uniforme de I'organe. Si une image pertinente peut étre obtenue en
augmentant le gain, une réduction delapuissance émise doit é&treréalisée.
C'est uniquement aprés avoir fait I'ensemble de ces gjustements que
I’ opérateur peut envisager d’ augmenter la puissance émise d'un niveau.
Une fois les images en mode B des organes ciblés acquises, les modes
CFI, CPI et/ou dCPI peuvent étre utilisés pour localiser le flux sanguin.
Comme pour I'imagerie B, le gain et le traitement d’image éventuels
doivent étre optimisésavant d’ augmenter lapuissance émise. L’ opérateur
active alors le mode Doppler et utilise les commandes pour positionner
le volume d’ échantillon sur le vaisseau. La gamme ou échelle de vitesse
et le gain doivent étre optimisés pour obtenir un tracé Doppler optimal
avant d’augmenter la puissance émise. Cette augmentation ne doit étre
faite que si un gain maximum ne génére pas d’'image acceptable. Aprés
avoir acquis des images en mode B, a Flux de couleur et Doppler a
onde pulsée, I'éastographie peut servir a évaluer la rigidité du tissu
de I’organe ciblé (disponible sur aucun préréglage obstétrique). Avant
d’augmenter la puissance émise, le réglage SWE Opt (Résolution,
Standard, Pénétration), la taille et la position de la boite, ou le gain
doivent étre gjustés pour obtenir une image d éasticité optimale. Une
augmentation de la puissance émise ne doit étre faite que s un gain
maximum ne génere pas d’image acceptable.

VASCULAIRE

Pour I"imagerie vasculaire, le clinicien commence par sélectionner le
transducteur approprié (L18-5 et MC12-3 pour |'imagerie vasculaire
superficielle, L10-2 pour I'image vasculaire profonde ; C6-1X
pour I'imagerie abdominale vasculaire et P5-1X pour |'imagerie
transcranienne) et le Paramétre de préréglage de tissu approprié
(Carotide, Extrémité artérielle/veineuse supérieure, Carotide, Extrémité
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artérielle/veineuse inférieure pour L18-5, MC12-3 ou L 10-2, Abdominal
vasculaire pour C6-1X, TCD, Abdomina vasculaire ou réna pour
P5-1X). Le clinicien commence aimager les vaisseaux et organes cibles
et gjuste la puissance acoustique pour s assurer qu’il utilise I’émission
la plus basse possible pour obtenir son image en mode B. Une fois une
premiére image en mode B obtenue, il gjuste la taille et la profondeur
de la zone focale de la sonde et gjuste/augmente le gain en réception
pour produire une représentation uniforme du vaisseau ou de I’ organe.
Si une image pertinente peut étre obtenue en augmentant le gain, une
réduction delapuissance émise doit étre réalisée. C' est uniquement aprés
avoir fait I’ensemble de ces ajustements que |’ opérateur peut envisager
d’ augmenter la puissance émise d' un niveau, le cas échéant. Unefoisles
images B acquises, les modes CFl, CPI et/ou dCPI peuvent étre utilisés
pour localiser le flux sanguin. Comme pour I'imagerie B, le gain et le
traitement d’'image éventuels doivent étre optimisés avant d’ augmenter
la puissance émise. En cas d’ artéfacts dus a une augmentation du gain,
I’ utilisateur doit actionner la touche de suppression Flash pour pouvoir
augmenter le gain et diminuer la puissance acoustique de sortie. Unefois
le flux sanguin localisé, I’ opérateur doit utiliser le Doppler pulsé pour
positionner levolume d’ échantillon sur le vaisseau. Lagamme ou échelle
de vitesse et |e gain doivent étre optimisés pour obtenir un tracé Doppler
optimal avant d’augmenter la puissance émise. Cette augmentation ne
doit étrefaite que si un gain maximum ne génere pas d'image acceptable.

OBSTETRIQUE

Les examens diagnostiques par ultrasons du fogus sont généralement
considérés comme slrs pendant la grossesse. Cette procédure de
diagnostic ne devrait étre effectuée qu'en cas d'indication médicale
valide et le parametre d’ exposition aux ultrasons le plus faible possible
doit étre utilisé afin d' obtenir lesinformations diagnostiques nécessaires
enaccord avec leprincipe AFAP (« AsFar AsPossible» ; enfrancais, «le
plus loin possible »). L’indice thermique des tissus mous (TIS) doit étre
utilisé avant les 10 semaines de gestation et I’indice thermique osseux
(TIB) doit étre utilisé a 10 semaines de gestation ou plus tard, lorsque
I ossification est évidente. En accord avec le principe AFAP, I'imagerie
en mode M devrait étre utilisée a la place de I'imagerie Doppler pulsé
spectral pour obtenir le rythme cardiagque embryonnaire/fodal. Pour une
utilisation du préréglage OB précoce sur E12-3, le systemelimitel’ Indice
mécanique aune valeur maximale de 1,0 (sur les deux sondes) et I’ Indice
thermique aunevaleur maximalede 2,0 (sur lesdeux sondes). Ceslimites
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respectent les recommandations et les directives pour une utilisation sre
d’un systéme de diagnostic par ultrasons pendant un examen fodal :

Institut américain d’ échographie médicale (AIUM)
Société britannique d’ échographie médicale (BMUS)
+ Comité européen pour la sécurité des ultrasons médicaux (ECMUS)

« Société des obstétriciens et gynécologues du Canada (SOCG) et Santé
Canada

Et plus particulierement les informations fournies par I’AIUM sur
les effets biologiques des ultrasons, ses recommandations publiées
dans le Journal of Ultrasound in Medicine en Avril 2008, et |’ article
publié par DL Miller. Pendant le premier trimestre de la grossesse, et
particulierement pendant les 10 premieres semaines, il est essentiel de
respecter ces recommandations. Pour |’imagerie obstétrique, le clinicien
commence par sélectionner le transducteur approprié (E12-3 pour
Anayse OB précoce, C6-1X pour analyse OB générale) et I’ application
clinique désirée (application OB-GYN, GYN, OB précoce ou Gen OB).
Le clinicien commence aimager les organes cibles et gjuste la puissance
acoustique pour s assurer qu'il utilise I’émission la plus basse possible
pour obtenir son image en mode B. (Les préréglages en obstétrique
ont un indice mécanique et un indice thermique limités [MI et TI] afin
de respecter les recommandations et directives de I’ AIUM, la BMUS,
I’ECMUS et 1aSOCG). Unefoisune premiéreimage en mode B obtenue,
il gjuste la tallle et la profondeur de la zone focale de la sonde et
gjuste/augmente le gain en réception pour produire une représentation
uniforme de I’organe. Si une image pertinente peut étre obtenue en
augmentant le gain, une réduction delapuissance émise doit étreréalisée.
C'est uniquement aprés avoir fait I'ensemble de ces gjustements que
I’ opérateur peut envisager d’ augmenter la puissance émise d’ un niveau.
Une fois les images en mode B des organes ciblés acquises, les modes
CFI, CPI et/ou dCPI peuvent étre utilisés pour localiser le flux sanguin.
Comme pour I'imagerie B, le gain et le traitement d’image éventuels
doivent étre optimisés avant d augmenter la puissance émise. Aprés
avoir acquis le mode B et le flux de couleur, I’ utilisateur peut obtenir
une image de |’ organe souhaité en utilisant I'imagerie en mode M. Le
mode M peut également étre utilisé pour évaluer les battements par
minute de I’ activité cardiague. Avant d’augmenter la puissance émise,
les parametres du mode B/M (tels que le gain, les cartes, la gamme
dynamique), ainsi que la taille et la position de la zone M doivent étre
gjustés pour obtenir une image optimale en mode M. Une augmentation
delapuissance émise ne doit étre faite que si un gain maximum du mode
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M ne génére pas de tracé acceptable. Une fois lesimages en mode B, en
mode Couleur; en mode M acquises, leclinicien aégalement lapossibilité
d'utiliser I'imagerie Doppler pulsé (DP) et d’ gjuster les commandes pour
positionner levolume d’ échantillon sur le vaisseau. Lagamme ou échelle
de vitesse et |e gain doivent étre optimisés pour obtenir un tracé Doppler
optimal avant d’augmenter la puissance émise. Cette augmentation ne
doit étrefaite que si un gain maximum ne génere pas d'image acceptable.
L’imagerie Doppler DP peut étre utilisée pour évaluer le flux sanguin a
des stades plus avancés du dével oppement foetal .

CARDIAQUE

Pour I'imagerie cardiaque, le clinicien commence par sélectionner
le transducteur approprié (P5-1X pour imagerie transthoracique non
invasivedebase, vial’ application Générale) et |e Paramétre de préréglage
de tissu approprié (Cardiague pour P5-1X). Le clinicien commence a
capturer des images du coaur et guste la puissance acoustique pour
sassurer qu'il utilise I’émission la plus basse possible pour obtenir son
image en mode B. Une fois une premiére image en mode B obtenue, il
gjuste la taille et la profondeur de la zone focale de la sonde et gjuste/
augmente le gain en réception pour produire une représentation uniforme
du coaur dans I’ une des vues typiques. Si une image pertinente peut étre
obtenue en augmentant le gain, une réduction de la puissance émise
doit étre réalisée. C'est uniquement apres avoir fait I’ensemble de ces
gjustements que |’ opérateur peut envisager d augmenter la puissance
émise d’'un niveau, le cas échéant. Une fois les images en mode B du
coaur acquises, les modes CFI, CPI et/ou DCPI peuvent étre utilisés pour
localiser et évauer e flux sanguin. Comme pour I'imagerie B, le gain et
letraitement d’image éventuel s doivent étre optimisés avant d’ augmenter
la puissance émise. En cas d’ artéfacts dus a une augmentation du gain,
I utilisateur doit actionner la touche de suppression Flash pour pouvoir
augmenter le gain et diminuer la puissance acoustique de sortie. Aprés
avoir acquis le mode B et le flux couleur, I’ utilisateur peut obtenir des
images du coaur en utilisant I’imagerie en mode M. Le mode M peut
étre utilisé cliniquement pour évaluer le mouvement de lavalve, lataille
des chambres, lataille de laracine aortique, |’ épaisseur de la paroi et la
fonction ventriculaire. Le mode M active un faisceau d’ ultrasons étroit
dans un seul plan atraversle coaur, produisant des images du tissu dans
ce plan avec une trés grande résolution temporelle et spatiae. |1l peut
également étre utilisé pour évaluer |les battements par minute del’ activité
cardiaque. Avant d’ augmenter la puissance émise, les paramétres du
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mode B/M (tels que le gain, les cartes, lagamme dynamique), ainsi que
lataille et la position de lazone M doivent étre ajustés pour obtenir une
image optimale en mode M. Une augmentation de la puissance émise
ne doit étre faite que si un gain maximum du mode M ne génére pas de
tracé acceptable. Ayant localisé le flux sanguin, le clinicien a également
la possibilité d'utiliser I'imagerie Doppler pulsé (DP) et d gjuster les
commandes pour positionner le volume d’ échantillon sur le flux sanguin
cardiaque a analyser. Cette technique permet la localisation du décalage
Doppler, et donc des mesures de vitesse ou de pression. La gamme
ou échelle de vitesse et le gain doivent étre optimisés pour obtenir
un tracé Doppler optimal avant d augmenter la puissance émise. Cette
augmentation ne doit étre faite que si un gain maximum ne génere pas
d’'image acceptable. Tout en évaluant les flux sanguins cardiaques en
utilisant le mode Doppler pulsé, I opérateur ala possibilité d' évaluer les
vitesses du mouvement tissulaire al’ aide de’imagerie Doppler tissulaire
pulsé (PW TDI) en positionnant le volume d’ échantillon PW TDI sur
les parois ventriculaires gauche dans la fenétre apicale, en particulier a
I’anneau mitral. La gamme ou échelle de vitesse et e gain doivent étre
optimisés pour obtenir une trace Doppler optimale avant d’ augmenter
la puissance émise. Cette augmentation ne doit étre faite que si un gain
maximum ne génere pas dimage acceptable. Avec le débit de sang
localisé, I opérateur a également la capacité d' utiliser le mode Doppler a
onde continue (OC) et régler ses contrdles pour positionner le volume de
I’ échantillon sur les flux sanguins cardiaques caractéristiques a analyser.
Cette technique permet d’ évaluer |es caractéristiques du débit Doppler le
long de la ligne Doppler OC, et les mesures de vitesse ou de pression.
La gamme ou échelle de vitesse et le gain doivent étre optimisés pour
obtenir un tracé Doppler optimal avant d’ augmenter |a puissance émise.
Cette augmentation ne doit étre faite que si un gain maximum ne génere
pas d’image acceptable.

PEDIATRIE

Pour tout examen pédiatrique, le clinicien commence par sélectionner
le transducteur approprié (pédiatrique superficiel sur le L18-5, le L10-2,
le LH20-6 ou le MC12-3 et pédiatrique profond sur le MC12-3),
I application appropriée et le réglage prédéfini du tissu (téte néonatale,
cou thyroide, abdomen, hanche, scrotum, gynécologie superficielle ou
pelvienne), le clinicien commence a imager le tissu et a auster la
puissance de sortie pour s assurer que le réglage le plus bas possible est
utilisé pour obtenir uneimage en mode B. L’ utilisateur doit ensuiterégler
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I’ étalement et la profondeur de la zone focale de la sonde, puis utiliser
la touche AutoTGC ou augmenter le gain du récepteur pour produire
une représentation uniforme du tissu. Si une image pertinente peut étre
obtenue en gjustant/augmentant le gain, une réduction de la puissance
émise doit étre réalisée. C' est uniquement apres avoir fait I’ensemble de
ces gjustements que I’ opérateur peut envisager d’ augmenter la puissance
émised unniveau si I'imagen’ est pas satisfaisante. UnefoislesimagesB
des tissus pédiatriques acquises, les modes CFl, CPI et/ou dCPI peuvent
étre utilisés pour localiser le flux sanguin. Comme pour I'imagerie
en mode B, le gain et le traitement d image éventuels doivent étre
optimisés avant d’ augmenter la puissance émise, le cas échéant. Unefois
le flux sanguin localisé, |I” opérateur utilise les commandes Doppler pour
positionner levolume d’ échantillon sur le vaisseau. Lagamme ou échelle
de vitesse et |e gain doivent étre optimisés pour obtenir un tracé Doppler
optimal avant d’augmenter la puissance émise. Cette augmentation ne
doit étrefaite que si un gain maximum ne génere pas d'image acceptable.
Une fois acquises les images 2D, Couleur et Pulsed Wave Doppler, le
mode Elastographie peut étre utilisé pour évaluer la dureté des tissus.
Avant d’ augmenter la puissance émise, le réglage SWE Opt (Résolution,
Standard, Pénétration), la taille et la position de la boite, ou le gain
doivent étre gjustés pour obtenir une image d' éasticité optimale. Une
augmentation de la puissance émise ne doit étre faite que s un gain
maximum ne génere pas d’image acceptable.
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Systeme d’alerte

L’utilisation du systéme a ultrasons de la gamme SuperSonic MACH
requiert la présence physique de I’ opérateur. L’ opérateur et le patient
se situent tous deux prés du systéme. Aing, le systéme d’aerte de la
gamme SuperSonic MACH se compose uniquement d’ alertes visuelles.
Le systéme d' derte du systéme de la gamme SuperSonic MACH utilise
soit une fenétre contextuelle avec des actions suggérées, soit un message
danslazoned information del’ écran principal. Lesconditionsd’ alertede
lagamme SuperSonic MACH ne sont pas configurables par un opérateur.
Lagamme SuperSonic MACH enregistreles occurrences des al ertes pour
un examen ultérieur par un représentant de SuperSonic Imagine.

Les alertes de priorité moyenne sont utilisées en arrétant le systéme sur
détection d'une condition d’alerte pouvant entrainer des dommages au
patient, a |’ opérateur ou au systéme. L’ opérateur recoit des instructions
par une alerte visuelle. Dans ce cas, |’ opérateur ne peut que contacter
un représentant de SuperSonic Imagine, qui autoriserale redémarrage du
systéme.

Les alertes a basse priorité sont utilisées pour information seulement.
L’utilisateur peut étre capable de prendre des mesures pour reprendre
I’ utilisation du systéme ou |’ alerte est strictement utilisée pour informer
I"utilisateur d’ un état susceptible d’avoir un impact sur le flux de tache.

Les alertes suivantes affichent des fenétres contextuelles d’ une priorité
moyenne :
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Table 3.5. alertes de priorité moyenne

ALERTE MATERIEL

HAL_ERROR_API Un probléme s est présenté dansle
calcul de I'intensité électrique acoustique
Erreur API : veuillez redémarrer et contacter
un représentant SuperSonic Imagine

Cas de défaut Alerte le contrdle du matériel informatique

Alerte du tableau de commande
du matériel informatique

SEQUENCE HAL_ERROR_LOADING Un probléme s'est présenté pendant
le chargement de la séquence

ALERTE LOGICIEL

HWC_SP_MAY_HAVE_DIED Erreur matériel : un redémarrage est requis
Veuillez contacter un représentant SuperSonic Imagine

MGR_PROCESS DEAD Une erreur est survenue, le systéme redémarre
MGR_PROCESS NO_RESPONSE Pas de réponse du traitement du processName : attendre
quel ques secondes ou faire un redémarrage forcé
HWC_OSAWA_WATCHDOG_USB Erreur chien de garde OSAWA
HWC_SHORT_CIRCUIT Erreur de court-circuit
HWC_US BOARD_OVERHEAT Surchauffe du tableau US
HWC_VOLTAGE_ERROR Erreur detension
HSPM_SOFTWARE_ERROR_SEIJI_ACCESS Erreur de communication SEIJI
HSPM_SOFTWARE_ERROR_LOG_PROM_WRITE Erreur en écriture Connexion EEPROM
HSPM_SOFTWARE_ERROR_LOGGING_INFORMATION Erreur d’information de
journalisation Connexion EEPROM
HSPM_SOFTWARE_ERROR_OSAWA_ERROR Erreur d’ accés OSAWA
HSPM_SOFTWARE_ERROR_MGR_MSG_TIMEOUT Temporisation du délai de Keep Alive de gestionnaire
HSPM_SOFTWARE_ERROR_MGR_MSG_SEND_ERROR Erreur d’ envoi de message de gestionnaire
HSPM_SOFTWARE_ERROR_HSPM_START_ERROR Erreur de démarrage HSPM

HSPM_SOFTWARE_ERROR_OSAWA_WATCHDOG_ENABLE Erreur d’ activation du chien de garde OSAWA
HSPM_SOFTWARE_ERROR_OSAWA_WATCHDOG_DISABLE| Erreur de désactivation du chien de garde OSAWA
HSPM_SOFTWARE_ERROR_EVENT_SERVICE_NOT_OPEN Service d’ événement SSI non ouvert
HSPM_SOFTWARE_ERROR_TEMPERATURE_SENSOR Alerte de température
HSPM_SOFTWARE_ERROR_ECG Erreur de monitorage ECG
MEAS _INVALID ERREUR
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Les dertes suivantes affiche des fenétres contextuelles de basse priorité :
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E3D_CONTROLLER_ERROR_CONNECTION_INIT

E3D_CONTROLLER_ERROR_NOT_CONNECT

Le controleur 3D n'est pas connecté

E3D_CONTROLLER_ERROR_NOT_GOOD_VERSION

Le controleur 3D N’ est pas identifié

E3D_CONTROLLER _ERROR_USB_NOT_CONNECTED

Le contréleur USB du moteur 3D est débranché

E3D_CONTROLLER_ERROR_TIMEOUT

Le contr6leur 3D ne répond pas

E3D_CONTROLLER_ERROR_NONE

Essayez de modifier les paramétres d’ acquisition

N/A

Essayez une nouvelle acquisition 3D

ALERTE MATERIEL

HAL_ERROR IRQ TIMEOUT DMA_EXPORT

Veuillez dégeler pour continuer.
Avertissement de séquencage du DMA - 0x000001

HAL_ERROR_IRQ TIMEOUT DMA_IMPORT

Veuillez dégeler pour continuer.
Avertissement de séquencage du DMA - 0x000003

HAL_ERROR _IRQ TIMEOUT AUTRE

Veuillez dégeler pour continuer.
Avertissement de séquencage du DMA - 0x000003

HAL_ERROR_IRQ TIMEOUT TRIGGER

Enfoncer un bouton de mode pour continuer
Temporisation du déclencheur - 0x000004

HAL_ERROR_INVALID_SQL

Veuillez dégeler pour continuer.
Avertissement DMA : Poignée SGL invalide

HAL_ERROR_MAIN_LOOP LOCK_TIMEOUT

Veuillez dégeler pour continuer.
Pause verrouillage matériel boucle principale

ALERTE LOGICIEL

COMPLUT_ALERT

Erreur interne de reconstruction LUT

REVIEW_IMAGE_NOT_FOUND_ALERT

Erreur de Revue : données corrompues,
I"image ne peut pas étre chargée

US XML_VALIDATOR_ALERT

Erreur validateur XML : veuillez contacter
un technicien spécialisé en échographie

MEAS WARNING

ERREUR

CONNECT_TOO_MANY_JOB

Laliste des tches contient plus de 50 téches en cours

Veuillez sélectionner et supprimer
manuellement ces taches de la liste de taches.

CONNECT_TOO_OLD_JOB

Laliste des taches contient des taches
en attente &gées de plus d’ une semaine.
Veuillez sélectionner et supprimer
manuellement ces taches de laliste de taches.

MGR_ENGINEERING_RELEASE

Laversion logicielle qui est actuellement exécutée sur votre
systeme de la gamme SuperSonic MACH est une version
technique qui n’ est pas approuvée pour le diagnostic humain.

ERROR_USB_TRANSFER

ERREUR lors du transfert de
données vers | e périphérique USB

NOT_ENOUGH_SPACE

ATTENTION DISQUE DUR PRESQUE PLEIN
Veuillez supprimer les données sur votre systéme.

PARAMETER BAD_USE

Mauvaise utilisation du paramétre US
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Cyberseécurite

Des fonctions de cybersécurité ont été mises en oauvre sur la gamme
SuperSonic MACH afin de renforcer la sécurité de votre systeme.

Vous trouverez ci-dessous une liste de toutes les sections et
recommandations relatives a la cybersécurité figurant dans ce guide
d'utilisation :

Reportez-vousathesection called “ Réception et stockagedelagamme
Super Sonic MACH” [21].

Reportez-vous a the section called “Connexion et verrouillage/
Déconnexion” [182] pour une présentation de lafonction Connexion

Reportez-vous a the section called “Sauvegarder des
données’ [403].

Reportez-vous a the section called “Sauvegarde/
Restauration” [455].

Reportez-vous a the section called “ Gestion des utilisateurs’ [458]
pour plus d’informations sur I’ onglet Configuration systéme destiné aux
Profils d' utilisateur.

Reportez-vous a the section called “Périphériques’ [444] et the
section called “Options DICOM du systéme” [441] pour plus
d’informations sur DICOM TLS
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4 Demarrage
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Conventions

Conventions utilisées dans ce
guide d’utilisation
Ce Guide de I’ utilisateur utilise les conventions suivantes :

Toutesles procédures sont numérotées. Vousdevez suivreles étapes dans
I’ ordre pour obtenir un résultat correct.

Les listes a puces donnent des informations générales sur une fonction
ou une procédure particuliére. Elles ne nécessitent pas de suivre une
procédure séquentielle.

Les noms des boutons et menus sont écrits tels qu’ils apparaissent sur le
systéme.

Les symboles figurent tels qu'ils apparaissent sur e systéme.

Le cbté gauche du systéme se situe a votre gauche lorsque vous faites
face au systéme.

Appuyer signifie appuyer sur un bouton de I’ écran tactile.

Conventions utilisées dans le
systeme
L es conventions suivantes sont utilisées sur le systeme:

Le logicid qui fait fonctionner sur le systéme utilise des éléments
graphiques similaires a ceux que I’on peut trouver sur la plupart des
ordinateurs personnels.

Dans un menu, la ligne en surbrillance indique que I’ éément contenu
dans les limites de cette surbrillance va étre sélectionné.

Appuyer sur le SonicPad séectionne I’ élément, assigne une valeur a
un parameétre ou commence un action liée al’ élément sélectionné.
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Pour entrer un texte dans un champ texte, placer le curseur sur le champ
texte et utiliser le clavier de I’ écran tactile.

Pour afficher une liste, cliquer sur lafléche qui vaversle bas.

Pour faire défiler une liste, assurez-vous gue le curseur est sur la liste.
Ensuite, faire défiler avec deux doigts. Déplacez vos doigts vers le bas
pour faire défiler versle bas, et versle haut pour remonter.

Commandes

Informations générales

Le panneau de contréle inclut le SonicPad et les commandes du types
boutons et boutons poussoirs.

Appuyer sur un bouton pour activer ou désactiver safonction.
Tourner un bouton pour modifier la valeur sélectionnée.

Appuyer sur un bouton poussoir pour activer cette fonction. Lorsqu’un
bouton-poussoir est associé a une valeur, le faire tourner dans le sens
horaire pour augmenter laval eur des paramétres, ou dansle senscontraire
pour la diminuer (sauf configuration différente dans la Configuration
systéme).

99 noTE

Appuyer sur des boutons activant des options non disponibles n’aura
aucun effet.

SonicPad

Le SonicPad vous permet de déplacer le curseur et de naviguer dans le
systéme. Celavous permet d’ exécuter des actions de base et des mesures
pendant les examens au moyen de gestes.
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99 noTE

Le SonicPad est congu pour étre utilisé avec des gants et en étant couvert
pendant une intervention.

Le tableau suivant indique comment exécuter les divers gestes
mentionnés dans ce Guide d'utilisation (sauf configuration différente
dans la Configuration systéme) :

Cliquer sur

Cliquer sur le SonicPed

Balayer <>

']

Déplacez vos doigts verticalement ou
horizontalement

a

Faire un geste de pincement ou
d'éalement avec 2 doigts

Pincer/Etaler

L e tableau suivant énumeére les principaux gestes disponibles par défaut
(sauf configuration différente dans la Configuration systéme) :

g

Cliquer avec 1 doigt

Sélectionner/Cliquer
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Geler

Cliquer avec 2 doigts

Navigation Clip <« >

En mode gelé :

+ Balayer versladroite avec 2 doigts
pour parcourir le clip vers|’ avant

» Baayer verslagauche avec 2 doigts
pour parcourir le clip vers|’arriere

Enregis. image

Cliquer avec 3 doigts

Enregis. clip

Cliquer avec 4 doigts

g

Balayer versle haut avec 3 doigts pour
diminuer la profondeur

Balayer vers le bas avec 3 doigts pour
augmenter la profondeur

Profondeur

Gan « >

g

Balayer vers ladroite avec 3 doigts pour
augmenter le gain

Balayer vers la gauche avec 3 doigts pour
diminuer legain
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Zoom \

Pincer avec 2 doigts pour diminuer le
zoom

Faire glisser 2 doigts en écartant pour
augmenter le zoom

I
Balayer avec 1 doigt dans ladirection
souhaitée

Déplacer une boite

Arbitration ¢ N

[ 4

Balayer a gauche ou adroite avec 4
doigts pour changer I’ arbitrage horizontal

99 noTE

S'assurer gque vos doigts sont placés sur le SonicPad avant de faire tout
clic.

Unezonederappel de geste est disponible en cliquant sur I'icone de geste
sur |” écran tactile (voir image ci-dessous).

Gamme Supersonic®
MACH Guide de l'utilisateur 175




Le rappel est maintenant affiché sur le moniteur principal.

Ces gestes sont entierement personnalisables dans Configuration
systéme. Reportez-vous a Chapter 9, Personnalisation du
systeme [427] pour en savoir plus sur la personnalisation des gestes.

Reportez-vous a the section called “Parametres d’imagerie” [204]
pour en savoir plus sur chagque combinaison de contrdle/geste.

Boutons personnalisables

L es boutons du panneau de commande sont personnalisables en fonction
de vos besoins.

Vous pouvez assigner des fonctions qui ne sont pas disponibles sur
le panneau de commande aux boutons S1 et S2 dans la Configuration
systéme.
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Vous pouvez également permuter |’emplacement des touches a votre
guise au moyen de I’ outil prévu a cet effet :

1. Insérez I'outil dans I’encoche prévue a cet effet située sur le coté
interne du bouton (du c6té SonicPad)

2. Appuyez sur I'outil a I"horizontale tout en soulevant le bouton (en
faisant levier) pour leretirer

A CAUTION

Aprés avoir changé I’ emplacement du bouton, assurez-vous que celui-Ci
soit bien enfoncé dans son logement.

Assurez-vous d'attribuer correctement les fonctions logicielles aux
boutons du panneau de commande dans la Configuration systéme.
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99 noTE

Vous pouvez guster la luminosité du bouton de commande dans
Configuration du systeme, Systeme/Ecran, sous-onglet
Systeme

Reportez-vous a Chapter 9, Personnalisation du systeme [427] pour
en savoir plus sur les boutons personnalisables.

Ecran tactile

L’ écran tactile propose des commandes qui changent selon la fonction
ou le mode en cours.

Appuyer sur un onglet pour afficher un
menu de mode d'imagerie différent.

Appuyer pour ouvrir une page ou
fonction particuliere. Appuyer
sur lacommande Clavier dans
cet exemple affiche le clavier.

Appuyer pour activer ou désactiver
une fonction. Le bouton LED est
bleu lorsgue lafonction est active,
et bleu foncélorsqu’il est inactif.

Appuyer pour modifier la
valeur affichée sur le bouton.
Appuyer plusieursfois sur ce type de
bouton fait défiler toutes les valeurs.
Lavaleur affichée est indiquée par
la position du marqueur orange.

Tourner le bouton situé sous I’ étiquette
de !’ écran tactile pour modifier lavaleur.

Appuyer pour modifier lavaleur
affichée sur le bouton. Lavaleur
affichée est indiquée dans la case.
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Appuyer sur lapartie du bouton
approprié pour modifier savaleur.

99 notE

Vous pouvez régler la Iluminosité de ['écran tactile dans
Configuration du systeme, sous-onglet Systeme.

Pour commencer

Allumer et éteindre le systeme

Le systéme peut étre configuré sur deux mode d’ alimentation différents:
MARCHE et ARRET.

Allumer le systéme

1. Appuyer sur « | » sur le bouton situé al’ arriére du systéme.

Mettrele systéme sous tension

1. Appuyer sur le bouton Varche/Arrét souhaité sur le panneau de
controle.

Gamme Supersonic®
MACH Guide de l'utilisateur 179



L esystéme vérifie automati quement un certain nombre de composants
et périphériques puis démarre.

Mettrele systéme sous tension

1. Appuyer sur le bouton Varche/Arrét souhaité sur le panneau de
contréle.

2. Lemenu suivant apparait.
3. Séectionner Ou1.

Eteindrele systéme

1. Appuyer sur lapartie O de I'interrupteur situé al’ arriére du systéme
pour arréter complétement le systéme. Si certains é émentssont encore
en attente d’ exportation, une fenétre contextuelle s affiche.

Par défaut, les travaux restants redémarreront au prochain démarrage du
systéme. Pour supprimer lestravaux restants du systéme, décocher lacase
« relancer les taches restantes au démarrage » avant d’ arréter e systéme.

Lorsqu'il est éteint, le systéme ne consomme aucune électricité. Pour
trouver un compromis entre confort et économies d’ énergie, suivre les
recommandations suivantes :

* S le systéme ne doit pas étre utilise pendant la nuit, éteindre
I"interrupteur al’ arriére du systéme pour mettrele systemehorstension
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alafin delajournée. Appuyer d’abord sur le bouton marche/arrét du
panneau de contrdle pour éeindre le systeme.

S le systéme ne doit pas étre utilisé pendant plus d’ une nuit, mettre le
systéme hors tension. Appuyer d abord sur e bouton marche/arrét du
panneau de contrdle pour éeindre le systeme.

Toujours utiliser les procédures listées ici pour éeindre le systéme, s
possible.

Eteindre le systéme d'une autre fagon entrainerait un temps
d’initialisation pluslong au prochain redémarrage du systéme, et pourrait
causer d’ autres problémes.

A CAUTION

Aprés avoir éteint le systéme, patienter au moins 15 secondes avant de le
ralumer. Si le systéme est rallumé immédiatement apres avoir été éteint,
des dysfonctionnements peuvent survenir.

Si le systeme ne peut pas étre arrété en suivant la procédure normale,
appuyer sur le bouton marche/arrét du panneau de contrdle pendant au
moins 5 secondes. Si le systéme ne s éteint toujours pas, appuyer sur
I’interrupteur situé al’ arriére du systeme.

Ces méthodes ne doivent pas étre utilisées dans des conditions normales
d' utilisation. Elles peuvent endommager le systeme.

Si le systéme n’ est pas éteint en suivant la procédure normale, lesimages
en mode B peuvent ne pas étre affichées lorsque le systéme est rallumé.
Cela n’indique pas un probléme systéme. Eteindre I’ interrupteur situé
a l'arriere du systéme, attendre au moins 15 secondes, et rallumer le
systéme.

Nejamais arréter le systéme quand des fichiers sont en cours de transfert.
Des données pourraient étre corrompues ou perdues. En cas de panne
de courant ou s le systéme est débranché en cours d'utilisation, le
systéme de la gamme SuperSonic MACH fonctionnera sur batterie
afin de protéger le systeme. Il est recommandé de fermer correctement
I’ examen actuel avant de compl éter lafermeture.
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Connexion et verrouillage/
Déconnexion

Se connecter

Cette nouvelle fonction a pour objectif de renforcer la sécurité de votre
systéme au moyen de profils d’ utilisateur et d’identifiants.

Vous trouverez ci-dessous un tableau présentant chaque acces donné a
chaque profil d' utilisateur :

Examen (mesure, Configuration systéme
a:;ﬂ;;;ﬂ?t Parar_n_étres de Administration
I" utilisateur
Acces d urgence oul
Echographiste oul oul
Admin oul Ooul oul
99 notE

Lorsqu’ une alarme matérielle est affichée, le profil administrateur peut
ladésactiver jusgu’ ala prochaine connexion ou le prochain redémarrage
en cliquant sur Acquitier,

Au démarrage du systéme, |’ écran de connexion principal s affiche.
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1. Cliquez sur le profil souhaité.

2. Saisissez votre mot de passe, puis cliquez sur

99 notE

Vous pouvez activer lafonction de connexion automatique pour ignorer
I’écran de connexion qui s affiche au démarrage du systéme. Pour plus
d'informations sur la fonction de connexion automatique, reportez-vous
athe section called “ Gestion des utilisateurs’ [458].

Une fois connecté, vous pouvez vérifier quel profil vous utilisez grace a

I”icone se trouvant en haut a droite de |’ écran tactile.
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Verrouiller la session et se
déconnecter

Appuyez sur |I'icbne située en haut adroite de I’ écran tactile.

Vous pouvez soit Verrouiller votre session ou effectuer une
Déconnexion.

Pour vous déconnecter, cliquez sur I’icone prévue a cet effet. Vous alez
éreredirigé vers |’ écran principa de connexion.

99 notE

Ladéconnexion équivaut a Terminer 'examen.

Pour verrouiller votre session, cliquez sur I’icone prévue a cet effet. Les
informations précédemment affichées sont a présent masguéesjusqu’ ace
que vous déverrouilliez votre session.
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1. Pour déverrouiller votre session, appuyez tout d’ abord sur n’importe
quelle touche du panneau de commande.

2. L’écran de déverrouillage s affiche.

3. Entrez votre mot de passe et appuyez sur Deverrouiller pour
revenir al’ examen en cours.

99 noTE

Vous pouvez également vous déconnecter et/ou démarrer un examen
d’urgence vial’ écran de déverrouillage en cliquant sur I'icbne prévue a
cet effet, ce qui met automatiguement fin al’ examen en cours.

Régler la date et I’heure

Le systéme posséde une fonction horloge/calendrier interne, qui
maintient I’ heure et |a date exactes, méme lorsgue le systéme est éteint
et débranché.

Reportez-vous a Chapter 9, Personnalisation du systéme [427] pour
toute consigne sur la configuration de I’ heure et de la date.
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Régler la langue

Vous pouvez configurer lalangue d’ interface et | es paramétres régionaux
de I’ utilisateur du systéme dans la configuration du systéme.

Reportez-vous a Chapter 9, Personnalisation du systeme [427] pour
toute consigne sur la configuration de la langue.

Se connecter a un reseau

Le systeme prend en charge des fonctions réseau standard, incluant
I"impression sur desimprimantes DICOM, desimprimantes|ocales et de
imprimantes de rapport (options).

Consultez le Chapter 9, Personnalisation du systeme [427] pour
toute consigne sur la configuration du réseau.

Sélectionner un transducteur

L e systéme possede quatre connecteurs de sondes qui peuvent étre utilisés
en méme temps, mais une seule sonde peut étre utilisée alafois.

Toujours utiliser le systéme de gestion du céble pour éviter de marcher
sur les cébles ou que le systéme ne roule dessus.

Se connecter a un transducteur

Voir the section called “ Se connecter a un transducteur” [35].

Sélectionner un transducteur pour un
examen

Quand le systéme est allumé, il utilise par défaut la derniere sonde,
application et le dernier préréglage utilisés.
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I est possible de sélectionner une sonde parmi quatre sondes connectées.

1. Appuyer sur Sonde sur I écran tactile.

L’ écrantactile afficheles applications compatibles avec | es sondes qui
sont connectées au systéme

2. Appuyer sur ['onglet qui correspond a I'application clinique a
utiliser.

Ex : Vasculaire

L’écran tactile affiche les sondes qui peuvent étre utilisees pour
I’ application sélectionnée, et les préréglages associés.

3. Appuyer surleprereglage autiliser.
Ex : Carotide

Lemenu Sondedel’ écran tactile est fermé et le systéme est en mode B
tempsrédl.

L es préréglages d' usine apparaissent en bleu foncé, et les préréglages
créés par |’ utilisateur apparaissent en bleu plus clair.

99 noTE

Il est possible de personndiser la liste des préréglages affichés
dans la configuration du systeme. Reportez-vous au Chapter 9,
Personnalisation du systeme [427]

La sonde, I'application et e préréglage sélectionnés apparaissent en

Ik Ala 1) ZavAan;m Al

naut det&eran dimagerie principal
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A WARNING

Utiliser uniquement des gels (lubrifiants) recommandés. L’ utilisation
d’ autres produits pourrait abimer la sonde et annuler la garantie.

Commencer un examen

Se preparer

Avant d’ acquérir des images, il est possible de créer un examen patient
ou de retrouver un patient qui a déja été créé sur le systeme.

Avant de scanner un nouveau patient, s assurer que |’ examen précédent
abien été terming, de lafagon suivante :

* Appuyer sur Terminer 'examen sur I’ écran tactile.
* Appuyer sur Nouveau patient surl’écran tactile.

Créer un nouveau patient

SAISIE DE DONNEES DE PATIENT

1. Appuyer sur Patient sur I’ écran tactile.

Leformulaire patient est affiché sur I’ écran principal.
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L'onglet General Information du formulaire Informations patient
regroupe les champs liés al’identité du patient.

L'onglet Informations de la !iste de travall du formulaire
Informations patient affiche les données issues de la liste de travail des
modalités (s elle est associée et configurée).

Huit autres onglets sont disponibles, chacun d'eux contenant des
informations cliniques spécifiques :

* Sen

« Thyroide

+ Abdomina

+ OB-Gyn

» PelvisMasculin
« MSQ

» Vasculaire

» Cardiaque

Pour parcourir les onglets, déplacer le curseur sur I’onglet que vous
voulez ouvrir et cliquer sur SonicPad,

Pour entrer de nouvelles données, placez le curseur dans le champ
que vous voulez remplir. Le champ actif est automatiquement mis en
surbrillance en orange.
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Saisir le texte souhaité avec le clavier. |l est possible de visualiser
le texte tapé directement sur I’ écran tactile, dans la zone blanche de
prévisualisation.

99 noTE

ID patient : le systéme utilise un identifiant (ID) unique pour chaque
patient. Si le champ est laisse vide, le systéme va créer un 1D
automati quement.

L esimages et rapports sont sauvegardés sous cet identifiant patient.
Lesnom et ID apparaissent en haut de toutes lesimages.

L’identifiant peut également étre obtenu par le lecteur de code-barres.

A CAUTION

Pour des examens obstétriques :

Veillez a confirmer le nom et I'ID de la patiente avant de commencer
I’examen d' une nouvelle patiente.

Vérifiez le format de la date avant de saisir la date de naissance, la date
des derniéres regles (DDR), la date prévue d’ accouchement (DPA), la
date de conception (DDC) ou la date d’ ovulation. Une saisie incorrecte
de ces parametres entrainerait un age gestationnel incorrect (AG).

NotezlaDPA et I’ AG dansledossier médical delapatiente par mesurede
securité. Cochez la case « Activer les calculs OB » du formulaire patient
afin d effectuer les calculs obstétriques.
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Il est nécessaire de spécifier quel auteur obstétricien est utilisé pour
chacune des mesures afin de calculer I' AG et obtenir une estimation du
poids fcetal (PFE).

Un diagnostic ne peut reposer que sur une seule mesure ou donnée.
Veillez atoujours prendre en compte I’ ensembl e de I’ éval uation clinique
de lapatiente, y compris son dossier médical.

Selon la position fodale, certaines mesures peuvent s avérer incorrectes.
Veillez atoujours prendre en compte I’ ensembl e de I’ éval uation clinique
de lapatiente, y compris son dossier médical.

Le systéme fournit les mesures foetales pour un maximum de cing fodus.
Veillez ane pas confondre les fogtus lors des mesures.

Pour chaque mesure effectuée, vous pouvez sélectionner soit la premiére
ou la derniére mesure, la moyenne des mesures, la mesure maximale ou
minimaleou une mesure particuliére parmi lescing, al’ aidedelafonction
de sélection sur |’ onglet du rapport intitulé Mesures.

Soyez prudent lors de la suppression de mesures car ceci affectera les
résultats de la sél ection.

L es écarts de mesure par rapport aux valeurs normales doivent étre jugés
en tenant compte des graphiques et de la littérature.

Pour choisir une valeur dans une liste

1. Placer le curseur sur lafleche adroite de laliste déroulante
2. Cliquer pour afficher laliste.

3. Déplacer le curseur versle bas sur lavaleur séectionnée et cliquer de
nouveau pour valider votre choix.

Il est possible de sauvegarder le formulaire Information patient en tant
gu’'image de |’ examen.

Pour ce faire, appuyer sur Sauvegarder Image pendant que le
formulaire Informations patient est ouvert.

Cela va sauvegarder I’onglet actif du formulaire patient comme une
capture d écran.
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CHARGER UN PATIENT A PARTIR DE LA LISTE
DE TRAVAIL DE MODALITE

Trouver des Examens dans la liste de travail

Cette fonctionnalité est disponible si |e systéme est connecté au réseau et
gue I’ option DICOM est activée.

1. Appuyer sur Patient sur |’ écran tactile.
Leformulaire patient est affiché sur I’ écran principal .

Le menu Patient est maintenant affiché sur |’ écran tactile.

99 noTE

Si une Liste de travail des modalités est configurée et associée,
appuyer sur Terminer I'examen peut afficher directement laliste
detravail des modalités (selon la préférence).

2. Appuyer sur la touche Liste de travall des modalites sur
I écran tactile.

LaListedetravail des modalités s affiche sur I’ écran principal .

99 noTE

Cocher les cases au-dessus de laliste pour lafiltrer.

Placerlecurseur surl’en-téted une colonnepuissurle SonicPad
pour trier laliste par la colonne sélectionnée.

Utiliser la boite de recherche pour trouver un patient donné.

3. Placer le curseur sur le dossier patient a ouvrir.
4. Cliquer surle SonicPad.

Le Formulaire Patient est affiché sur I'écran principal, prérempli. Il
est possible de modifier certaines informations pour ce patient. Pour
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plus d'informations sur la liste de travail des modalités, consultez
le Chapter 9, Personnalisation du systéme [427].

Interrogation large, Interrogation patient

Lagamme SuperSonic MACH propose les deux types de requétes définis
par I'lHE (Integrating the Healthcare Enterprise) : les requétes générales
et les requétes patient.

Lalistedetravail effectue des requétes globales par défaut.

LaReguete Patient limite le nombre de résultats, ce qui améliore la
confidentialité, limite le risque de sélection incorrecte d' un patient dans
laliste detravail et limite la quantité de données transférées au systeme.

Pour utiliser la Requéte Patient :

1. Appuyer sur Requete Patient sur I'écran tactile pour effectuer
une requéte sur un patient en particulier. L’ utilisation de ce type de
requéte est recommandée si la connexion réseau est lente. Une fenétre
s affiche.

2. Compléter leformulaire de recherche pour | e patient arechercher dans
lalistedetravail. Aumoinsun deschampsobligatoiresdoit étrerempli
pour effectuer larequéte.

3. Cliquer sur Requéete pour effectuer larecherche.

Appuyer sur Requete Globale sur I'écran tactile pour revenir la
requéte globale. Laliste de travail Modalités peut étre utilisée lorsque le
systéme est déconnecté du réseau. Voir Chapter 9, Personnalisation du
systeme [427] pour plus de détails.

MODIFIER LES DONNEES DE PATIENT

Données modifiables

Certaines données peuvent étre modifiées pour le patient en cours.
Certaines informations peuvent étre modifiées a tout moment pendant
I’examen, si le patient n’ apas ééimportédelaListedetravail Modalités.
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Pour modifier les donnees de patient

1. Placer le curseur de texte dans le champ a modifier. Le champ actif
est entouré en orange.

2. Taper le nouveau texte &I’ aide du clavier.

S'il s agit d’ un des champsidentifiant, une fenétre contextuelle apparait.
Cliquer sur Oui pour confirmer ou sur Non pour annuler.

Les champs identifiants sont les suivants :

« Nom du patient

 Prénom du patient

 Deuxieme prénom du patient

* |ID patient

« Numéro d' ordre

» Tousleschamps dans|’onglet DICOM du formulaire patient

Si vous éditez un des champs listés ci-dessus APRES que I’examen
a été envoyé sur le serveur, il est possible que le magasin DICOM
démarre un nouvel examen avec lesinformations patient modifiées. Si les
informations de poids et de taille du patient sont complétées, le systéme
calcule automatiquement I’ Indice de Masse Corporelle (IMC).

Terminer un examen

Assurez-vous que toutes les images ont été sauvegardées. Quand
I’examen est fini, terminer I’examen de la fagon suivante : appuyer sur
Terminer |’ examen sur |’ écran tactile.
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Modes d’imagerie

Informations geneérales sur les
modes d’imagerie

Modes Entrée/Sortie

Les échographes de la gamme SuperSonic MACH proposent un
ensemble de modes d’imagerie via les boutons de sélection des modes.
Sur le panneau de commande, |es boutons de mode sont situés au-dessus
du SonicPad.

« Appuyer sur B pour analyser le mode B en échelle de gris.
« Appuyer sur M pour accéder au mode M.

+ Appuyer sur SWE pour réaliser une analyse en mode B en échelle de
gris avec une carte d élasticité en couleur en temps réel surimposée.
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» Appuyer sur COL pour utiliser I'imagerie couleur CFl, CPI ou
Directionnelle (dCPI)

« Appuyer sur DP pour un Doppler pulsé
« Appuyer sur OC pour un Doppler a onde continue.

« Appuyer sur CEUS pour utiliser une imagerie a ultrasons renforcés de
contréle

L’acces au 3D est donné sur |’ écran tactile.

En tout mode autre que le mode B, chaque fois que la touche B est
enfoncée, le mode actuel cede le pas au mode B a I'affichage. Les
parameétres précédents sont restaurés.
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9 Imagerie
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A propos du systéme
d’affichage

A propos de I’écran principal
d’imagerie

L’écran principal d’imagerie contient une image échographique, les
informations de I’examen et de|’image, ains que des indicateurs.
Lazone d imagerie est située a peu prés au centre de |’ écran d’' imagerie.

A droite de I'image se trouvent une échelle de profondeur, une échelle
de gris/couleurs.

Les données du patient et de I’ examen sont affichées dans la zone juste
au-dessus de I'image. Cette zone inclut également la date et I heure, le
nom de I’ éablissement, la sonde et |’ application clinique sélectionnées,
les valeurs de I’ indice thermique (TI) et I'indice mécanique (MI).

Les paramétres de |I’'image sont affichés sur la gauche de I’'image.

1. Image échographique 2. Données d’ examen/du patient
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4. Echelle de profondeur
6. Sonde/Préréglage

3. Paramétres des images
5. Echellesde gris
7.Ml et Tl

Se reporter a chacun des modes pour une description détaillée de chaque
écran principal d’'imagerie.
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Icones de notification

Des icOnes apparaissent en bas a gauche de I'écran principal pour
indiquer I’ état du systeme.

Un CD setrouve dans le lecteur de CD/DVD

fﬁ Le systeme grave un CD
D
I i Erreur pendant la gravure du CD
<D
) | Un DVD setrouve dans le lecteur de CD/DVD
D“.!

N

Le systeme grave un DVD

¢

Erreur pendant la gravure du DVD

Il Ny apasde CD ou de DVD dans le lecteur

Un périphérique USB est connecté au systéme

Les systeme exporte des données vers un périphérique USB

Erreur pendant |’ export USB

L e systéme est connecté a un réseau

Erreur réseau

SR EIE N

Le systeme exporte des données vers un serveur DICOM SCP

Vs
o

Erreur deliste de travail des modalités DICOM SCP
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Erreur de serveur DICOM SCP

Le systeme imprime sur une imprimante DICOM

Erreur d'imprimante DICOM

Erreur de serveur DICOM commit

Le systéme imprime sur une imprimante locale

Erreur d’'imprimante locale

Modality Performed Procedure Step (MPPS) occupé

Erreur MPPS

Actualisation de laliste de travail des modalités DICOM

Erreur delaliste detravail des modalités DICOM

Liste de travail des modalités DICOM : mode horsligne

Liste de travail des modalités DICOM filtrée

Velillez vérifier lesfiltresaair

Espace de stockage disponible sur le disgue dur.
N’ essayez pas d’ acquérir plus de données si |e disque dur est plein.

Interroger et récupérer

202
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O WIFI désactivé

® WIFI connecté. Aucun signa
L g
o
T~ NT . s ;
L~ WIFI connecté. Niveaux d'intensité du signal
=
o

Une icdne de notification indique qu’ une connexion distante de service
est active

Uneicone de notification indique le moment ol une mise ajour est
disponible

Une notification indique I’ éat d’ avancement du transfert

Une icdne de notification indique que le suivi des journaux est en cours

Une natification indique quand le chargement des journaux est en cours

Une notification indique |’ état de connexion (soit, serveurs de journaux
SSI accessibles)

Une icdne de notification indique qu’ une connexion distante de service
est active
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A propos de I’écran tactile
d’imagerie

L’ écran tactile d’imagerie varie en fonction du mode en cours.
[l contient :

+ des commandes permanentes disponibles dans tous les modes

+ desparamétres d’imagerie qui sont liés au(x) mode(s) actif(s) en cours

« descommandes contrélées par des boutonsrotatifs, situés sous|’ écran
tactile

* des commandes rotatives supplémentaires peuvent étre disponibles au
bas de I écran tactile en faisant glisser un doigt

1. Configuration systéme 2. Menus de flux de taches
3. Onglets du mode d'imagerie 4. Paramétres d’' imagerie
5. Commandes permanentes 6. Barre glissable

Parametres d’imagerie

Vous pouvez gjuster certains paramétres communs a tous les modes
d’'imagerie. Ces commandes sont décrites ci-dessous.

Se reporter & chacun des modes pour une description détaillée des
paramétres.
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Geler

Enmodetempsréel, appuyer sur lebouton ¢! sur le panneau de controle
pour geler I'image. Un flocon apparait sur |'image pour indiquer que
I’'image est gelée. Quand I'image est gel ée, appuyer sur =e! pour dégeler
I’'image et retourner en mode temps réel.

0 TIP

Vous pouvez geler et dégeler I'image en utilisant SonicPad. Cliquer avec
deux doigts sur le SonicPad (sauf si configuré différemment dans la
configuration du systeme) pour geler I'image.

Profondeur

La profondeur controle la distance sur laquelle le mode B affiche
I’ anatomie.

Lorsque la profondeur est augmentée, il s agit de capter des échos plus
profonds dans le corps. La sonde met donc plus longtemps a recevoir le
signal. Le temps de réception est alors augmenté et il y aune plus grande
guantité d'informations a traiter. Le temps entre deux tirs ultrasonores
est augmenté.

En conséguence, la cadence image diminue.

Laprofondeur est située sur le panneau de controle et n’ est réglable
gu’ en mode temps réel.

Tourner laprofondeur :

+ dansle sens des aiguilles d’ une montre pour augmenter la profondeur
et visualiser des structures plus profondes

+ dansle sens contraire pour diminuer la profondeur
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0 TIP

Vous pouvez augmenter ou diminuer la profondeur avec le SonicPad.
Balayez vers le haut avec trois doigts pour diminuer la profondeur,
ou vers le bas pour I'augmenter (sauf configuration différente dans
Configuration systéme).

Gain

Le gain globa en mode B augmente ou diminue la quantité
d’informations affichées al’image.

Changer le gain peut avoir comme effet de rendre |’ image plus brillante
ou plus sombre s'il y a suffissmment d’informations.

Legain est gustable en mode temps réel et sur une image gelée.
Le gain est gustable dans tous les modes, avec chague bouton de mode.
Tourner =, M, SWE, COL ou PV en fonction du mode temps réel :

+ dans le sens des aiguilles d’ une montre pour obtenir une image plus
brillante

« dansle sens contraire pour obtenir une image plus sombre

Pour augmenter ou diminuer le gain en sens horaire (CW), faire tourner
le bouton DP.

0 TIP

Vous pouvez augmenter ou diminuer le gain avec le SonicPad. Balayer
avec trois doigts vers la droit pour augmenter le gain, ou vers la gauche
pour le diminuer (sauf configuration différente dans Configuration
systéme).
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Compensation du gain en temps
(TGC)

Auto

Auto guste le gan du mode B automatiqguement a différentes
profondeurs et pour différentes atténuations de tissu.

Laluminosité global e est automati quement ajustée en fonction du réglage
choisi pour Decalage auto (voir the section called “Décalage
auto” [218]).

AUlo est situé sur le panneau de contréle.

Appuyez sur AULO. Si besoin, le gain peut étre gjusté indépendamment
(voir the section called “ Gain” [206] ci-dessus).

99 noTE

En mode DP ou CW, appuyer sur A L0 pour gjuster automati quement
I'echelle et laligne de base. Reportez-vous a the section called
“Optimiser le DP” [276].

Mode TGC Adaptatif

L'activation decemode permet le réglage automatiquedelaTGC lors
du changement des contréles d’ imagerie. Pour I’ activer ou le désactiver,
voir the section called “ Systeme” [430]

ManualTouch TGC™

Il est possibled’ gjuster I’ uniformitédelabrillance sur toute la profondeur
del’image.

Appuyer sur latouche T(5C del’ écran tactile.
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L’image en mode B est affichée sous les points.
Dessiner la courbe TGC avec un stylet ou le doigt.

Il est également possible de changer la position de chaque point sur sa
ligne en touchant un autre endroit sur laméme ligne.

Gestion de la zone focale

La zone focale est la profondeur & laquelle la résolution latérale est la
meilleure sur toute I'image.

La position focale est la profondeur a laquelle I’ énergie ultrasonore est
focalisée al’ émission.

Vous pouvez choisir de gérer la zone focale manuellement ou
automati quement.

Vous pouvez contrler ce parametre dans le sous-onglet du
Systeme Systeme/Affichage. Reportez-vous a the section called
“Systéme” [430].

Gestion manuelle de la zone focale

En sélectionnant manuel, vous serez en mesure de définir et de gérer la
zone et la position focale

Lafocale n'est gustable qu’en mode temps réel.
Lafocale setrouve sur le panneau de contrdle.
Tourner lafocale :

+ dansle sensdesaiguilles d une montre pour placer lazone focale plus
profondément
+ dansle sens contraire pour placer la zone focale moins profondément

Appuyer sur le bouton Focale puisletourner :

+ dansle sens des aiguilles d une montre pour augmenter lataille de la
zonefocale

+ dansle sens contraire pour diminuer lataille de lazone focale
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Appuyer sur Focale anouveau pour positionner lazone focale.

Zone focale automatique

En utilisant I'option automatique, la zone focale sera gérée
automatiquement pour fournir lataille la plus appropriée delazone et de
la position focale. Le rapport entre la taille et la profondeur de la zone
focale seramaintenu et laposition delazone focal e sera ajustée dans tout
changement de profondeur.

Zoom

Une région d'intérét peut étre zoomee dans différents modes d’ imagerie
pour un examen plus précis. Deux types de zoom sont disponibles sur la
gamme SuperSonic MACH : Zoom HD et Zoom numeérique.

Le Zoom HD concentre les capacités d’ acquisition et de traitement du
systéme sur une région d'intérét spécifique dans |I’'image en temps réel.

Il en résulte un champ de vision réduit, mais un plus grand niveau de
détail et une cadence image plus élevée, ce qui contribue aune meilleure
qualité d'image sur larégion d’intérét.

Zoom HD n'est gjustable qu’ en temps réel.
Pour utiliser lafonction Zoom HD :
1. Appuyer sur Z00m sur le Panneau de Controle.

Une boite apparait sur I'image.

Utiliser le SonicPad pour déplacer 1a boite de zoom

Cliquer sur le SonicPad pour arbitrer lataille de la boite
Utiliser le SonicPad pour redimensionner la boite de zoom
Appuyer sur Z001T anouveau pour obtenir une image agrandie
Appuyer sur Z0017 unetroisiéme fois pour sortir du mode zoom

o g s~ wDd
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Zoom Numeérique

Le Zoom numerigue une fonction de loupe post-traitement. 1l n’a
aucun effet sur la cadence image.

Le Zoom numerigue est gustable en temps réel et sur une image
gelée.

Appuyer sur Z0 011 pour modifier savaleur.

99 noTE

En temps réel, les deux zooms peuvent étre utilisés en méme temps.

Appuyer sur Reinitialiser Zoom pour réinitiaiser lezoom asavaleur
par défaut.

0 TIP

Vous pouvez augmenter ou diminuer le zoom avec le SonicPad. Faire
un geste d éaement avec deux doigts pour augmenter le zoom, ou
de pincement pour le diminuer (sauf configuration différente dans
Configuration systéme).

Gauche/Droite

Gauche/Droite retourne I'image selon un axe gauche/droite.

Appuyer sur latouche Gauche/Droite pour retourner I'image.

Haut/Bas

Haut/Bas retourne I’ image selon un axe haut/bas.

Appuyer sur latouche Haut/EBas pour retourner I'image.
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Double

Appuyer sur Double Image pour activer ou désactiver le mode double.
L’image de gauche est active.

Appuyer sur SonicPad pour figer le coté gauche et activer le coté droit
del’image.

Appuyer sur el pour geler les deux cotés.

 I"image active aun S orange comme marqueur d’ orientation
« I’image non active aun S blanc comme marqueur d’ orientation

Vous pouvez modifier laquelle desimages doubles est active en cliquant
sur SonichPad,

Les paramétres d'imagerie sont toujours appliqués a I'image active en
mode double.

Les paramétres d' imagerie peuvent étre modifiés indépendamment pour
les images doubles.

En appuyant sur el avant de cliquer sur le SonicPad, vous pouvez
changer les paramétres deI’'image ainsi que les modes pour le coté actif.

99 noTE

Lorsqu’ un margueur corporel est gjouté d’ un coté du mode double, il est
dupliqué de |’ autre c6té de I'image.

Lecture

Quand I'image est gelée, dans tous les modes, un bouton L_ecture Clip
apparait sur |’ écran tactile.

Lecture Clip permet de voir des clips. Voir Chapter 8, Gestion des
images et des données [401] pour plus dinformations sur la lecture
declips.
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Haut/Bas double

Haut/Bas Double fonctionne de laméme fagon que Double, mais
divise I’ écran en deux avec une image en haut et une image en bas.

1. Appuyer sur Double Image pour pouvoir utiliser Double Haut/
Bas.

2. Appuyer sur Double Haut/Bas pour activer ou désactiver le
format d'affichage Double Haut/Bas.

Masquer nom patient

Masquer Nom Patient permet de masquer de fagon temporaire
les informations patient sur |’écran d' imagerie. Ces informations sont
conserveées dans la base de données.

Arbitration

Si plusieurs fonctions sont disponibles, elles sont affichées en bas de
I’image. Lafonction active apparait en orange.

Balayer verslagauche ou ladroite avec 4 doigts pour activer lafonction
SonicPad.

Cliquer sur le SonicPad pour changer entre Deplacer la Bolte
(position de laboite) et Taille de la bolie (redimensionner la boite).

Cliquer sur le SonicPad pour basculer entre Imgl et Img?2 en
affichage double.
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Compatibilité transducteur/
applications cliniques

Le tableau suivant énumeére toutes les applications cliniques et la
compatibilité des transducteurs disponibles avec la gamme SuperSonic
MACH.

Cardiague
Geénéral X X X X X X X X X
Genito- X X X X
urinaire
MSQ X X X
Ob-Gyn X X X
Pédiatrique X X X X X X
Thyroide X X X X
Vasculaire X X X X X
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Imagerie en mode B
LemodeB est unmoded’ imagerie ultrasonore qui permet d’ accéder ades

informations anatomiques en 2 dimensions en affichant des différences
de densité des tissus dans des variations de gris.

Accéder au mode B

Appuyer sur le bouton 2 du panneau de contréle depuis n’'importe quel
autre mode.

A propos de I’écran principal en
mode B

1. nom de I’ établissement 2. date et heure

3. nom du patient 4. 1D patient

5. sonde/préréglage/MI/TI 6. paramétres de I'image
7. image échographique 8. échelle de profondeur
9. zonefocale 10. niveaux de gris
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A propos de I’écran tactile en
mode B

En mode B, I’ écran tactile affiche différents paramétres qui permettent
d’ optimiser I'image.

Cesréglages sont contrdlés par lestouches del’ écran tactileainsi que par
les boutons rotatifs situés juste en-dessous de |’ écran tactile.

Les commandes rotatives additionnelles sont disponibles en bas de
I écran tactile en balayant celui-ci avec un doigt.

Description des parametres
d’imagerie en mode B Imagerie
harmonique

Imagerie harmonique

Le mode d’imagerie harmonique est utilisé pour réduire les artéfacts
ultrasonores et |aréverbération et mettre en valeur les contours.

L’imagerie harmonique ne peut étre utilisée qu’ en mode temps réel.

Appuyer sur latouche Harmonicue pour activer/désactiver I'imagerie
harmonique.

Optimisation

Optimisation vous permet de changer la fréquence centrale pour
obtenir une plus grande résolution ou pénétration. Optimisation est
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disponible en mode temps réel uniquement. Tourner e bouton situé sous
Optimisation pour modifier savaleur :

« Résolution
o Générd
» Pénétration

TissueTuner™

TissueTuner™ vous permet d gjuster les paramétres de réception
associés alavitesse présumée du son des ultrasons dans le corps.

L’ gjustement du parametre de vitesse du son en fonction du type de tissu
interrogé permet d’ augmenter larésolution spatiale et latérale.

TissueTuner™ est disponible en mode temps réel uniquement.
Tourner le bouton situé sous TissueTuner :

+ dansle sens des aiguilles d une montre pour un tissu plus dense (plus
grandes valeurs de vitesse du son)

« danslesenscontraire pour untissu moinsdense (moinsgrandesvaleurs
de vitesse du son)

Lesvaleursde TissueTuner ™ dépendent del’ application choisie.

Gamme dynam.

Plage dynamigue permet de modifier la gamme sur laquelle
Iamplitude des signaux ultrasonores de retour s affichent.

Plage dynamique n’est gustable qu’ en mode temps réel.

Tourner le bouton situé sous Gamme Dynamique :

« dans le sens des aiguilles d’ une montre pour comprimer |’ échelle de
gris

+ dansle sens contraire pour diminuer la gamme dynamique

Les vaeurs de la Plage dynamigque dépendent de I'application
Sélectionnée.
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Carte 2D

Carte 2D  attribue une valeur de gris a chague amplitude du signal
ultrasonore regul.

Carte 2D est disponible en imagerie temps réel et en mode figé.
Tourner le bouton situé sous Carte 20D :

+ dansle sens des aiguilles d’ une montre pour afficher la carte suivante
« dansle sens contraire pour afficher la carte précédente

SuperCompound™

SuperCompound combine la signature acoustique d'un grand
nombre de lignes inclinées pour créer une image qui fournit une texture
améiorée, une meilleure définition des contours et une réduction des
effets d’ ombre.

SuperCompound n'est disponible qu’ en mode temps réel.

Appuyer sur latouche SuperCompound pour activer ou désactiver
le mode SuperCompound.

Puiss. acoustique

Puiss. acoustigue regle la puissance acoustique émise par le
systéme.

Puiss. acoustique n'est disponible qu’ en mode temps réel.

Tourner le bouton situé sous PuUiss. acoustique :

+ dans le sens des aiguilles d’ une montre pour augmenter la puissance
acoustique émise

+ dansle sens contraire pour diminuer la puissance acoustique émise

L a puissance acoustique maximale est de 0 dB et |a puissance acoustique
minimale est de -30 dB.
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Veuillez vousreporter au Chapter 3, Securité[85] pour desinformations
relatives aux réglages de la puissance émise.

PRF

La PR permet de modifier la fréquence de répétition de I'image en
mode B.

Diminuer la PRF peut corriger les artéfacts de réverbération.

Tourner le bouton situé sous = pour modifier savaleur.

Décalage auto

Decalage auto permet de programmer le gain général automatique
guand lafonction A LTO est utilisée.

Decalage auto setrouve sur la seconde page de parametres.
Tourner le bouton situé sous Decalage auto :

« danslesensdesaiguillesd une montresi vous préférez uneimage plus
brillante

« dansle sens contraire si vous préférez une image plus sombre

Persistance

Persistance est un filtre temporel permettant de réduire le bruit sur
I’image.

Persistance est disponible en mode temps réel et figé (pour visualiser
des clips).

Tourner le bouton situé sous Persistance :

 dansle sens des aiguilles d’ une montre pour augmenter la persistance
+ dansle sensinverse pour ladiminuer
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SuperRes™

SuperRes™ est une fonction de traitement de I'image qui réduit les
mouchetures, améliore latexture de!’image et met en valeur les contours
sans modifier la cadence image.

SuperkRes est disponible en temps rédl et sur une image figée.
Tourner le bouton situé sous SUperies :

* dansle sens des aiguilles d’ une montre pour augmenter Super=es
* dansle sens contraire pour diminuer Superies

Lesvaleursde SuperRes dépendent de SuperCompound (selon
s'il est activé ou désactivé).

Taille Secteur

Tallle Secteur permet d élargir ou d' affiner la taille du secteur afin
de maximiser larégion d’intérét sur I'image.

Lamodification delataille du secteur affectelacadence d’ imagerie. Plus
lataille du secteur est étroite, plus la cadence d’imagerie est rapide.

Imagerie large
Image large permet d augmenter le champ de vision.

Appuyez sur lmage large pour activer/désactiver lemode Imagelarge.

Biopsie

Il est possible d'assister le guidage d’ une biopsie en utilisant un guide.
Le systéme affiche al’ écran une ligne qui représente le chemin anticipé
del’aiguille de biopsie.

Consulter the section called “ Accessoires et kits compatibles’ [68]
pour connaitre laliste des kits de biopsie compatibles.
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Attacher et retirer un guide de biopsie

A WARNING

Veuillez inspecter tous les composants et la sonde.

S'assurer que le guide de biopsie utilisé correspond bien a la sonde, au
systéme et au logiciel utilisés.

Certains guides de biopsie doivent étre installés sur une poche a sonde
stérile. Veuillez consulter les instructions fournies avec le guide de
biopsie.

Aprés chaque utilisation, les guides de biopsie doivent étre soit stérilisés,
soit jetés, selon le type de guide. Veuillez consulter les instructions
fournies avec le guide de biopsie.

Veuillez consulter les instructions concernant la mise en place du guide
de biopsie sur la sonde, fournies dans le kit de biopsie.

Utilisation de la Ligne de guidage de
biopsie

La gamme SuperSonic MACH génére deux lignes guides de biopsie
qui sont les « lignes » apparaissant sur I'image ultrasonore. Les lignes
de guidage affichées indiquent le chemin anticipé de I’ aiguille, mais ne
doivent pas étre utilisées comme une référence ou I’ aiguille doit passer
danslesdeux lignes de guidage. Il convient de comprendre queleslignes
de guidage de biopsie affichées n’indiquent pas I’ emplacement exact de
I"aiguille lors de labiopsie.

A WARNING

Veiller a correctement gjuster le TissueTuner avant de procéder a une
biopsie. Le paramétre TissueTuner idéal produit une image nette, qui
améliore le guidage de I’ aiguille.
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A CAUTION

Lorsgue labiopsie est activée, le temps de gel automatique est désactivé
en mode B. Veillez a éeindre la biopsie une fois la procédure terminée,
pour éviter d’ endommager la sonde.

Ladisponibilité de laligne directrice de biopsie dépend de la sonde.

1. Scanner en mode B et optimiser I'image si besoin
2. Localiser lazone de biopsie
3. Appuyer sur Biopsie sur I’ écran tactile

Angle de Blopsie et Masquer Blopsie sont activés (non grisés).
Les lignes de guidage de biopsie apparaissent al’ écran.

1. Appuyer sur Angle de Biopsie jusgu'a ce que I'angle désiré
apparaisse sur le bouton

2. Utiliser le SonicPad pour déplacer lacible de biopsie le long de la
ligne de guidage

3. Effectuer labiopsie

Orientation de Blopsie permet d' orienter I'image échographique
afin d'améiorer lavisualisation de |’ aiguille au cours de la procédure de
biopsie.

Si I'aiguille est introduite du c6té droit de la sonde, appuyez sur
Orientation de Blopsie jusqu’ace que Droite soit sélectionnée.

Si I'aiguille est introduite du cbté gauche de la sonde, appuyez sur
Orientation de Biopsie jusgu’ a ce que Gauche soit sélectionnée.
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Aiguille PL.U.S.™

Needle PL.U.S. est une nouvelle fonctionnalité qui facilite la procédure
de biopsie en améliorant la visualisation de I'aiguille, en amédiorant la
confiance globale dans la procédure de biopsie, en aidant le médecin a
garder I’ aiguille dans le meilleur plan d’ élévation et afournir un outil de
guidage pour planifier latrgjectoire de |’ aiguille et sécuriser laprécision
de la procédure. Elle peut étre utilisée dans toutes les applications, tous
les préréglages, al’ exception du préréglage de téte néonatal sur L10-2,
L18-5 et LH20-6.

Consulter the section called “Accessoires et kits compatibles’ [68]
pour connaitre laliste des kits de biopsie et gaines compatibles.

A WARNING

Veiller a correctement gjuster le TissueTuner avant de procéder a une
biopsie. Le paramétre TissueTuner idéal produit une image nette, qui
améliore le guidage de I’ aiguille.

A CAUTION

1. Lorsque la fonction Needle PL.U.S. est activée, le temps de gel
automatique est désactivé en mode B. Veillez a éteindre le PL.U.S.
aaiguille une fois la procédure terminée, pour éviter d’ endommager
la sonde.

2. Cette fonctionnalité améliore la visualisation du corps principal de
I’aiguille dans la zone d’ amélioration. Elle ne permet pas d’ avoir une
vue plus large de la pointe de I’ aiguille.

Dans cette fonctionnalité, les conditions suivantes sont
recommandées :
« Angledinsertion del’aiguille : 5° &45° (-5° 4-45°)
» Tailledel’aiguille: entre 14 et 25 GA

3. Selon les paramétres, en particulier le gain, d’'autres signaux que
I"information sur I'aiguille pourraient ére améliorés au lieu de
I"aiguille. Veuillez gjuster I'angle d'insertion et les réglages afin
d’ éviter ceci.
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Pendant une procédure de biopsie, réglez la position de la sonde pour
avoir un angle d'insertion de I’ aiguille entre 5° et 45° (-5° a-45°) de
la cible. En dehors de ces valeurs, le calcul automatique de I’angle
d'insertion n’indique aucun angle (« A --° » sur |e moniteur).
Lazoned amélioration est définie par uneligne pointillée blanche. Ne
placez pas la zone de biopsie au-dela de cette ligne limite.

Il est recommandé d'utiliser cette fonctionnalité avec une seule
aiguille.

Needle PL.U.S. nedoit pas étre combiné avec lafonction d orientation
delabiopsie, auquel cas|’image peut étre dégradée.

Lecineloop est perdu lorsque Needle PL.U.S. est activé ou désactivé.
Lesfonctions Chemin del’ aiguille, Figer et Enregistrer image peuvent
étre paramétrées sur la pédale dans Configuration systéme/Systeme/
Affichage/Personnalisation/Pédale ; et sur le bouton S1 ou S2 dans
Configuration systéme/Systéme/Affichage/Personnalisation/Touches
du panneau de commande, afin de ne pas utiliser les mains pendant
la procédure.

Ladisponibilité de Needle PL.U.S. dépend de la sonde et du préréglage.

1
2.
3.

Scanner en mode B et optimiser I'image si besoin
Localiser lazone de biopsie
Appuyer sur Needle PL.U.S. sur|’écran tactile

Orientation, Jauge a aiguille et Afficher le trajet de
["alguille peuvent étre activés.

1

2.

Si I'aiguille est introduite du ctté droit de la sonde, appuyez sur
Orientation jusgu'ace que Droite soit sélectionné.

Si I'aiguille est introduite du cété gauche de la sonde, appuyez sur
Orientation jusgu ace que Gauche soit sélectionné.

Si nécessaire, le coté de I'insertion peut ére modifié pendant la
procédure de biopsie. Le coté d’'insertion est également affiché sur

I"'image comme un rappel par I’icdne circulaire suivante : u
Appuyez sur Jauge d'aiguille jusgu'a ce que la plage de jauge
d’aiguille souhaitée s affiche sur le bouton. Si nécessaire, cette valeur
peut étre gjustée pendant la procédure.

S nécessaire, appuyez sur Afficher le chemin de laiguille
qui génére une ligne de guidage de biopsie, qui correspond a la
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« ligne » affichée sur I"image échographique. La ligne de guidage
affichéindiquele chemin anticipédu bord supérieur del’ aiguille, mais
ne doit pas étre utilisée comme une référence ou I’ aiguille doit passer
dans laligne de guidage.

6. Effectuer labiopsie

7. Lorsque la biopsie est effectuée, appuyez sur Needle PL.U.S. sur
I’ écran tactile pour désactiver lafonctionnalité.

Description de Needle PL.U.S.
Parametres

OPACITE

Opacite permet de changer latransparence de |’ amélioration d aiguille
superposée sur I’image en mode B.

Opacite est disponible en tempsrée et sur uneimage figée. Tourner le
bouton situé sous Opaciie del’ écran tactile :

« dansle sens des aiguilles d’ une montre pour renforcer I’amélioration
d' aiguille sur I'image en mode B

« dans le sens inverse des aiguilles d'une montre pour réduire
I’amélioration d’ aiguille sur I"image en mode B

Lavaeur d Opacite vade0a100 %. Lavaleur par défaut est 80%.

CARTE D'AIGUILLE

Carte d'aiguille attribue une valeur de gris a chaque amplitude du
signal ultrasonore regu.

Carte d'alguille est disponibleenimagerietempsréel et en modefigé.
Tourner le bouton situé sous Carte d'aiguille :

+ dansle sens des aiguilles d’ une montre pour afficher la carte suivante
« dansle sens contraire pour afficher la carte précédente
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Lavaleur par défaut est 0.

PERSISTANCE

Persistance est un filtre temporel permettant de réduire le bruit sur
I"image.

Persistance est disponible en mode temps réel. Tourner le bouton

situésous Persistance :

+ dansle sens des aiguilles d’ une montre pour augmenter la persistance
+ dansle sensinverse pour ladiminuer

Le paramétre par défaut est Moyen (Med).

AMELIORATION DES CONTOURS

AMELIORATION DES CONTOURS est un mélange de différents
outils utilisés pour affiner I'aiguille améliorée afin de fournir une
apparence plus cohérente des arétes de |’ aiguille.

AMELIORATION DES CONTOURS est disponible en imagerie
en temps réel et en mode figé. Tourner le bouton situé sous
AMELIORATION DES CONTOURS :

+ dans le sens des aiguilles d'une montre pour augmenter |’ effet
d amélioration des contours

+ dans le sens inverse des aiguilles d'une montre pour réduire I’ effet
d amélioration des contours

Lavaleur par défaut est 2.
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Panoramique

L’imagerie panoramique mémorise plusieurs images individuelles alors
gue la sonde se déplace le long d une région d’intérét, et superpose ces
images mémorisées pour créer une image composite, permettant ainsi de
visualiser et de mesurer des structures qui dépasseraient les limites du
champ d’examen de la sonde.

0 TIP

Utiliser une quantité de gel suffisante sur toute la longueur du segment
gue vous souhaitez scanner pour garantir un déplacement régulier lors de
I" acquisition panoramique.

Acceéder a I'imagerie panoramique

L’ imagerie panoramique est disponible pour les sondes L18-5, LH20-6
et L10-2 probes.

Appuyer sur Panoramicue surl’écran tactile.

Le systéme se met en mode panoramique.

Acquisition d’'images panoramiques

1. Régler les paramétres d'imagerie disponibles afin d optimiser la
qualité et lafréguence desimages.

2. Cliquer sur le SonicPad pour démarrer I acquisition.

3. Déplacer lasonde de fagon réguliere et continue lelong de la structure
d'intérét, en veillant autant que possible a maintenir un déplacement
paralléle au plan de numérisation.

Le systéme détecte automatiquement le sens de déplacement de la
sonde et |I'image composite est créée en conséquence.

4. Si nécessaire, vOUS pouvez NUMEriser en sens inverse pour supprimer
les parties non désirées de I'image panoramique composite puis
reprendre la numérisation dans le sens de déplacement initial.

5. Appuyez sur el (Figer).
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Le systeme affiche I'image composite dans son intégralité.

0 RECOMMANDATIONS DE
NUMERISATION

» Sassurer que la surface de numérisation est plane ou |égéerement
incurvée et éviter les zones dominées par du bruit ou manquant de
détails structuraux.

 Utiliser beaucoup de gel et appliquer une pression suffisante (mais
pas excessive) sur la sonde, pour assurer un bon contact avec la peau
pendant toute I’ acquisition panoramique.

 Faire des mouvements lents et stables, sans oscillations, torsions ou
changements brusgues de direction, en restant autant que possible dans
le méme plan de numérisation.

A WARNING

 Les erreurs d enregistrement panoramiques sont manifestées par la
présence d artefacts tels que des déficits d’image, des contours
linéaires cutanés irréguliers, des « coutures » clairement visibles entre
lescadressuccessifsd’ imaged’ entrée et des zonesflousou mal définis.
Dans les cas ou de tels artefacts devaient se produire, il est fortement
recommandé d’ abandonner |’'image panoramique composite en cours
et de recommencer |’ acquisition panoramique.

99 noTE

e Toutes les mesures effectuées sur des images panoramiques
composites sont affichées avec un astérisque, pour indiquer qu’ elles
représentent des estimations et qu’ elles peuvent étre imprécises si des
erreurs de repérage interviennent lors de |’ acquisition panoramique.

 Lorsque la structure a mesurer s'inscrit dans le champ de vision de
la sonde, il est fortement recommandé d utiliser le mode B standard
plutét que I'image panoramique composite.
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Manipulation d’images panoramiques

AFFICHER

Utiliser lafonction 20011 comme pour une image en mode B standard.
Utiliser lafonction P arn comme pour une image en mode B standard.

Utiliser le bouton Rotation ou le SonicPad pour effectuer une
rotation de I'image panoramique composite.

Utiliser le bouton Lissage pour adoucir les transitions brusgques entre
lesimages d’ origine dans I’ image panoramique composite.

REDUIRE

Decoupage Clip permet de supprimer desimages au début ou alafin
de |’ acquisition panoramique, pour ne pas qu’ elles contribuent al’image
panoramique composite.

1. Appuyer sur Decoupage sur I'écran tactile pour commencer a
découper

Le SonicPad est arbitré pour le Début de découpage.

2. Déplacer le SonicPad verslafin del’ acquisition panoramique pour
rejeter les cadres requis en partant du début de I’ acquisition.

3. Cliquer surle SonicPad pour arbitrer verslafin du découpage.

4. Déplacer le SonicPad versle début de |’ acquisition panoramigue pour
rejeter les cadres requis en partant de lafin de |’ acquisition.

5. Activez Decoupage pour découper les parties supprimées.

L'image panoramique composite qui résulte d'un découpage est
automatiquement zoomeée pour étre gjustée al’ écran.

Appuyer sur Reinitialiser Clip pour récupérer lesimages qui ont été
supprimées en début et fin d’ acquisition panoramique.
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REGLE SURFACE

Regle Surface permet d afficher ou de masquer laréglelelong de la
surface de la peau.

Appuyer sur Regle Surface pour activer/désactiver larégle.

LISSAGE

Lissage estunfiltrespatial utilisé pour lisser I'image panoramique afin
d’ obtenir une apparence plus homogene.

Tourner le bouton situé sous L issage :

1. dansle sensdes aiguilles d’ une montre pour augmenter le lissage
2. dansle sensinverse pour le diminuer

Effectuer des mesures sur des images
panoramiques

Appuyer sur le bouton Viesures du panneau de contrdle pour accéder
aux mesures disponibles pour une image panoramique.

A WARNING

» Ne pas effectuer de mesures sur desimages panoramiques composites
acquises avec d' importants mouvements hors-plan (comme lorsque
I’ on suit une structure tortueuse).

* Ne pas effectuer de mesures a travers des structures qui apparai ssent
fortement hypoéchogenes ou trés bruitées sur I'image panoramique
composite.

* Sur desimages panoramigues composites, ne pas effectuer de mesures
d’ objets trop incurvés, tels que des coupes transversales du bras ou de
lajambe.

Les mesures de base (distance, elipse, tracé...) s effectuent sur une
image panoramique composite delaméme fagon qu’ en mode B standard.
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Veuillez consulter the section called “Mesures simples’ [337] pour
une description de ces mesures.

MESURES DE DISTANCE EN COURBURE

Il est possible de mesurer la distance d une courbe sur une image
panoramique. Lamesure de distance courbe fonctionne delamémefacon
gue lamesure de Tracé, maisladistance courbe n’ est pas fermée. L’ outil
de mesure de Distance Courbe affiche un résultat de mesure de distance.

Pour effectuer une mesure de distance courbe :

1. Faire une acquisition en panoramique
2. Appuyer sur Viesures sur le panneau de commande
3. Appuyer sur Distance Courbe sur I’ écran tactile

Un premier curseur est affiché.

Déplacer le premier curseur al’endroit approprié

Cliquer sur le SonicPad pour ancrer le premier curseur
Déplacer le SonicPad pour commencer atracer la courbe
Utiliser si besoin le bouton Tracé pour effacer la courbe
Cliquer sur le SonicPad pour compléter lamesure

o N o 0o

Le systeme affiche le résultat de la mesure de distance courbe dans la
zone des résultats de mesures.

Sauvegarder des images panoramiques
Appuyer sur Enregistrer l'image pour sauvegarder |'image

panoramique composite en cours. Elle pourra par la suite étre revue,
manipul ée, découpée et mesurée.

Quitter 'imagerie panoramique

Appuyer sur le bouton FPanoramigue sur I'écran tactile pour
désactiver et quitter I'imagerie panoramique.
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Conseils de numérisation en
mode B

0 NUMERISATION EN MODE B

Le balayage en mode B utilise un préréglage approprié pour chaque
organe analysé

Régler la profondeur pour atteindre la zone d'imagerie désirée

Placer l1a zone focale a la profondeur de la zone d'intérét ou |égérement
en-dessous

Appuyer sur Auto pour obtenir une image homogeéne
Ajuster le gain général pour obtenir une brillance adéquate
Ajuster TissueTuner™ pour obtenir lameilleure résolution

Augmenter la talle de la zone focale pour obtenir une meilleure
résolution

Utiliser I'imagerie harmonique pour vider les structures liquidiennes

Utiliser le réglage Résolution de lacommande Optimisation pour un gain
de résolution

Gamme Supersonic®
MACH Guide de l'utilisateur 231



Elastographie ShearWave™

Le mode Elastographie ShearWave (SWE) affiche des informations sur
I’ élasticité des tissus sous forme de carte de couleur facile ainterpréter.

L'information sur [I'élasticité est également quantitative. Ces

informations affichées par pixel sont exprimées en kPa ou en m/s et
correspondent & une quantification locale de la dureté des tissus.

99 noTE

Veuillez noter que les séquences et les algorithmes SWE sont optimisés
en conséquence pour chague besoin d’ application clinique.

Acceéder a I’élastographie
ShearWave

Appuyer sur le bouton S\/VE du panneau de contrdle depuis n’importe
quel autre mode.

A propos de I’écran principal
SWE
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1. Information examen et patient 2. Sonde/préréglage/MI/TI

3. Image échographique 4. Carte d' éadticité
5. Mémoire tampon de clip 6. Echelles de gris et d dadticité
99 notE

Un message « Affichage saturé » s affiche sous la boite de résultats
lorsque les valeurs SWE mesurées dépassent la valeur maximale de
I’échelle choisie.

A propos de I’écran tactile du
mode SWE

En mode SWE, I’ écran tactile affiche différents paramétres d’ image qui
permettent une optimisation de I'image d' élasticité.

Ces paramétres sont accessibles en touchant avec le doigt ou le stylet
le contrdle sur I'écran tactile ou en tournant le bouton se trouvant
directement sous |le paramétre de I’ écran tactile.
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Les commandes rotatives additionnelles sont disponibles en bas de
I’ écran tactile en balayant celui-ci avec un doigt.

Description des parametres SWE

Optimisation

Optimisation permet d’ optimiser larésolution et la pénétration de la
visco-éastographie en fonction de la zone numérisée.

Optimisation n'est disponible qu’ en mode temps réel.
Tourner le bouton situé sous Optimisation:

 danslesensdesaiguilles d’ une montre pour passer au réglage suivant
« dansle sens contraire pour passer au réglage précédent

3 réglages sont disponibles :
» Résolution
Utiliser ce réglage pour imager des zones d’ intérét peu profondes.

Ce paramétre permet également de supprimer tout signal de visco-
élastographie erroné en dehors des zones que |’ on suspecte étre kystiques.

« Norme

Ce paramétres est en équilibre entre larésolution et la pénétration.
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Utilisez ce réglage comme point de départ par défaut pour analyser la
rigidité et laviscosité d’ un objet d’ intérét

« Pénétration

Utiliser ce réglage pour I'imagerie de zones profondes ou de lésions
larges (anéchogénes ou hypoéchogénes) qui peuvent présenter des
atténuations postérieures sur I'image échographique.

Ces zones sont suspectéesrigides et visqueuses et nécessitent I utilisation
d’un mode de pénétration optimisé pour capter les ondes de cisaillement
rapides.

Unite d’affichage

Ce paramétre permet de modifier I’ unité de I’ échelle de couleur SWE de
kPaam/s.

Unite d'affichage est disponible en mode temps réel et figé.

Appuyer sur Lnite d'affichage pour changer lavaleur.

Gamme élasticite

La plage d'elasticite en mode SWE est andogue a la plage
dynamique en mode B. Ce parametre change la valeur maximale
d éasticité affichée.

Il est utilisé pour compresser I’image de couleur et mieux visualiser les
zones de duretés différentes.

Ce parametre ne change pasles valeursréelles d’ élasticité mesurées, tant
gu’ elles sont comprises dans la Gamme d’ él asticité.

Gamme elasticite est disponible en mode temps réel et figé.
Tourner le bouton situé sous Gamme elasticite :

+ dans le sens des aiguilles d'une montre pour augmenter la gamme
d éadticité
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+ dansle sensinverse pour ladiminuer

La Gamme elasticite est affichée en kPa avec des vaeurs qui
dépendent de I’ application choisie.

Les tissus durs doivent apparaitre en jaune, orange et rouge.

Augmenter la Gamme elasticite s le rouge foncé est la couleur
prédominante.

Gamme de vitesses

La Gamme de vitesses se comporte de la méme facon que la
Gamme d’' élasticité.

La Gamme de vitesses gpparalt et remplace Gamime
d'elasticite lorsquel’ Unite d'affichage esten m/s.

Ce paramétre change la valeur maximale de vitesse affichée.

I est utilisé pour compresser I’'image de couleur et mieux visualiser les
zones de duretés différentes.

Ce contrdle ne change pas les valeurs réelles de vitesse mesurées, tant
gu’ elles sont comprises dans |la Gamme de vitesses.

Format Affich.

Ce paramétre permet de modifier le format d’ affichage des images en
mode B et SWE sur | écran principal .

Le paramétre Format d'affichage est disponible en imagerie temps
réel et en mode figé.

Appuyer sur Format d’affichage jusgu'a sélectionner le format
d'affichage désiré. Le format haut/bas est |e paramétre par défaut.

Trois formats sont disponibles:

» Haut/Bas
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« cOte acote
« Simple

Opacite

Le paramétre Opaciie permet de changer la transparence de la carte
d’ élasticité superposée sur I’image en mode B.

Opacite est disponible en tempsréel et sur une image figée.
Faire tourner le bouton situé sous Opacité :

 danslesensdesaiguilles d une montre pour renforcer I’ image coul eur
par rapport al’image en mode B

+ dansle sensinverse des aiguilles d une montre pour atténuer I'image
couleur par rapport al’image en mode B

Lavaeur d Opacite vade0a100 %.

Lavaleur par défaut est 50%.

Carte élasticite

Le paramétre Carte d'elasticite permet de choisir la fagon dont les
valeurs élastiques sont codées en termes de couleurs.

LaCarte d'elasticite est disponibleenimagerietempsréel et en mode
figé.

Tourner le bouton situé sous Carte d’élasticite del’ écran tactile

« dansle sensdes aiguilles d une montre pour aler ala carte suivante
 danslesenscontraire pour aller alacarte précédente

Puiss. acoustique

Puiss. acoustigue indique la puissance acoustique émise.
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LaPuiss. acoustigue ne peut étre changée qu’ en mode temps réel.
Tourner le bouton situé sous PuUiss. acoustique :

+ dans le sens des aiguilles d’ une montre pour augmenter la puissance
acoustique
 dansle sensinverse pour ladiminuer

L es valeurs de Puissance acoustique varient entre 0 dB et 30 dB.

Lissage

Le parameétre L issage est un filtre spatial destiné a lisser la carte
d éasticité/viscosité afin d’ obtenir une apparence plus homogéne.

Lissage est disponible en mode temps réel uniquement.
Tourner le bouton situé sous L issage :

+ dansle sens des aiguilles d’ une montre pour augmenter le lissage
+ danslesensinverse pour le diminuer

Persistance

Persistance est un filtre temporel permettant de réduire le bruit sur
I"image.

Persistance n'est disponible qu’ en mode temps réel.
Tourner le bouton situé sous Persistance :

 dansle sens des aiguilles d’ une montre pour augmenter la persistance
+ danslesensinverse pour ladiminuer

0 REMARQUES ET
RECOMMANDATIONS

Comme c'est le cas pour tous les autres modes d’imagerie ultrasonore,
le mode SWE nécessite un apprentissage important et peut présenter
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une dépendance de I’ opérateur si des techniques de numérisation sous-
optimales sont employées.

Il est recommandé de lire attentivement la rubrique « Mesures en
élastographie » du présent guide de I’ utilisateur afin de connaitre les
capacités et limitations du mode SWE en termes de profondeur de
pénétration, résolution spatiale, biais et précision de |’ estimation.

Lorsque le mode SWE est utilisé pour mesurer la dureté d’ une lésion,
sachez que le biais et la précision des estimations de la vitesse des ondes
de cisaillement dépendent de lataille de lalésion et de larésolution dela
sonde. Veuillez consulter les tableaux Biais et précision du mode SWE
delarubrique « Mesures en él astographie » du présent guide pour de plus
amples informations.

A I'exception de la numérisation d'une vue intercostale du foie,
pour laquelle une pression adéquate est conseillée afin d obtenir un
contact acoustique correct, la pression manuelle utilisée pendant une
numérisation en mode SWE devrait ére minimale. Veuillez garder &

I’ esprit qu’une compression avec la sonde peut modifier la vitesse des
ondes de cisaillement dans |e tissu numérisé.

TriVu™

TriVu permet d afficher simultanément les informations de dureté en
mode SWE et les informations de flux en mode COL+. TriVu est
disponible sur les sondes linéaires pour les applications sein et thyroide.

Appuyez sur 111/ U pour activer I'interface TriVu.

A CAUTION

Evitez d' utiliser les méme cartes couleurs en SWE et CPI

Q-Box™

Veuillez consulter the section called “ Q-Box™” [355].
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Q-Box™ Ratio

Veuillez consulter the section called “ Q-Box™ Ratio” [356].

Quantification en temps réel

Quantification en temps reel vous permet de quantifier larigidité
et la viscosité/dispersion de I'onde de cisaillement (s'il y a lieu) de
I"intégralité des zones SWE et Vi PLUS. Les mesures sont réalisées et
affichées sous forme de médiane et d'intervalle interquartile.

Quantification en temps reel nest disponible guen modes
SWE et Vi PLUS (s'il y alieu), pour les applications les applications
Abdominal (préréglages Abdomen et Foie) et Généra (préréglage
Fantdme) sur la sonde C6-1X.

Elle peut étre activée en cochant « Affichage automatique de lamédiane
en temps réel » dans Configuration systéme, onglet Systeme/Ecran,
sous-onglet =xamen, section Préférences de numérisation. Les unités
SWE et Vi PLUS peuvent étre configurées comme suit :

* kPa (unité par défaut) ou m/s pour SWE
 Pas (unité par défaut) ou (m/s)/kHz pour Vi PLUS

Gamme Supersonic®
240 MACH Guide de l'utilisateur




CONSEILS de numérisation en
mode SWE

0 NUMERISATION SWE

Nepasoublierles3S:

Numériser Softly (en légereté), Smoothly (doucement) et Slowly
(Ientement)

Numériser en légéreté: aucune compression manuelle n’est nécessaire
(aI’exception de la numérisation d’une vue intercostale du foie).Poser
simplement lasonde sur I’ organe et appliquer beaucoup de gel sur lapeau
et sur lasonde

Numériser doucement: la sonde crée automatiquement des vibrations
dans lestissus. Pas besoin de secouer ou de pousser la sonde

Numériser lentement : adapter la vitesse de numérisation a la cadence
image. Une fois la région d'intérét localisée, éviter tout mouvement et
attendre la stabilisation de |I'image

Démarrez toujours avec le paramétre par défaut Norme d’ optimisation,
puis passez a Résol ution ou Pénétration pour affiner laqualité del’image.

Les fonctions utilisables en mode temps réel ou gelé comme la
gamme d éasticité, le format d'affichage, etc., doivent ére utilisées
une fois I'image gelée car il est impératif d’avoir la main sire pendant
I’ élastographie
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Outils Foie

Outils Foie est un ensemble de trois outils échographiques quantitatifs
utilisés pour I’ examen du foie.

Echographie en ondes planes de
la viscosite

Vi PLUS permet d afficher des informations sur la dispersion des ondes
de cisaillement du tissu (analyse de |’ onde de la vitesse de propagation
des ondes de cisaillement a plusieurs fréquences) sous forme d’'images
a code couleur faciles a interpréter, combinées simultanément au mode
SWE.

L’ é&endue de lavariation delavitesse de |’ onde de cisaillement entre les
fréguences est représentée par deux types d’'image a code couleur :

+ Carte se basant sur la pente de dispersion
« Carte viscosité

Lesinformations sur laviscosité et |a pente de dispersion sont également
guantitatives. Laviscosité et ladispersion sont exprimées respectivement
en Pa.s ou en (m/s)/kHz sur une plage de valeurs.

Le mode Vi PLUS est disponible pour les applications Abdominal
(préréglages Foie et Abdomen) et Général (préréglage Fantdme) sur le
transducteur C6-1X.

Accéder a I’échographie en ondes
planes de la viscosité

Appuyez sur S\VE sur le panneau de commande depuis n’importe quel
autre mode, puis appuyez sur \/1 LS sur I’ écran tactile
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99 noTE

Lemode Vi PLUS peut étre automati quement engagé avec |’ activation du
mode S\V/VE en cochant « Toujours afficher le mode Vi PLUS lorsque le
mode SWE est engagé » dans Configuration systéme, onglet Systeme/
Fcran, sous-onglet Examen, section Fonctions d affichage.

A propos de I’écran principal Vi PLUS

1. Information examen et patient 2. Sonde/préréglage/MI/TI

3. Image échographique 4. Carte d' éadticité

5. Carte de viscosité/Carte de dispersion 6. Mémoire tampon de clip

7. Echellede gris et d’ élasticité 8. Echelle de viscosité/Echelle de
dispersion
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A propos de I’échelle de couleur Vi
PLUS

Les couleurs en haut de I’ échelle indiquent Les couleurs en haut de I’ échelle indiquent
une viscosité élevée. des variations importantes de la vitesse
de I’ onde de cisaillement en fonction des
fréquences.

Les couleurs en bas de I’ échelle indiquent  Les couleurs en bas de I’ échelle indiquent
une viscosité faible. de petites variations de la vitesse de
I’ onde de cisaillement en fonction des
fréquences.

A propos de I’écran tactile Vi PLUS

En mode Vi PLUS, I’écran tactile affiche divers paramétres d’image
déja disponibles dans SWE. |ls vous permettent d’ optimiser les images
d’ élasticité et de viscosité/dispersion simultanément.

Ces paramétres sont accessibles en touchant avec le doigt ou le stylet
le contrdle sur I'écran tactile ou en tournant le bouton se trouvant
directement sous |le parametre de I’ écran tactile.

Les commandes rotatives additionnelles sont disponibles en bas de
I’ écran tactile en balayant celui-ci avec un doigt.
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Description des parametres Vi PLUS

OPTIMISATION

Optimisation permet d optimiser la résolution et la pénétration en
fonction de la zone numérisée en modes SWE et Vi PLUS.

Optimisation n’est disponible qu’ en mode temps réel.
Tourner le bouton situé sous Optimisation:

 danslesensdesaiguilles d’ une montre pour passer au réglage suivant
« dansle sens contraire pour passer au réglage précédent

Pour plus d'informations sur ce paramétre, reportez-vous a the section
called “ Description des parameétres SWE” [234].

UNITE D’AFFICHAGE

Ce paramétre permet de modifier I’ unité de I’ échelle de couleur pour Vi
PLUS de Pa.sa (m/s)/kHz.

Unite d’affichage est disponible entempsréel et sur uneimagefigée.

Touchez Unite d'affichage pour modifier sa valeur et la carte en
conséguence.

GAMME DE VISCOSITE/DISPERSION

La Gamme de viscosite/dispersion en mode Vi PLUS est
analogue ala gamme dynamique en mode B.

Elle modifie la valeur maximal e de viscosité/dispersion affichée.

Elle est utilisée pour comprimer |’ image couleur afin de mieux visualiser
lestissus qui présentent un certain nombre de viscosités/modifications au
niveau de la vitesse de |’ onde de cisaillement avec des modifications de
lafréguence.
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Elle n’ affecte pasles valeurs réelles de viscosité/dispersion, tant qu’ elles
sont comprises dans la plage de viscosité/dispersion.

LaGamme de viscosite/dispersion est disponible en temps réel
et sur une image figée.

Tourner le bouton situé sous Gamme de viscosite/dispersion :

+ dans le sens des aiguilles d une montre pour augmenter la plage de
viscosité/dispersion

 dansle sensinverse pour réduire la plage de viscosité/dispersion

La plage de viscosité/dispersion s affiche en Pa.s ou (m/s)/kHz.

FORMAT AFFICH.

Ce parametre change le format d’ affichage des images en modes SWE et
Vi PLUS sur I" écran principal .

Le paramétre Format d'affichage est disponible en imagerie temps
réel et en mode figé.

Appuyer sur Format d’affichage jusqu'a sélectionner le format
d'affichage désiré. Le format haut/bas est |e paramétre par défaut.

Il existe quatre formats :
» Haut/Bas

+ cOte acote

« SWE unique

Vi PLUS unique

MASQUER VI PLUS

Ce paramétre permet de masquer la carte Vi PLUS sur les images
hépatiques et figées.

Appuyez sur Masguer Vi PLUS sur I’ écran tactile pour masquer la
carte, appuyez sur Vasquer Vi PLUS de nouveau pour afficher la
carte.
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Veuillez noter que les paramétres Opacité, Puissance acoustique, Lissage
et Persistance seront appliqués pour le signal SWE et lesignal Vi PLUS.

Q-BOX™
Veuillez consulter the section called “ Q-Box™” [355].

Noter que le Q-Box est dupliqué sur les images SWE et Vi PLUS
permettant, respectivement, laquantification deladureté et delaviscosité
au méme endroit et alaméme heure.

Q-BOX™ RATIO
Veuillez consulter the section called “ Q-Box™ Ratio” [356].

Noter que le Q-Box est dupliqué sur les images SWE et Vi PLUS
permettant, respectivement, laquantification deladureté et delaviscosité
au méme endroit et alaméme heure.

CONSEILS de numeérisation Vi PLUS

0 NUMERISATION VI PLUS

Reportez-vous a the section called “CONSEIL S de numérisation en
mode SWE” [241], car lesdirectivesrelativesalanumérisation Vi PLUS
sont les mémes que pour SWE.

Les fonctions qui peuvent étre utilisées en mode temps réel ou figé
comme le format d’ affichage, etc., doivent étre utilisées une fois|’image
figée pour que cela soit plus facile car il est impératif d’ avoir la main
stable pendant la visco-élastographie.
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Modes Atténuation PLUS et
Vitesse sonore PLUS

Vous pouvez configurer votre systeme pour afficher les commandes de
Att PLUS et SSp PLUS, ou de Att PLUS uniguement. Les boutons, les
commandes et les mesures étiquetées s affichent en fonction de votre
choix.

Pour ce faire, il suffit de cocher la case dédiée dans la
Configuration du systeme, onglet Systeme/Affichage et
sous-onglet Examen.

99 noTE

Par défaut, SSp PLUS n’ est pas affiché.

Lorsque vous changez |’ affichage pour Att PLUS seulement ou SSp
PLUS avec Att PLUS, veuillez changer le préréglage pour appliquer
correctement les changements.

Echographie en ondes planes de
I’atténuation

Le mode Echographie en ondes planes de I’atténuation (Att PLUS)
affiche des informations sur |’ atténuation des faisceaux ultrasonores des
tissus dans une ROI en mesurant la diminution de I’amplitude des ondes
ultrasonores au fur et a mesure qu’ elles se propagent, en fonction de la
fréguence.

Les informations sur I'atténuation des faisceaux ultrasonores sont
quantitatives. La mesure locale de I’ atténuation tissulaire est exprimée
en dB/cm/MHz sur une plage de valeurs (de 0,2 dB/cm/MHz a2 dB/cm/
MHZ).

Le mode Att PLUS est disponible pour toutes les préséections
abdominales du transducteur C6-1X.
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Echographie en ondes planes de la
vitesse sonore

Le mode Echographie en ondes planes de la vitesse sonore (SSp PLUS)
affiche des informations sur la vitesse sonore des tissus dans une ROI.

Les informations sur la vitesse sonore sont quantitatives. La mesure
locale (définie & 6 cm de profondeur) de la vitesse sonore est exprimée
en m/s sur une plage de valeurs (de 1350 m/s a 1650 m/s).

Le mode SSp PLUS est disponible pour toutes les préséections
abdominales du transducteur C6-1X.

Acceder a Att PLUS et SSp PLUS

Att PLUS et SSp PLUS ne sont disponibles gu’ en mode B, sur uneimage
en temps réel et sont combinés en une seule acquisition d’ ondes planes.

A propos de I’écran principal Att PLUS
et SSp PLUS

1. Sonde/préréglage/MI/TI 2. Image échographique
3. Atténuation et Boite Vitesse du son 4, Mesure de I’ atténuation en dB/cm/MHz
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5. Mesure de la vitesse sonore en m/s

A propos de I’écran tactile Att PLUS
et SSp PLUS

1. Appuyer sur Att PLUS/SSp PLUS pour afficher une boite fixe

2. Appuyer sur Acquisition Att PLUS/SSp PLUS pour lancer les
mesures et afficher laROI de I’ atténuation.

3. Utiliser le SonicPad avec un doigt pour déplacer la ROI. Cliquer sur
le SonicPad et utiliser un doigt pour le redimensionner verticalement
et horizontalement, puis cliquer a nouveau pour |’ ancrer

4. Unefoisquele ROI est réglé comme souhaité, appuyer sur latouche
=11 ou cliquer sur le SonicPad

0 TIP

Le fait d'appuyer sur “rregisirer Uimage permet a la fois de
terminer lamesure et de faire une capture d’ écran.

99 notE

Le ROI ne concerne que I’ atténuation. La vitesse du son ne change pas
en fonction du ROI.
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Lorsqu'une ROl Att PLUS ou SSp PLUS est affichée a I'écran,
la profondeur de la ligne de peau au centre de cette ROl est
automati quement mesurée et affichée dans la case de résultats.

99 noTE

Si I’agorithme considére que la valeur d’ atténuation n’est pas fiable,
le systéme affiche la valeur dans le format suivant : « Att PLUS ---
dB/cm/MHz ».

« S I’agorithme considére que la valeur de la vitesse du son n’est pas
fiable, le systeme affichelavaleur dansleformat suivant : « SSp PLUS
---m/s».

+ Lesrésultats Att PLUS et SSp PLUS affichés ne doivent étre utilisés
que comme données de référence pour le diagnostic. Le diagnostic
final doit se baser sur des données complétes, notamment les résultats
d autres examens.

+ Lorsgu'une numérisation Att PLUS ou SSp PLUS doit étre réalisée,
suivez les précautions générales, etc. requises pour la numérisation
avec des échographes de diagnostic.

 Lorsqu’unenumérisation Att PLUS ou SSp PLUS doit étre réalisée sur

le parenchyme hépatique, suivez |es conseils de numérisation suggérés

décrits dans the section called “CONSEILS de numérisation Att

PLUSet SSp PLUS’ [255].

Rapports sur les données Att PLUS et
SSp PLUS

Les mesures d’ atténuation et de vitesse du son obtenues peuvent étre
affichées sous forme de feuille de calcul en utilisant Mesures [abellisées.

Reportez-vous a the section called “Mesures Labellisées” [360]
pour plus d’ informations.

0 TIP

Trois séries de 10 mesures appel ées « series » sont disponibles pour Att
PLUS uniquement ou Att PLUS et SSp PLUS.
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Vous pouvez effectuer ces séries avec la méthode standard de réalisation
des mesures, en utilisant I’ option pour chaque
mesure étiquetée.

Vous pouvez également utiliser les calculatrices de la série

1. Cliquer sur lafléche acoté d’ une série. Une liste déroulante s affiche.

Vous pouvez également lancer une série de cal culatrices en appuyant
sur le bouton sur I’ écran tactile

2. Sélectionnez une mesure étiquetée

3. Effectuez la mesure souhaitée. Au moment de relancer une
acquisition, la prochaine mesure étiquetée est automatiquement
sélectionnée et la ROI apparait.

99 noTE

Ceflux detravail s applique également aux séries Q-box étiquetées.
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99 noTE

Vous pouvez également effectuer des mesures individuelles qui ne
font paspartied’ une sérieen utilisant AL PLUS et SSp PLUS 1,
At PLUS el S5p PLUS 2, etaing de suite.

Vevilleznoter que ALl PLUS et SSp PLUS GjusquaAtt PLUS
et SSp PLUS 10 sont masqués par défaut (ceci est également
applicable pour Att PLUS uniguement et les mesures Q-box). Pour les
afficher, allez dans Configuration systeme, onglet Mesures,
sous-onglet GGroupes. Sélectionnez aors le groupe souhaité et
cliquez sur Ajouter.

Si vous souhaitez effectuer une mesure non étiquetée, appuyez sur le
bouton /1t FL LIS/ S50 PLUS del’écran tactile.
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Une fois les mesures de |’ atténuation et de la vitesse du son du ROI
affichéesal’ écran, appuyez sur Assigner la derniere sur |’ écran
tactile.

Choisissez |’ étiquette appropriée sur laliste avec le SonicPad

Une autre fenétre de mesure avec des valeurs statistiques (moyenne,
médiane, ET et IQR) Souvre sur I'écran principal pour chaque
paramétre

Lesvaleurs stati stiques sont misesajour pour chaque nouvelle mesure
labellisée Att PLUS ou SSp PLUS réalisée

5. Appuyez sur Rapport
6. Cliquez sur I'onglet Feuille de travail pour voir les données

disponibles dans le rapport

Pour plus dinformations sur la génération, |'impression
et I'exportation des rapports, reportez-vous au Chapter 7,
Rapports[385].

0 TIP

Si plusieurs mesures étiquetées d’ une série donnée ont été acquises, il est
possible d’ effectuer des stati stiques avancées apres coup dans | e rapport.
Plus précisément, il est possible d’ exclure les mesures indésirables pour
obtenir une estimation optimale de I’ atténuation et de la vitesse du son.
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En casd' utilisation dans|e cadre d’ un examen hépatique, lesinstructions
suivantes sont recommandées :

0 TIP

1. Le patient est allongé sur le dos avec le bras droit en abduction
maximale.

Choisissez lasonde C6-1X avec n’'importe quel préréglage abdominal.

Appuyez sur disponible sur I écran tactile.

Appliquez une couche épaisse de gel sur le patient.

Localisez e 7e ou le 9e espaceintercostal adroite, puisplacez lasonde

entre les cotes, parallélement al’ espace intercostal.

6. Trouvez lafenétre acoustique optimale pour les mesures Att PLUS et

SSp PLUS:

 Assurez-vous que lalongueur de lasonde est paralléle aux cotes, et
que son axe est perpendiculaire ala capsule hépatique.

« Appuyez suffisamment sur la sonde pour éiminer toute ombre
acoustique due a la perte de contact sur les bords de la sonde.

« Evitez autant que possible les artefacts o ombre générés par des
couches de tissus peu profondes.

a s wb
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» Assurez-vous gue cette ROl ne comporte aucun nodules ni autre
structure autre que le parenchyme hépatique.

7. Demandez au patient d' arréter de respirer afin de stabiliser I'image.
8. Appuyez sur /10 LIS & Sop PLUS RO rapidement apres,
disponible sur I écran tactile.

9. Le ROI saffiche. Déplacez et redimensionnez le ROI pour
sélectionner la région optimale pour lamesure Att PLUS :

 Définissez le ROI alataille laplus grande
 Sélectionnez une zone totalement exempte de structures brillantes
(capsule hépatique, 1ésions brillantes)
« Evitez autant que possible |es vaisseaux
10.Répétez les acquisitions au moins 5 fois sur 5 respirations différentes
afin de recuelllir 5 mesures valides de I’ atténuation du foie et de la
vitesse du son.
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Imagerie en mode couleur

Lesmodesd’ imagerie couleur se basent sur I’ effet Doppler pour produire
une image de la vitesse moyenne du flux sanguin ou de son énergie.

Sur le systéme d’ échographie de la gamme SuperSonic MACH, trois
modes de couleur sont disponibles : CFl (Color Flow Imaging), CPI
(Color Power Imaging) ou dCPI (Directional Color Power Imaging).

Les difféerents modes couleur

Lesmodesd’ imagerie couleur se basent sur I’ effet Doppler pour produire
une image de la vitesse moyenne du flux sanguin ou de son énergie.

Sur le systéme d’ échographie de la gamme SuperSonic MACH, trois
modes de couleur sont disponibles : CFl (Color Flow Imaging), CPI
(Color Power Imaging) ou dCPI (Directional Color Power Imaging).

Doppler Couleur — Color Flow Imaging
(CFI)

Lemode Couleur est un mode Doppler destiné aafficher uneinformation
quantitative codée en couleur concernant lavitesserelative et ladirection
du mouvement de fluide al’ intérieur de I’image en mode B.

Doppler Energie — Color Power
Imaging (CPI)

Le mode Energie est une technique d’'imagerie couleur utilisée pour
cartographier la force du signal Doppler venant du flux plutét que le
décalage en fréquence du signal. En utilisant cette technique, |’ appareil
affiche un flux couleur basé sur le nombre de réflecteurs en mouvement,
indépendamment de leur vitesse. Le mode énergie ne quantifie pas la
vitesse du flux.
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Doppler Energie Directionnel (dCPI)

Le mode Energie directionnel (dCPl) est une nouvelle technique
d’imagerie des flux, qui compléte les deux autres techniques d’imagerie
des flux, le Doppler Couleur (CFI) et le Doppler Energie (CPI).Le mode
dCPI affiche la fréquence Doppler moyenne a chaque pixel de la boite
couleur, tout en indiquant la direction du flux par rapport ala sonde.

Les palettes graphiques utilisées dans dCPI sont séparées en plusieurs
parties qui contiennent normalement des teintes de rouge et de bleu
respectivement, avec des fréguences Doppler positives (flux vers le
transducteur) affichées en utilisant la partie supérieure de la palette
graphique dCPI. La palette dCPI est utile pour indiquer la direction du
flux danslesvaisseaux sous examen, maisaussi pour identifier des zones
de vitesses éevées de débit (aliasing ou crénelage), des inversions de
flux, etc.

Accéder aux modes couleur

Appuyer sur le bouton COUL du panneau de contrdle depuis n’importe
quel autre mode.

A propos de I’affichage principal
du mode couleur
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A propos de I’écran tactile du
mode couleur

En mode couleur, |’écran tactile affiche plusieurs réglages permettant
I’ optimisation de I'image couleur.

Ces paramétres sont accessibles en touchant avec le doigt ou le stylet
le contrbéle sur I'écran tactile ou en tournant le bouton se trouvant
directement sous le paramétre de I’ écran tactile.
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Les commandes rotatives additionnelles sont disponibles en bas de
I’ écran tactile en balayant celui-ci avec un doigt.

Description des parametres du
mode couleur

Gain de couleur

Tournez le bouton COUL afin de modifier le gain en imagerie en temps
réel et en modefigé:

+ dansle sens des aiguilles d’ une montre pour augmenter le gain
 danslesensinverse des aiguilles d’ une montre pour le diminuer

Mode Couleur
Mode Couleur permet dechanger demode couleur : CFI, dCPI et CPI.
Mode Couleur est uniguement accessible en imagerie temps réel.

Appuyer sur Mode Couleur jusgu' asélectionner le mode désiré.

Double

Voir the section called “Double” [211].

Optimisation

Optimisation vous permet de changer la fréquence centrale pour
obtenir une plus grande résolution ou pénétration. Optimisation est
disponible en mode temps réel uniquement. Tourner e bouton situé sous
Optimisation pour modifier savaleur :
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» Résolution
« Générd
« Pénétration

Boost

Augmenter permet d' gjuster la cadence image et la densité de ligne
pour accroitre la résolution spatiale ou temporelle.

Trois valeurs sont disponibles :

+ Haute définition
* Moyen
+ Fréguence dimage élevée

Tourner le bouton situé sous A L g menter pour modifier savaleur.

Inversion

Inversion permet de visualiser le flux sanguin d'un point de vue
inversg, ¢’ est-a-dire le rouge correspondant aux particules s éoignant
(vitesses négatives) et le bleu correspondant aux parti cul es serapprochant
de la sonde (vitesses positives).

Inversion est disponible en temps réel et sur une image figée.

Inversion est accessible uniquement en mode Doppler Couleur.

Appuyer sur [nversion pour I activer et le désactiver.

Echelle

Echelle permet de modifier les vitesses maximum affichées.
Echelle nest disponible qu’ en imagerie temps réel.

Tourner le bouton situé Echelle:
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« dansle sensdes aiguilles d une montre pour augmenter |’ échelle
 danslesensinverse pour diminuer I’ échelle

Masquer couleur
Masquer Couleur cachel’information de couleur sur lesimages B.

Masguer Couleur est disponible en imagerie temps réel et en mode
figé.

Appuyer sur Masquer Couleur pour I’ activer ou le désactiver.

Filtre de paroi
Ce paramétre permet de filtrer les signaux ayant de faibles vitesses.

Il permet également de diminuer les artefacts dus aux mouvements
provoqués par le patient ou la sonde.

Filtre de Parol est uniquement disponible en mode temps réel.

Appuyer sur lebouton Filtre de parol jusgu'alavaleur désirée.

Optimisation du flux

Opt. Flux permet d’ optimiser rapidement plusieurs parametresal’ aide
d’ une commande pour un débit optimal.

Opt. Flux permet aussi de modifier les paramétres suivants:

« Echelle

* Filtre de paroi

« Résolution/Cadence image
 Persistance

Opt. Flux. est uniquement disponible en mode temps réel.

Appuyer sur Opt. Flux jusqu'aatteindre lavaleur désirée.
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Cote a cote
CoOte a Cote divise I’ écran en deux parties en imagerie temps réel :

« le coté gauche affiche le mode B seul, en référence
« lecotédroit affiche le mode B et I'image couleur

Ligne de base

Ligne de base est une ligne graphique horizontale représentant le
niveau de vitesse nulle.

Laposition delaLigne de base définit les valeurs maximales de vitesses
positive et négative.

En changeant la position de la Ligne de base vers le bas, lavaleur de la
vitesse positive maximale augmente et la valeur de la vitesse maximale
négative diminue et vice versa s la position de la ligne de base est
déplacée versle haut.

Ligne de base est disponible en imagerie temps réel et en mode figé.
Tourner le bouton situésous L igne de base :

 dans le sens des aiguilles d’ une montre pour augmenter le maximum
des vitesses positives

 dans le sens inverse des aiguilles d’une montre pour augmenter le
maximum des vitesses négatives

Remarque : Lacommande L igne de base est uniquement disponible
enmode CFI. Enmode CPl, il est remplacépar Gamme dynamigue.

Gamme dynamigue permet de modifier la gamme sur laquelle
Iamplitude des signaux ultrasonores de retour s affichent. Cette fonction
se comporte comme Ligne de base,

Orientation rapide

Orientation Rapide permet dorienter rapidement le faisceau
ultrasonore.
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Appuyer sur Orientation Rapide pour en changer lavaleur.

Utiliser ensuite Orientation pour un réglage plusfin.

Orientation

Afin de maximiser la sensihilité et la précision des modes Doppler
Couleur, il est en général recommandé que I’ examen clinique se fasse
avec un angle Doppler entre le faisceau ultrasonore et la direction du
vaisseau inférieur ou égal a60 °.

Orientation est disponible en mode temps réel uniquement.

Tourner lebouton situé sous Orientation pourincliner laboite couleur.

Puiss. acoustique
Puiss. acoustigue indique la puissance acoustique émise.
LaPuiss. acoustigue ne peut étre changée qu’ en mode temps réel.

Tourner le bouton situé sous PuUiss. acoustique :

+ dans le sens des aiguilles d’ une montre pour augmenter la puissance
acoustique

 dansle sensinverse pour ladiminuer

Les valeurs de Puiss. acoustique varient de 0 dB (puissance
maximale) a-20 dB (puissance minimale).

Lissage

Lissage est un filtre spatial destiné a lisser I'image couleur afin
d’ obtenir une apparence plus homogéne.

Lissage est disponible en mode temps réel uniquement.

Tourner le bouton situé sous L issage :
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+ dansle sens des aiguilles d’ une montre pour augmenter le lissage
 dansle sensinverse pour le diminuer

Persistance

Persistance est un filtre temporel permettant de réduire le bruit sur
I"image.

Persistance est disponible en mode temps réel et figé (pour visualiser
desclips).

Tourner le bouton situé sous Persistance :

« dansle sensdesaiguilles d une montre pour augmenter la persistance
+ dansle sensinverse pour ladiminuer

Priorité couleur

Priorite couleur permet de choisir le niveau en-dessous duquel
I"information couleur n’ est pas affichée sur I’image de gris.

Priorite couleur est disponible en imagerie temps réel et en mode
figé.

Tourner le bouton situé sous Prioritée couleur :

 dans le sens des aiguilles d’ une montre pour augmenter la priorité
couleur

« danslesensinverse pour labaisser

La gamme disponible ains que la valeur par défaut dépendent de
I’ application choisie.

Carte couleur

Carte couleurs détermine lafagon dont les valeurs sont affichées en
termes d’ échelle de couleur.
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Carte couleur est disponible en imagerie temps réel et en mode figé.
Tourner le bouton situé sous Carte couleurs del’ écran tactile:

+ dansle sensdesaiguilles d une montre pour passer ala carte suivante

« dansle sensinverse des aiguilles d’ une montre pour passer ala carte
précédente

Transparence

Transparence contréle le niveau de transparence avec lequel I'image
couleur est superposée sur I'image en mode B.

Lorsque [ransparence est actif, I'image couleur est superposée de
maniére continue sur I’image en mode B.

Lorsque Transparence est désactivé, la transition entre I'image
couleur et I'image en mode B est plus abrupte.

Transparence est disponible en temps réel et sur une image figée.

Appuyer sur Transparence pour I’ activer ou le désactiver.

Suppression Flash

Suppression Flash utilise un filtre de paroi adaptatif et permet de
supprimer les artéfacts dus aux mouvements.

Quand Suppression Flash est activé, lacadence image est ralentie.
Suppression Flash n'est disponible qu’ en temps réel.

Appuyer sur Suppression Flash pour I’ activer ou le désactiver.
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Acquisition par Doppler UltraFast®

Acqulsition Doppler UltraFast permet de lancer une capture
prospective d'images CFI, CPl ou dCPlI a des fréquences d'image
élevées.

Acquisition Doppler UltraFast est uniquement disponible pour
les sondes L18-5, L10-2, C6-1X, C9-2 et P5-1X.

Apres avoir choisi le plan dimagerie, appuyer sur Accuisition
Doppler UltraFast pour lancer I acquisition.

Ne pas déplacer lasonde tant que le message « en cours d’ acquisition... »
apparait al’ écran.

Une fois I'acquisition terminée, les commandes suivantes sont
accessibles:

FORMAT AFFICH.

Format d’affichage permet de changer le format d' affichage de la
facon suivante :

 Plein écran affiche I’image seule
e Quad divise I'écran en 4 : Clip, Vitesses moyennes, Image pic
systolique, Vitesses max.

« Spectrogramme affiche I'image en haut de I'écran et le
spectrogramme en-dessous.
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Appuyer sur Format d’affichage jusgu'a séectionner le format
d affichage désiré.

Le bouton a c6té de Format d'affichage permet de controler
I’image :

Clip permet de faire défiler le clip Doppler UltraFast

« PS &ffiche I'image du clip Doppler UltraFast contenant le pic
systolique

« Max affiche une image cal culée correspondant a la vitesse maximale
de chague pixel contenu dansle clip Doppler UltraFast

« Moyenne affiche une image calculée correspondant a la moyenne
arithmétique de la vitesse de chaque pixel dans le clip Doppler
UltraFast. Enfoncer lapartie souhaitée du bouton pour changer le mode
d affichage.

AFFICHAGE DE L'IMAGE DU PIC SYSTOLIQUE

Cette commande locdise et affiche automatiquement I'image qui
contient le pic systolique dans le clip Doppler CFl UltraFast.
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CARTE COULEUR

Voir the section called “ Carte couleur” [265].

TRANSPARENCE

Voir the section called “ Transparence” [266] .

MASQUER COULEUR

Voir the section called “Masquer couleur” [262].

PERSISTANCE

Voir the section called “ Persistance” [265].

PRIORITE COULEUR

Voir the section called “Priorité couleur” [265].

AJOUTER SPECTROGRAMME

En mode Doppler UltraFast, I’ utilisateur peut ajouter jusqu’a 3 volumes
d’ échantillon sur I'image révisée afin de calculer des spectrogrammes
simultanés.

1. Appuyer sur Ajouter spectrogramme pour gouter un
spectrogramme

2. Utiliser le SonicPad pour redimensionner le volume d’ échantillon

3. Utiliser le SonicPad pour localiser le volume d échantillon sur
I’image et mettre le spectrogramme a jour

L e spectrogramme actif est entouré d’ un rectangle orange.

Cliquer sur le SonicPad pour changer le spectrogramme actif.
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L’ utilisateur peut gjouter des mesures sur le spectrogramme actif. Voir
the section called “ Exécuter lesmesures’ [336].

Une fois le spectrogramme gjouté, I'utilisateur a acces a divers
parametres et outils DP.

SUPPRIMER SPECTROGRAMME

Cette commande permet de supprimer le spectrogramme actif et le
volume d’ échantillon correspondant de I'image.

FILTRE DE PAROI

Voir the section called “Filtre de paroi” [262].

VITESSE DEFILEMENT

Voir the section called “ Vitesse défilement” [280].

GAMME DYNAM.

Voir the section called “ Gamme dynam.” [278].

ECHELLE
Voir the section called “ Echelle” [279].

LISSAGE

Reportez-vous athe section called “ Lissage” [264].

CORRECTION D’ANGLE

Voir the section called “ Angle brut DP” [277].
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CORRECTION D'ANGLE FINE

Voir the section called “ Correction d’anglefine” [277].

CARTE PW

Voir the section called “ Carte PW” [278].

INVERSION

Voir the section called “Inversion” [279].

GAIN PW

Tournez le bouton ~\/\/ afin de modifier le gain en imagerie en tempsreéel
et en modefigé:

+ dansle sens des aiguilles d’ une montre pour augmenter le gain
« dansle sensinverse des aiguilles d' une montre pour le diminuer

SUPPRIMER SPECTROGRAMME

Cette commande permet de supprimer le spectrogramme actif et le
volume d’ échantillon correspondant de I’image.

Angio PL.U.S.

Angio PL.U.S. est une optimisation du mode de couleur pour une
meilleure visualisation des flux lents. Il peut étre utilisé dans des
applicationstellesquele Sein, M SK, Abdomen et Thyroide sur les sondes
L10-2, L18-5, C6-1X et C9-2X.

Veuillez noter que Angio PL.U.S. est une technique Doppler couleur
et, par conséquent, ne fournit que des cartes qualitatives de la vitesse
Doppler.
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Appuyez sur Sonde

Choisir I’ application et le préréglage appropriés
Optimiser I'image en mode B.

Appuyer sur Couleur

Appuyer sur Angio PL.U.S. RT sur I’ écran tactile
L’Angio PL.U.S. est en mode direct

Sélectionnez le plan de I’ intérét

Appuyer sur Angio PL.U.S. Acquisition HD pour des performances
améliorées

Un clip prospective est en cours d’ acquisition
Lesystemefige

Revoir leclip
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Conseils de numérisation en
mode Couleur

0 NUMERISATION EN MODE COULEUR

Scanner pour obtenir le meilleur angle et optimiser la sensibilité du flux.

Utiliser le SonicPad pour changer la taille de la case de couleur si
nécessaire. Une boite plus grande induira une réduction de la résolution
temporelle (cadence image).

Augmenter le gain couleur jusqu’ avoir du bruit puisréduire le gain afin
del’&liminer. Cela assureralameilleure sensibilité couleur possible.

Lors de I'imagerie de petits vaisseaux (sein, thyroide), la boite non
inclinée est en général le meilleur choix. Pour des vaisseaux plus larges
(carotide, artére axillaire) incliner la boite couleur pour obtenir I’angle
optimal avec la direction du flux. Une amélioration de la sensibilité se
produira une fois I’ angle optimal trouvé.

Sélectionner le niveau d’ optimisation approprié en fonction du type de
vaisseau imagé :
Le niveau bas est typiquement utilisé pour de petits vaisseaux et les flux

Veineux.

Le niveau haut pour des vaisseaux ayant des vitesses de flux plus él evées
et pour les artéres.

Pour augmenter la sensibilité en fonction du flux, I’ échelle ou lefiltre de
paroi peuvent étre réduits. Pour éliminer le recouvrement de spectre (en
mode couleur uniquement), augmenter |’ échelle.

Ne pas déplacer la sonde pendant I’ acquisition d’un clip CFl en mode
Doppler UltraFast™
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Mode Doppler a onde pulsée

Lemode Doppler pulsé (DP) est un mode qui permet de mesurer lavitesse
de déplacement du sang dans une région appel ée volume de |’ échantillon
Doppler.

Cette information, la vitesse (ou fréquence Doppler), est représentée
sous forme de spectre en fonction du temps. L’ affichage est nommé
Spectre Doppler ou Trace Doppler. Cetteinformation peut également étre
transformée en signal audio stéréo.

En mode Doppler pulsé, une image de référence (échelle de gris ou

échelle de gris plus couleur) est également présentée a |’ utilisateur pour
permettre le positionnement correct du volume Doppler.

Accéder au mode DP

Appuyer sur le bouton DF du panneau de contréle depuis n’importe quel
autre mode.

A propos de I’affichage principal
du mode DP

Gamme Supersonic®
274 MACH Guide de l'utilisateur




4 | [

[

i
P/ U e—— o Mg,/ (P S— T

1. Image en échelle de gris 2. Affichage du spectre Doppler
3. Ligne Doppler 4. Volume d échantillon

A propos des parameétres de
I’écran tactile pour le DP

En Doppler pulsé, I’ écran tactile affiche des paramétres qui permettent
I optimisation du spectre du Doppler pulsé.

Ces paramétres sont accessibles en touchant avec le doigt ou le stylet
le contrbéle sur I'écran tactile ou en tournant le bouton se trouvant
directement sous le paramétre de I’ écran tactile.

Gamme Supersonic®
MACH Guide de l'utilisateur




Les commandes rotatives additionnelles sont disponibles en bas de
I’ écran tactile en balayant celui-ci avec un doigt.

Optimiser le DP

Ligne Doppler

Balayer a gauche et a droite sur le SonicPad pour déplacer la ligne
Doppler dansI’image 2D.

Position de volume d’échantillon

Baayer versle haut et lebassur le SonicPad pour déplacer le volume
de I’ échantillon sur laligne Doppler.

Taille de volume d’échantillon

Faireglisser ledoigt sur le SonicPad pour modifier lataille du volume
d’ échantillon.

Description des parametres de
controle du mode DP

Orientation rapide

Orientation Rapide permet dorienter rapidement le faisceau
ultrasonore.

Appuyer sur Orientation Rapide pour en changer lavaleur.

Utiliser ensuite Orientation pour un réglage plusfin.
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Orientation

L’ orientation du faisceau ultrasonore peut étre modifiée pour étrelaplus
paralléle aladirection du mouvement attendue dansleslimites physiques
de la sonde et de la géométrie du plan d’'image.

Orientation est disponible en mode temps réel uniquement.

Tourner le bouton sous Orientation pour changer I orientation de la
ligne Doppler.

Angle brut DP

Le paramétre Angle brut DF est disponible en imagerie temps réel
et figé.

Appuyer sur la touche Angle brut DP jusgu'a atteindre la valeur
désirée.

Correction d’angle fine

Le parametre des Correct. angle fin est disponible en imagerie en
temps réel ou figé.

Tourner le bouton situé sous Correct. angle fin pour guster la
correction d'angle fine.

Puiss. acoustique

Puiss. acoustigue indique la puissance acoustique émise.
LalPuiss. acoustigue ne peut ére changée gu’ en mode temps réel.
Tourner le bouton situé sous PuUiss. acoustique :

« dans le sens des aiguilles d’ une montre pour augmenter la puissance
acoustique

+ danslesensinverse pour ladiminuer
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Les valeurs de Puiss. acoustique varient de 0 dB (puissance
maximale) a-20 dB (puissance minimale).

Gamme dynam.

Il est possible d’ optimiser lagamme dynamique DP indépendamment de
|la gamme dynamique du mode B.

Tourner le bouton situé sous Gamme Dynamique :

+ dans le sens des aiguilles d’une montre pour augmenter la gamme
dynamique
+ dansle sens contraire pour diminuer la gamme dynamique

Format Affich.

Le paramétre Format d'affichage est disponible en imagerie temps
réel et en mode figé.

Appuyer sur Format d'affichage pour modifier savaleur.
5 formats d' affichage sont disponibles:

+ 2D seulement

» 1/3mode B et 2/3 spectre Doppler pulsé
Affichage mode B et spectral cote-a-cote
Affichage mode B %2 et spectral Y2

2/3 mode B et 1/3 spectre Doppler pulsé

Carte PW

Carte DP est disponible en imagerie temps réel et en mode figé.
Tourner le bouton sous Carte DF pour changer I’ échelle de gris::

« dansle sensdes aiguilles d une montre pour passer ala suivante

 dans le sens inverse des aiguilles d'une montre pour passer a la
précédente
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Inversion

Inverser renverse verticalement le spectre du Doppler pulsé sans
affecter la position de laligne de base.

Typiquement, les vitesses positives (mouvements vers la sonde) sont
affichées au-dessus de la ligne de base et les vitesses négatives
(mouvement s éoignant de lasonde) sont affichées souslaligne de base.

Inversion inverselalocalisation des vitesses positives et négatives par
rapport alaligne de base.

Inversion est disponible en temps réel et sur une image figée.

Appuyer sur Inversion pour I activer et le désactiver.

Filtre de paroi

Ce paramétre permet de filtrer les signaux ayant de faibles vitesses.

Il permet également de diminuer les artefacts dus aux mouvements
provoqués par le patient ou la sonde.

Filtre de Parol est uniquement disponible en mode temps réel.

Appuyer sur lebouton Filtre de parol jusgu'alavaleur désirée.

Echelle

~chelle permet de modifier la valeur maximale des vitesses affichées
sur le spectre Doppler.

Echelle nest disponible qu’ en imagerie temps réel.
Tourner le bouton situé =chelle:

« dansle sensdes aiguilles d une montre pour augmenter |’ échelle
 danslesensinverse pour diminuer I’ échelle
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Ligne de base

Laligne de base est uneligne horizontale sur le spectre Doppler qui
représente la vitesse zéro.

Laposition de laLigne de base définit les val eurs maximales de vitesses
positive et négative.

En changeant la position de la Ligne de base vers le bas, lavaleur de la
vitesse positive maximale augmente et la valeur de la vitesse maximale
négative diminue et vice versa s la position de la ligne de base est
déplacée versle haut.

Ligne de base est disponible en imagerie temps réel et en mode figé.
Tourner lebouton situésous L igne de base :

« sens horaire pour déplacer laligne de base vers le haut
« dansle sensantihoraire pour déplacer laligne de référence versle bas

Vitesse défilement

Vitesse defilement permet de changer la vitesse a laquelle les
colonnes spectrales sont mises ajour.

Vitesse defilement est disponible enimagerie tempsréel et en mode
figé.

Appuyer VVitesse defilement jusgu’ aatteindre la valeur souhaitée.

Modes Duplex et Triplex Simultanés

Le mode Simultane permet une évaluation en temps réel de la
vascularisation lorsque celle-ci est difficile a évaluer avec le mode DP
seul.

Simultane est disponible en mode temps réel unigquement.

Appuyer sur Simultane pour I activer ou le désactiver.
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En mode B, Simultane affiche et rafraichit le spectre DP et I'image
en mode B.

En mode Couleur, Simultane affiche et rafraichit le spectre DP et
I"image Couleur.

Haute PRF

Haute PRE permet de mesurer des flux plus élevés que ceux
qui peuvent étre mesurés avec I’ échelle traditionnelle maximale, en
augmentant la PRF (Pulse Repetition Frequency) au-dela de lalimite de
Nyquist et en évitant I’ aliasing.

COMMENT CELA FONCTIONNE :

Haute PRE augmente I’ échelle de vitesses DP au-dela de la limite
des vitesses maximales qui peuvent étre mesurées pour un volume
d’ échantillon donné de maniére non ambigué. Au-dela de cette limite,
la fréguence de répétition des impulsions DP transmises correspond
a un intervalle de répétition des impulsions (PRI), qui est plus court
que le temps de vol aler-retour entre la sonde et la profondeur
du volume déchantillon d'intérét, ce qui entraine une ambiguité
d'échelle (les signaux Doppler analysés émanent non seulement du
volume d’ échantillon primaire, mais aussi d'un ou de deux volumes
d’ échantillons secondaires le long de laligne Doppler).

COMMENT L'UTILISER :

Appuyez sur Haute PRE pour I’ activer.

L’échelle maximale disponible est augmentée en fonction de la
profondeur.

Haute PRE est disponible pour tous les préréglages sur toutes les
sondes en mode DP temps réel.
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99 REcOMMANDATIONS DE

NUMERISATION

 Placer le VE (volume d' échantillon) primaire dans la zone d’intérét,
de laméme fagon qu’en DP Doppler conventionnel.

« Eviter, autant que possible, de placer les VE secondaires dans des
zones dominées par des artefacts de bruit, des zones d ombre ou des
zones de flux.

 Ces conseils peuvent aider a bien positionner les VE de Haute PRF
secondaires pour optimiser le signal et éviter toute interférence avec
le VE primaire:

Modifier I'échelle des vitesses pour changer la position des VE
secondaires.

Varier la profondeur de I'image pour changer la position des VE
secondaires.

Réduire I’ échelle des vitesses pour supprimer les VE secondaires.
Réduire le gain.

Varier I orientation de I’'image 2D.

Changer lafenétre acoustique.

PW TDI (Imagerie Doppler des tissus)

D1 vous permet d’ évaluer les vitesses de déplacement des tissus avec
les optimisations et paramétres du mode DP dédié.
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Tracé DP automatique
Cette commande permet de réaliser des mesures DP automatiques.

L es mesures affichées peuvent étre personnaliseeslorsqu’ un tracé DP est
effectué dans la Configuration systéme.

Trace DP automatigque est disponible en imagerie en temps réel et
sur lesimages figées.

Appuyer sur Trace DF auto pour afficher I enveloppe de la vitesse de
pic du flux en fonction du temps

Lorsquelafonction Trace DF auto est activée, I utilisateur a acces aux
parameétres suivants :

TRACE MOYEN

Appuyer sur Trace moyen pour aficher la vitesse moyenne du flux
en fonction du temps.
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POINTS DE VITESSE

Appuyer sur Points de vitesse pour afficher laVPS et laVTD sur
le spectre.

DETECTION TRACE

Detection trace vous permet de détecter les traces de vitesse
suivantes :

* lesvitesses au-dessus de laligne de base
* lesvitesses en-dessous de laligne de base
* lesvitesses au-dessus et en-dessous de laligne de base

Appuyer sur Detection trace pour modifier savaleur.

SENSIBILITE
Cette commande définit le seuil de détection du tracé auto DP.

Appuyer sur Sensibilite pour modifier savaleur.

SELECTIONNER CYCLES

Cette commande permet de modifier les cycles cardiaques sur lesquels
la moyenne des valeurs obtenues au lancement du tracé auto DP est
calculée.

Tourner le bouton situé sous Sclectionner cycles :

« danslesensdesaiguillesd une montre pour sélectionner le(s) cycle(s)
suivant(s)

 danslesensinverse desaiguilles d’ une montre pour sélectionner le(s)
cycle(s) précédent(s)
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NB DE CYCLES

Par défaut, la moyenne des valeurs obtenues au lancement de Tracé DP
automatique est calculée sur 3 cycles cardiaques a partir de la fin du
spectre DP.

Appuyer sur Nb de cycles pour modifier savaleur.

DECOUPAGE TRACE AUTOMATIQUE

Cette commande permet de changer manuellement les repéres pour le
calcul du Tracé automatique.

1. Appuyez sur Decoupage Trace automatique pour modifier
les repéres

Utilisez le SonicPad pour placer le repére gauche

Cliquez sur le SonicPad pour I'ancrer

Utilisez le SonicPad pour placer le repére droit

Cliquez sur le SonicPad pour I'ancrer

o s~ Wb

Gamme Supersonic®
MACH Guide de l'utilisateur 285



Conseils pour I'analyse DP

0 NUMERISATION DP

Comme en Doppler Couleur, optimiser le plan d'imagerie pour avoir le
meilleur angle possible entre le flux sanguin et le faisceau ultrasonore.

Activer le Doppler pulsé en appuyant sur le bouton DP. Optimiser I’ angle
de direction et lataille du volume d’ échantillon avant de commencer le
tracé spectral DP. Si lacouleur est activée avant d aller en Doppler pulsé,
la ligne Doppler présente la méme orientation que la boite du Doppler
Couleur.

Optimiser legain Doppler. Diminuer legain pour enlever lebruit defond.

Augmenter |’ échelle des vitesses ou changer la position de la ligne de
base pour enlever les problémes de sous-échantillonnage.

V ous pouvez toujours changer la position de la ligne de base, du format
d affichage, de |’ échelle de gris et de vitesse de défilement en gel.

Utiliser le mode Simultané lorsgue les vaisseaux sont difficiles a suivre
du fait de la respiration ou des mouvements du patient, ou encore de la
petite taille des vaisseaux.
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Doppler a onde continue

Le Doppler & onde continue (OC) est un mode Doppler qui permet de
mesurer de vitesses tres élevées de débit sanguin sur toute une ligne
d’interrogation. Dans ce mode, la sonde envoie continuellement des
impulsions d’ ultrasons le long d’ une ligne et écoute continuellement les
nombreux décal ages associés de fréquences qui reviennent.

Cetteinformation, lavitesse (ou fréquence Doppler), est représentée sous
forme de spectre en fonction du temps. L’ affichage est nommé Spectre
Doppler ou Trace Doppler. Les informations sont également audibles
sous forme de sortie audio stéréo.

En sus de I’ affichage de la vitesse Doppler, une image (échelle de gris

seulement, ou échelle de gris et couleur) est également présentée afin de
vous aider pour bien placer laligne Doppler OC.

Acces a I’'OC
Appuyer sur OC sur le panneau de commande & partir de n’importe quel

mode, en préréglage cardiague.

A propos de I’affichage principal
0C
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1. Image en échelle de gris 2. Affichage du spectre Doppler
3. Ligne Doppler

A propos de I’écran tactile OC

En mode OC, I’ écran tactile affiche divers parameétres qui vous aident a
optimiser votre tracé OC.

Ces paramétres sont accessibles en touchant avec le doigt ou le stylet
le contrble sur I'écran tactile ou en tournant le bouton se trouvant
directement sous le paramétre de |’ écran tactile.

Les commandes rotatives additionnelles sont disponibles en bas de
I’ écran tactile en balayant celui-ci avec un doigt.
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Réglage OC

Gain OC

Tourner le bouton D pour modifier le gain en révision :

+ dansle sens des aiguilles d’ une montre pour augmenter le gain
+ danslesensinverse des aiguilles d' une montre pour le diminuer

Ligne Doppler

Balayer a gauche et a droite sur le SonicPad pour déplacer la ligne
Doppler dans|’image 2D.

Position de volume d’échantillon

Balayer versle haut et le bas sur le SonicPad pour déplacer |e volume de
I’ échantillon sur laligne Doppler.

Description des parametres
d’imagerie OC

Angle brut CW

L'’Angle brut OC est disponible en imagerie temps réel et figé.

Appuyer sur la touche Angle brut OC jusqu’a atteindre la valeur
désirée.
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Correction d’angle fine

Le parametre des Correct. angle fin est disponible en imagerie en
temps réel ou figé.

Tourner le bouton situé sous Correct. angle fin pour guster la
correction d'angle fine.

Puiss. acoustique

Puiss. acoustigue indique la puissance acoustique émise.
LaPuiss. acoustigue ne peut ére changée qu’ en mode temps réel.
Tourner le bouton situé sous U iss. acoustigue :

+ dans le sens des aiguilles d’ une montre pour augmenter la puissance
acoustique
+ dansle sensinverse pour ladiminuer

Les valeurs de Puiss. acoustique varient de 0 dB (puissance
maximale) a-20 dB (puissance minimale).

Gamme dynam.

Il est possible d'optimiser la Gamme Dynamigue de I'OC
indépendamment dela Gamme Dynamigue du mode B.

Tourner le bouton situé sous Gamme Dynamique :

 dans le sens des aiguilles d’ une montre pour augmenter la gamme
dynamique
« dansle sens contraire pour diminuer la gamme dynamique

Format Affich.

Le paramétre Format d'affichage est disponible en imagerie temps
réel et en mode figé.
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Appuyer sur Format d’affichage pour modifier savaleur.
5 formats d’ affichage sont disponibles :

+ 2D seulement

+ 1/3 mode B et 2/3 spectre Doppler pulsé
Affichage mode B et spectral cote-a-cote
Affichage mode B Y2 et spectral %2

2/3 mode B et 1/3 spectre Doppler pulsé

Carte CW

Mappe OC est disponible en imagerie temps réel et en mode figé.
Tourner le bouton sous Viappe OC pour changer I’ échelle de gris:

+ dansle sensdes aiguilles d une montre pour passer ala suivante

+ dans le sens inverse des aiguilles d'une montre pour passer a la
précédente

Inversion

Inverser renverse verticalement le spectre du Doppler pulsé sans
affecter la position de laligne de base.

Typiquement, les vitesses positives (mouvements vers la sonde) sont
affichées au-dessus de la ligne de base et les vitesses négatives
(mouvement s’ éloignant de lasonde) sont affichées souslaligne de base.

Inversion inverselalocalisation des vitesses positives et négatives par
rapport alaligne de base.

Inversion est disponible en temps réel et sur une image figée.

Appuyer sur [nversion pour I activer et le désactiver.
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Filtre de paroi

Ce paramétre permet de filtrer les signaux ayant de faibles vitesses.
Il permet également de diminuer les artefacts dus aux mouvements
provoqués par le patient ou la sonde.

Filtre de Parol est uniguement disponible en mode temps réel.

Appuyer sur lebouton Filtre de parol jusqu'alavaleur désirée.

Echelle

Echelle permet de modifier la valeur maximale des vitesses affichées
sur le spectre Doppler.

“chelle n'est disponible qu’ en imagerie temps réel.
Tourner le bouton situé Echelle:

« dansle sensdes aiguilles d une montre pour augmenter |’ échelle
 danslesensinverse pour diminuer I’ échelle

Ligne de base

Laligne de base est uneligne horizontale sur le spectre Doppler qui
représente la vitesse zéro.

Laposition de laLigne de base définit les val eurs maximales de vitesses
positive et négative.

En changeant la position de la Ligne de base vers le bas, lavaeur de la
vitesse positive maximale augmente et la valeur de la vitesse maximale
négative diminue et vice versa s la position de la ligne de base est
déplacée versle haut.

Ligne de base est disponible en imagerie temps réel et en mode figé.
Tourner le bouton situésous L igne de base :

« sens horaire pour déplacer laligne de base vers le haut
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« dansle sensantihoraire pour déplacer laligne de référence versle bas

Vitesse défilement

Vitesse defilement permet de changer la vitesse a laquelle les
colonnes spectrales sont mises ajour.

Vitesse defilement est disponible enimagerietemps réel et en mode
figé.

Appuyer Vitesse defilement jusqu’ aatteindre la valeur souhaitée.

Autotrace 0OC

Cette commande vous permet d’ exécuter des mesures automatiques de
I’OC.

L es mesures affichées peuvent étre personnalisées lorsgue vous exécutez
un Autotrace OC danslaConfiguration systéme.

Autotrace OC est disponible en imagerie en temps réel et sur les
images figées. Appuyer sur Autotrace OC pour afficher I’ enveloppe
delavitesse de pic du flux en fonction du temps

Lorsquelafonction Autotrace OC estactivée, I’ utilisateur aaccés aux
parameétres suivants :

TRACE MOYEN

Appuyer sur Trace moyen pour afficher la vitesse moyenne du flux
en fonction du temps.

POINTS DE VITESSE

Appuyez sur Points de vitesse pour aficher les points de vitesse
systolique de créte et les points de vitesse diastolique de fin sur le spectre.
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DETECTION TRACE

Detection trace vous permet de détecter les traces de vitesse
suivantes :

* lesvitesses au-dessus de laligne de base
* lesvitesses en-dessous de laligne de base
* lesvitesses au-dessus et en-dessous de laligne de base

Appuyer sur Detection trace pour modifier savaleur.

SENSIBILITE
Cette commande définit le seuil de détection pour |’ autotracé OC.

Appuyer sur Sensibilite pour modifier savaleur.

SELECTIONNER CYCLES

Cette commande vous permet de changer les cycles cardiaques sur

lesquelles la moyenne des valeurs au lancement de I’ Autotracé OC est

calculée.

Tourner le bouton situé sous Selectionner cycles :

 danslesensdesaiguillesd une montre pour sélectionner le(s) cycle(s)
suivant(s)

+ danslesensinverse des aiguilles d’ une montre pour sélectionner le(s)
cycle(s) précédent(s)

NB DE CYCLES

Par défaut, la moyenne des valeurs au lancement de I’ Autotracé OC est
calculée sur 3 cycles cardiaques a partir du bout du spectre OC.

Appuyer sur Nb de cycles pour modifier savaleur
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DECOUPAGE TRACE AUTOMATIQUE

Cette commande permet de changer manuellement les repéres pour le
calcul du Tracé automatique.

1. Appuyer sur Découpage AutoTracé pour modifier les montants
2. Utiliser le SonicPad pour placer le repére gauche

3. Cliquer sur le SonicPad pour I’ ancrer

4. Utiliser le SonicPad pour placer le repére droit

5. Cliguer sur le SonicPad pour I’ ancrer
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Imagerie 3D

Accéder a I'imagerie en 3D

Le paquet 3D est disponible avec la sonde LV 16-5 pour les applications
detype Sein et Général

& CAUTION

Veillez ainspecter le capteur LV 16-5 tous lesjours.

Si le déme du transducteur contient une bulle d’ air (qui indique une fuite
de liquide), ou s'il est fissuré ou fendu, cessez de I’ utiliser et contactez
un représentant de service agréé SuperSonic Imagine.

Si le réseau de transducteurs n'est pas aligné avec le triangle sur le
boitier, cessez d' utiliser I’ appareil et contactez un représentant agrée de
SuperSonic Imagine.

Le mode 3D est disponible avec le mode B et les modes SWE, selon la
sonde et la combinaison application / préréglage.

Avant de démarrer une acquisition 3D:

1. S'assurer que la sonde 3D est connectée

Appuyer sur Sonde sur le panneau de controle

Sélectionner une application sur I’ écran tactile

Sélectionner le prereglage désiré

Scannez pour localiser larégion d’intérét et optimiser le mode B, les
modes couleur ou SWE

a k> wDd

Acquisition

1. Appuyersur Taille Volume jusqu’ asélectionner lataille du volume
aacquérir :
- M
. L
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« XL
2. Appuyer sur Accuisition 3D pour démarrer I’ acquisition 3D.

Pendant I’ acquisition, une barre de progression apparait al’ écran.

Pour annuler I'acquisition en cours, appuyer a houveau sur
Acquisition 3D.

Reconstruction Multiplan (MPR)

Vue Active en MPR

Appuyer sur /A (Axia), C (Coronal), T (Transverse), ou =0 pour
sélectionner lavue active.

Affichage MPR

Quand I’ acquisition 3D est terminée, le systéme affiche par défaut lavue
Multi Plan.

Tourner le bouton situé sous Mode d'affichage pour changer
I" affichage du mode Multi Plan.

La vue active définit la vue de référence a afficher dans les différents
modes de visualisation.
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Navigation en MPR
Lorsquelecurseur est active:

1. Appuyer sur Navigation sur I'écran tactile jusqu'a ce que
Trandation soit sélectionné

2. Sélectionner la vue de navigation a I'aide du SonicPad avec un
doigt

3. Faire défiler avec deux doigts al’aide du SonicPad pour naviguer
dans lavue sélectionnée

Lorsquelecurseur est désactive :

1. Appuyer sur Navigation sur I'écran tactile jusqu'a ce que
Trangdlation soit sélectionné

2. Faire défiler avec deux doigts al’aide du SonicPad pour naviguer
dans la vue sélectionnée

Rotation
Lorsquelecurseur est active:

1. Appuyer sur Navigation sur I’ écran tactile jusqu’ a ce que Rotation
soit sélectionné

2. Déplacer le curseur sur lavue ol effectuer larotation

3. Utiliser le SonicPad pour effectuer une rotation de la vue
sélectionnée

4. Appuyer sur le SonicPad pour centrer les plans perpendiculaires a
lavue sélectionnée

Lorsquelecurseur est désactive :

1. Appuyer sur Navigation sur I’ écran tactile jusqu’ a ce que Rotation
soit sélectionné

2. Utiliser le SonicPad pour effectuer une rotation de la vue
sélectionnée
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Autres commandes

EPAISSEUR DE DALLE

| 'epaisseur de bande est une technique de traitement qui permet
de modifier la perception du contraste et d’améliorer la délimitation de
structures particulieres.

Tourner lebouton situésouscpaisseur de tranche pour en modifier
lavaleur

RENDU DE DALLE

Lerendu de bande combinéal’ épaisseur de tranche est utilisé pour
optimiser Qualité d'image 3D

Tourner le bouton situé sous Rendu de tranche pour en modifier la
valeur.

* Utiliser VIin pour renforcer |es structures hypoéchogénes
* Utiliser Vi2x pour renforcer les structures hyperéchogénes
* Utiliser Vioy ou Median pour augmenter larésolution de contraste

Z00M

Tourner ZO0m pour effectuer un zoom al’intersection des plans A, T
et C.
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Multi Coupes (MS)

Appuyer sur Multicoupes sur I’écran tactile pour accéder au mode
multicoupes.

Affichage dynamique

Appuyer sur /A, C ou T pour sélectionner lavue active.

99 noTE

Déplacer le curseur sur un affichage donné pour le mettre en valeur dans
I’ affichage de référence.

Afficher

Appuyer sur Nb de coupes pour modifier le nombre de coupes
affichéesal’ écran.

Navigation

Utiliser le SonicPad pour naviguer dans le plan médian de I’ affichage
du mode Multi coupes.
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Autres commandes

DISTANCE DE COUPE

Tourner le bouton situé sous Distance de coupe pour en modifier
la distance entre chague coupe.

EPAISSEUR DE TRANCHE

Tourner le bouton situé sous =p . tranche pour en modifier lavaleur.

RENDU DE TRANCHE

Tourner le bouton situé sous Rendu de tranche pour en modifier la
valeur.

Boucle 3D

Il est possible de visualiser un clip des images 2D acquises lors de
I"acquisition 3D.

Désactiver Multiplans et Multicoupes sur I'écran tactile. Le
systéme passe en mode boucle 3D.

Utiliser le SonicPad pour faire défiler laboucle 3D.

3D et SWE

FILTRE SWE 3D

Filtre 3D est un filtre de lissage spatial qui permet de lisser la carte
d éasticité.
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Tourner le bouton situé sous F1!tre 30 pour augmenter ou diminuer le
lissage.

Mesures en 3D

En plus des outils de 2e mesure, la gamme SuperSonic MACH offre
diverses fonctionnalités de mesure pour |’ évaluation des volumes, a la
fois dans | es affichages Multiplanar et MultiSlice :

« volume 3D calculé a partir d une ellipse et d’ une distance (MPR)
+ volume 3D calculé a partir de 3 distances (MPR)

« volume 3D calculé a partir d’'une série de tracés répartis dans un
volume (MS)

MESURES SIMPLES

Se reporter a the section called “Mesures simples’ [337] pour une
description pas-&-pas des mesures de distance, d ellipse, de trace, Q-
Box™ et Q-Box Ratio™.

MESURES LABELLISEES

Veuillez consulter the section called “Mesures L abellisées” [360].

MESURES SPECIFIQUES EN 3D

Volume Ellipse Distance

L’ outil demesure de volume 3D, basé sur une ellipse et unedistance n’ est
disponible qu’ en affichage MPR.

1. Appuyer sur Outils de mesure sur I’ écran tactile
2. Appuyer sur Volume (Ellipse+Distance)

3. Utilisez votre méthode préférée pour dessiner une ellipse sur le
plan qui vous intéresse (voir 2D the section called “Mesures
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smples’ [337]). Une fois I'ellipse dessinée, le systeme affiche le
premier calibre d’ une mesure de distance.
4, Choisir un plan orthogonal pour dessiner la distance

Lorsque la distance est dessinée, le systéme affiche les valeurs du
volume dans la zone des résultats de mesures.

Volume 3 Distances

L’ outil de mesure de volume 3D, basé sur 3 distances, n’est disponible
gu’ en affichage MPR.

1. Appuyer sur Outils de mesure sur I’ écran tactile
2. Appuyer sur Volume (3 Distances)

3. Dessiner 2 distances sur le plan dintérét en utilisant I'une
des méthodes décrites dans the section called “Mesures
simples’ [337] en 2D

Lorsque la premiére distance est dessinée, le systéme affiche le premier
curseur de la deuxiéme mesure.

1. Choisir un plan orthogonal pour dessiner la derniére distance

Lorsque la derniére distance est dessinée, le systéme affiche les valeurs
du volume dans la zone des résultats de mesures.

Volume (Méthode de trace)

1. Appuyer sur Outils de mesure sur I’ écran tactile
2. Appuyer sur Volume (Methode de trace)

3. Dessiner un premier tracé sur une coupe donnée en utilisant
I’une des méthodes décrites dans the section called “Mesures
simples’ [337] en 2D

Lorsquelepremier tracé est dessing, le systeme affichele premier curseur
de la coupe adjacente.

1. Dessiner autant de tracés de mesures que nécessaire (un minimum de
2 est requis dans le calcul d’un volume)
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2. Appuyer sur =i pour finaliser lamesure

Le systéme affiche les valeurs du volume dans la zone des résultats de
mesures.

A CAUTION

Assurez-vous que la qualité de I'acquisition 3D est suffisante pour
effectuer une mesure de volume 3D.

Package de revue 3D

Le package de revue 3D permet de rouvrir un examen fermé et d'y
enregistrer des images contenant de nouvelles informations provenant
d’un volume 3D déja acquislors de I’ examen précédent.
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Imagerie par echographie

de contraste ultrasonore
(Constrast Enhanced
Ultrasound Imaging — CEUS)

L’imagerie de contraste (Contrast Enhanced Ultrasound Imaging —
CEUS) est un mode d’imagerie qui permet d' évaluer desinformations de
perfusion micro et macro-vasculaires sur une image échographique.

L’utilisation du mode CEUS implique que I'’examen échographique
intégre |’ injection d’ un produit de contraste qui contient des microbulles.

Les microbulles ont un réle de traceurs intravasculaires sur I'image
échographique, et permettent la différenciation des structures en fonction
de leur vascularité.

99 noTE

SuperSonic Imagine ne commercialise aucun produit de contraste.

A CAUTION

Veuillez suivre attentivement le mode d’ emploi du fabricant, y compris
desindications et contre-indications, lors de I’ administration d’ agents de
contraste.

Les applications cliniques prises en charge pour |'imagerie de contraste
ne constituent pas I’ autorisation d’ effectuer une telle imagerie au-dela
du champ d’ application du produit de contraste. Veuillez vous reporter
al’ étiquette du produit de contraste pour vous assurer de I’ utiliser dans
les applications cliniques prévues.

Les produits de contraste appliqués doivent étre conformes aux
réglementations locales en vigueur.
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Acces au mode CEUS

Appuyez sur CEUS sur le panneau de contrble depuis n'importe quel
autre mode.

Le mode CEUS et le mode B sont affichés cote-a-cote.

A propos de I’affichage principal
du mode CEUS
S

1. Image en mode contraste 2. Image en échelle de gris
3. MI/TI 4. Minuteurs

L’ affichage du mode CEUS sur la gauche est I'image par défaut, et les
réglages du mode CEUS sont actifs par défaut.

Certaines commandes du panneau, comme le bouton Gain et Auto, sont
partagées entre le mode CEUS et le mode B. Le mode actuellement
sélectionné détermine I’image sur laquelle la commande va agir.
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A propos de I’écran tactile en
mode CEUS

En mode CEUS, I'écran tactile affiche différents paramétres qui
permettent d’ optimiser I’image en mode CEUS.

Cesréglages sont contrdlés par lestouches del’ écran tactileainsi que par
les boutons rotatifs situés juste en-dessous de I’ écran tactile.
PER c % @

Réglages du mode B bas IM

Les commandes rotatives additionnelles sont disponibles en bas de
I’ écran tactile en balayant celui-ci avec un doigt.
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Description des parametres
CEUS

Agent de contraste

L’Agent de contraste permet d optimiser différents paramétres du
mode CEUS afin de mieux visualiser |es agents de contraste spécifiques.

Appuyer sur Agent de contraste pour choisir une optimisation de
I’ agent de contraste.

Optimisation

Optimisation agit sur I'image CEUS et permet de changer la
fréquence centrale afin d’ obtenir une plus grande résol ution de contraste
ou une plus grande pénétration.

Optimisation est disponible en mode temps réel uniquement.
Tourner le bouton situé sous Optimisation pour modifier savaleur :

+ Résolution

« Généra

+ Pénétration

MVI

MV permet de visualiser |'architecture vasculaire en tragant le
mouvement des microbulles.

Appuyer sur le bouton [VI\/! pour I activer.

Appuyer a nouveau sur |VI\/| pour désactiver ce mode et effacer
I affichage des images accumul ées.
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POI

PO affiche un point d'intérét — Point of Interest (POI) sur lesimages
en mode CEUS et en mode B bas M.

Utiliser le SonicPad pour déplacer le POI sur I'image.

CEUS TGC

CEUS TGC permet d' gjuster laTGC de I'image CEUS.

Consulter lesinformations relatives au réglage de la TGC ci-dessus.

Gain CEUS

Gain CEUS permet de régler le gain général de |’image CEUS.

Le bouton de contréle du gain CEUS est identique a celui du gain en
mode B lorsque le mode CEUS est actif.

Pour gjuster le gain d’image en mode CEUS :

Tourner e bouton du mode = du panneau de contrdle lorsque le témoin
de mode indique CEUS.

Minuteur

Minuteur permet dedémarrer un chronomeétre qui enregistre le moment
deI'injection de produit de contraste.

Minuteur n'est disponible gu’ en mode temps réel.

Appuyer sur Minuteur pour I'activer. La LED du bouton devient
orange.

Appuyer sur Vinuteur une nouvelle fois pour mettre le chronométre
Sur pause.
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Flash

Flash démarre une séquence de tirs ultrasonores a haute puissance
acoustique

Les cadres Flash sont congus pour effacer les microbulles sur le
plan dimagerie, vous permettant d observer le réapprovisionnement
dynamique en microbulles.

Flash nest disponible gu’ en mode temps réel. Appuyer sur le bouton
Flash pour activer ladédlivrance de la séquence flash.

Puissance Acoustique en mode CEUS

Puiss. acoustigue en mode CEUS régule la puissance
acoustique émise par le systéme en mode CEUS.

En général, desniveaux tresbas de pui ssance acousti que sont utili sés pour
éviter la destruction involontaire des agents de contraste a microbulles
fragiles.

Puiss. acoustigue en mode CEUS n’est disponible gu’ en mode
tempsréel.

Tourner le bouton situé sous Puiss. acoustigue :

+ dans le sens des aiguilles d’ une montre pour augmenter la puissance
acoustique émise

« dansle sens contraire pour diminuer la puissance acoustique émise

L a puissance acoustique maximale est de 0 dB et |a puissance acoustique
minimale est de -30 dB.

Veuillez vousreporter au Chapter 3, Securité[85] pour desinformations
relatives aux réglages de la puissance émise.

Puiss. flash

Puiss. flash regle la puissance acoustique émise par le systéme en
mode CEUS pendant |a séquence de Flash.
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En généra, la puissance de Flash est réglée sur une grande puissance

acoustique et n’agit que sur quel ques images. Une puissance acoustique

de Flash élevée détruit les microbulles sur I'image CEUS, ce qui permet

d’ observer leur reconstitution dynamique.

Puiss. flash n'est disponible qu’ en mode temps réel.

Tourner le bouton situé sous Puiss. flash :

« dans le sens des aiguilles d’ une montre pour augmenter la puissance
acoustique émise

« dansle sens contraire pour diminuer la puissance acoustique émise

Veuillez vousreporter au Chapter 3, Sécurité[85] pour desinformations
relatives aux réglages de la puissance émise.

Gamme Dynamique du mode CEUS

Gamme Dynam. CEUS permet de modifier lagamme d’ amplitudes
du signal ultrasonore qui peut étre affiché sur I'image CEUS.

Gamme Dynam. CEUS est gjustable en mode temps réel ainsi que
sur une image CEUS figée.

Tourner le bouton situé sous Gamme Dynam. CEUS
+ dans le sens des aiguilles d’ une montre pour comprimer |’ échelle de

gris
« dansle sens contraire pour diminuer lagamme dynamique

Carte CEUS

Carte CEUS attribue une valeur de gris ou chromatique a chagque
amplitude du signal ultrasonore CEUS regu.

Carte CEUS est gjustable en mode tempsréel ainsi que sur une image
CEUSfigée.

Tourner le bouton situé sous Carte CEUS :
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 dansle sens des aiguilles d’ une montre pour afficher la carte suivante
« dansle sens contraire pour afficher la carte précédente

Durée du Flash

LaDuree du Flash déermine ladurée de la séquence de Flash.

Tournez le bouton pour gjuster le temps désiré.
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CONSEILS de numérisation en
mode CEUS

0 NUMERISATION CEUS

Optimiser I'image en mode B comme d’ habitude. Puis appuyer sur
CEUS.

Sélectionner I'agent de contraste approprié en fonction du produit de
contraste utilise.

Administrer une quantité de produit de contraste au patient en suivant les
recommandations du fabricant de produit de contraste pour |’ application
concernée.

Appuyer sur Sauvegarder clip quand le produit apparait al’image afin de
capturer le bolus de contraste.

Utiliser une puissance acoustique CEUS faible pour minimiser la
destruction des microbulles.

Régler lacommande d’ Optimisation pour optimiser I"image.

Attendre que le produit de contraste ait complétement disparu avant
d’ administrer la dose appropriée pour I'imagerie de diagnostic.

Ne pas oublier de démarrer e minuteur au moment d’injecter le produit
de contraste !
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Imagerie en mode M

Accéder au mode M

Appuyer sur M sur le panneau de commande a partir de n’importe quel
autre mode.

A propos de I’écran principal en
mode M

1. Image en échelle de gris 2. ModeM
3. LigneM

A propos de I’écran tactile en
mode M

En mode M, I’ écran tactile affiche différents réglages qui permettent une
optimisation de |’image en mode M.
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Ces parameétres sont accessibles en touchant avec le doigt ou le stylet
le contrble sur I'écran tactile ou en tournant le bouton se trouvant
directement sous le paramétre de |’ écran tactile.

Les commandes rotatives additionnelles sont disponibles en bas de
I écran tactile en balayant celui-ci avec un doigt.

Configuration du mode M

Ligne M

Balayer agauche et adroite sur le SonicPad pour déplacer laligneM
dans|’image 2D.

Position de zone M

Balayer versle haut et le bas sur le SonicPad pour déplacer lazone M
sur laligne M

Taille de la zone M

Balayer vers le haut et |e bas utilisant 2 doigts sur le SonicPad pour
modifier lataille delazone M.
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Description des parametres
d’imagerie en mode M

Rés/Pén

Res/Pen vous permet de changer lafréquence centrale pour obtenir une
plus grande résolution ou pénétration. Res/Pen n'est disponible qu’en
mode temps réel.

Tourner le bouton situé sous Res/Péen :

« LED de gauche : Rés (résolution)
e LED du milieu : Gén (général)
» LED dedroite: Pén (pénétration)

Puiss. acoustique
Puiss. acoustigue indique la puissance acoustique émise.
LaPuiss. acoustigue ne peut ére changée qu’ en mode temps réel.

Tourner le bouton situé sous Puiss. acoustigue :

« dans le sens des aiguilles d’ une montre pour augmenter la puissance
acoustique

+ dansle sensinverse pour ladiminuer

Les vaeurs de Puissance acoustique varient de 0 dB (puissance
maximale) a-20 dB (puissance minimale).

Gamme Dynamique du mode M
I est possible d’ optimiser lagamme dynamique du mode B comme suit :

Tourner le bouton situé sous Gamme Dynamigue du mode M:
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+ dans le sens des aiguilles d’ une montre pour augmenter la gamme
dynamique
« dansle sens contraire pour diminuer lagamme dynamique

Contraste

Le contraste est un seuil d’ affichage du mode M.

Tourner le bouton situé sous Contraste :

 dans le sens des aiguilles d’une montre pour assombrir les zones
anéchoiques

+ danslesensinverse desaiguillesd une montre pour éclaircir les zones
anéchoiques

Format Affich.

Le paramétre Format d'affichage est disponible en imagerie temps
réel et en mode figé.

Appuyer sur Format d’affichage pour modifier savaleur.
4 formats d affichage sont disponibles:

+ 1/3 mode B et 2/3 spectre Doppler pulsé
 Affichage mode B et spectral cote-a-cote
 Affichage mode B ¥ et spectral Y2

« 2/3 mode B et 1/3 spectre Doppler pulsé

Carte M

Carte M est disponible en imagerie temps réel et en mode figé.
Tourner le bouton situé sous Carte M :

« dansle sensdesaiguilles d une montre pour passer ala carte suivante

« dansle sensinverse des aiguilles d’ une montre pour passer a la carte
précédente
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Vitesse défilement

Vitesse defilement permet de changer la vitesse a laguelle les
colonnes du mode M sont mises ajour.

Vitesse defilement est disponible enimagerie tempsréel et en mode
figé.

Appuyer VVitesse defilement jusgu’ aatteindre la valeur souhaitée.

Lissage

Lissage est un filtre spatial utilisé pour lisser I'image en mode M afin
d’ obtenir une apparence plus homogéene.

Lissage est disponible en mode temps réel uniquement.
Tourner le bouton situé sous L issage :

+ dansle sens des aiguilles d’ une montre pour augmenter le lissage
+ dansle sensinverse pour le diminuer
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Numerisation en mode M

0 NUMERISATION EN MODE M

Le mode M représentera des mouvements de structures le long d'une
ligne et dans le temps.

Initialement, une image en mode B est acquise.

Optimisez I'image en niveaux de grisen réglant laprofondeur del’image
et le facteur de zoom et en paramétrant une zone focale appropriée
(position et taille).

D’autres commandes d optimisation seront utilisées s nécessaire,
notamment mappe Auto, mode B, gain global et plage dynamique.

Pour activer le mode M, appuyer sur le bouton dédié sur le panneau de
commande.

Paramétrez lataille et 1a position appropriées de la zone M.

Régler le gain pour optimiser le spectre du mode M en faisant tourner le
bouton du mode M.

Le mode M présente une résolution temporelle satisfaisante et la vitesse
de défilement peut étre gjustée si besoin pour gqu’ elle corresponde a la
vitesse des mouvements observés.

Leformat d’ affichage peut étre modifié pour s adapter aux conditions de
travail del’ utilisateur.
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ECG

Lemodule ECG fourni avec le systéme de lagamme SuperSonic MACH
affiche les signaux ECG ains que ceux de la respiration. Ces signaLix
sont affichés sur le moniteur principal, par-dessus |’ image a ultrasons.

Le module ECG permet de synchroniser les sighaux ECG / Respiration
avec les modes d’'imagerie a ultrasons afin de sélectionner les images
spécifiques dans la cinéloop en fonction de I’ activité ECG.

Cela peut aussi vous aider a mesurer les écarts de temps entre les
événements électriques spécifiques sur le tracé ECG et les événements
anatomiques vus en utilisant les différents modes d’imagerie a ultrasons.

A CAUTION

Assurez-vous d'inspecter le module ECG tous les jours.

N’ utilisez que les cébles recommandés avec le module ECG.

A WARNING

N'utilisez pas les tracés physiologiques pour le diagnostic et le
monitorage. Notez que, chez les patients avec des stimulateurs
cardiaques ou des électrostimulateurs implantables et chez des patients
avec arythmies, la fréquence cardiague pourrait ne pas étre calculée
correctement.

Retirez les électrodes ECG du patient avant d'utiliser des appareils
tels que I'équipement du traitement a haute fréguence, des scalpels
électriques, des électrostimulateurs ou des défibrillateurs électriques.

Faites en sorte que les éectrodes ECG ne touchent pas directement le
caeur du patient.
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Configurer le module ECG

1. Branchez le cable ECG sur le port dédié comme suit :

E o e——

2. branchez le céble principal aux cables comme suit

3. placez les éectrodes sur e patient comme indiqué sur le module

A CAUTION

Assurez-vous que e céble est connecté au cable principal au moment
de configurer le module ECG.

4. Agrafez le céble sur les éectrodes comme suit
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Comment positionner correctement le
cable ECG

Un placement correct du cable ECG est essentiel pour recevoir un bon
tracé ECG et des informations sur la respiration. Le céble doit étre
positionné correctement pour maximaliser laqualité du signal ECG et de
respiration.

Les couleurs du cable ECG sont |égérement différentes pour les Etats-
Unis (AHA) et le reste du monde (CEIl). Les couleurs sont identifiées
dans |e tableau ci-dessous.

Bras droit (BD) Bras gauche (BG) | Jambe gauche (JG)
AHA Fil blanc Fil noir Fil rouge
CEl Fil rouge Fil jaune Fil vert
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Pour en savoir plus sur la maniéere de nettoyer le module ECG, voir the
section called “ Nettoyer et désinfecter le module ECG” [501].

CABLE ECG COMPATIBLE

Vous verrez ci-dessous les cébles principaux recommandés par
SuperSonic Imagine :

Cable principal AHA Unimed AA-2385
ECG Philips

Cable principal CEl Unimed AA-2385-1
ECG Philips

Vous trouverez ci-dessous | es cables ECG recommandés par SuperSonic
Imagine:

CéblesECG Préhenseur AHA Unimed AA3-90P
Philips
réutilisables
CéblesECG Préhenseur CEl Unimed AA3-90P-|
Philips
réutilisables

Description des parametres ECG

Lafonctionnalité ECG est disponible dans des applications et préréglages
vial’onglet Physio sur I'écran tactile, mais elle est activée par défaut
seulement sur e préréglage cardiaque avec la sonde P5-1X.

Deux modes sont disponibles dans |’ onglet Physio : ECG et respiration.
Vous pouvez les activer I’ un apres |’ autre, ou en méme temps, selon vos
besoins.

Selon le mode actif (tracé vert = ECG, tracé bleu = Respiration), les
Paramétres ECG ou Respiration seront disponibles.
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Parametres ECG/Respiration

L es paramétres suivants sont disponible pour ECG et Respiration.

GAIN ECG/RESPIRATION

Gain ECG/Respiration vous permet d' gjuster I’ amplitude du ou des

tracé(s).

V ous pouvez changer I’ amplitude en fai sant tourner e bouton ci-dessous
Gain ECG / Respiration.

POSITION ECG/RESPIRATION

Position ECG/Respiration vous permet de déplacer laposition du
tracé sur |’ axe vertical.

Vous pouvez déplacer la position du tracé en faisant tourner le bouton
placé dessous Position ECG/Respiration

ELECTRODE ECG

Enappuyant sur Cable ECG vouspouvez changer lecablederéférence
(Céble 1 par défaut) afin de maximaliser la qualité du signal

INVERSER ECG/RESPIRATION

Inverser ECG/Respiration vous permet d'inverser le(s) tracé(s)
actif(s) versle haut ou le bas.

VITESSE DEFILEMENT

Vitesse de defilement vous permet de changer lavitesse alaguelle
le tracé est affiché.
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Protocoles

Les protocoles sont des flux de travail automatisés qui font passer
I utilisateur par un ensemble d’ actions prédéfinies, étape par étape.

Appuyez sur Protocoles sur I écran tactile pour activer lafonction.

Un onglet Flux de travail, composé de trois sous-onglets, s affiche
désormais sur I écran tactile.

Dans le sousonglet Liste des protocoles sont affichés les
protocoles que vous avez choisi d’ afficher (pour plus d'informations sur
lafacon de configurer et de gérer les protocoles, veuillez vous reporter a
la section intitul ée « Protocoles »). Choisissez |e protocole souhaité.
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Veuillez noter que les protocoles affichés dans la liste dépendent de
I’ application que vous utilisez.
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Dans le sous-onglet Flux de travall | les éapes du protocole sont
affichées sous forme de vignettes.

Chague vignette représente une étape qui peut contenir plusieurs actions,
comme lanumeérisation dans un certain mode d’ imagerie ou laréalisation
d’ une mesure. Pour passer al’ étape suivante, appuyez sur Enregisirer
"image ou Enregistrer le clip. Les images ou clips acquis sont
marquésd’ un « S» suivi du numéro correspondant al’ étape du protocol e.

99 noTE

Letype de sonde utilisé (linéaire ou courbe) est affiché grace auneicéne
sur les vignettes.

Un rappel est affiché sur le coté droit de I’écran principal, indiquant
I’ avancement des différentes étapes (en cours, terminé ou incomplet).
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Veuillez noter que vous pouvez suivre chaque éape du protocole ou
effectuer ces actions dans n’importe quel ordre.

Vous pouvez sauter des étapes en appuyant sur Precedent ou
Sulvant, ou cliquer directement sur I'étape que vous souhaitez
effectuer.

En appuyant sur Palse, vous pouvez revoir les étapes déja effectuées
et les refaire en appuyant sur Refaire. Vous pouvez reprendre les
protocoles en appuyant sur L eciure,

Il est possible de passer d’'un protocole & I’autre pendant un examen,
guelle que soit I'application. Les images acquises lors du protocole
précédent redeviendront des images normales (sansle « S»).

A CAUTION

Le passage a une sonde/un préréglage d’ une application différente du
protocole en cours déclenchera une fenétre contextuelle. Si vous voulez
toujours continuer, vous ne serez plus dans |e protocole.

Le sous-onglet Incomplet compile toutes les étapes incomplétes.
Vous pouvez soit revenir en arriére et les compléter, soit mettre fin au
protocole.

Pour quitter un protocole, appuyez sur lebouton Protocoles del écran
tactile.
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Lorsque vous quittez un protocole dont les étapes sont incomplétes,
une fenétre contextuelle s affiche. Pour rappel, vous n’ étes pas obligé

d’ effectuer toutes | es étapes.
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6 Analyser une image
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Utiliser les marqueurs
corporels

Comment utiliser les marqueurs
corporels

Marqueurs corporels est disponible en tempsréel ou sur uneimage
figée.

Appuyez sur Annotations sur le panneau de commande, puis
Marqueurs corporelssur I’ écran tactile pour gjouter un marqueur corporel
auneimage.

99 noTE

Vous pouvez égaement personnaliser I'acces a Marqueurs
corporels. Reportez-vous a the section called
“Personnalisation” [434]

Vous pouvez également accéder aux Margqueurs corporels en
appuyant deux foissur Annotations sur le panneau de commande.
Le pictogramme par défaut apparait sur |’écran tactile et sur |'écran

principal en bas a droite de I’'image.

Appuyez sur la touche PICTO de I'écran tactile pour changer de
pictogramme.

Une sélection de pictogrammes apparait sur |’ écran tactile.
Appuyez sur le Pictogramme souhaité pour le sélectionner.

L’orientation de la sonde peut étre définie directement sur le
pictogramme.

Pour agjouter une orientation de sonde sur le pictogramme, touchez
simplement | e pictogramme pour indiquer le premier coté correspondant
au repere de la sonde.
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Puis touchez e pictogramme a nouveau pour indiquer le cté opposé au
repéere de sonde.

L’ orientation de la sonde apparait. Utilisez le bouton Rotation pour
effectuer une rotation du repére de sonde sur le pictogramme.

Appuyez sur SOTtir pour quitter la page Picto.
Appuyez sur VAS0. pour masquer le pictogramme de I'image.

Pour rétablir un pictogramme sur |’affichage principal, appuyez sur
MONTR..

Comment déplacer un marqueur de
corps

1. Cliquez surle Curseur puissurvolez le marqueur de corps

2. Cliquez sur le marqueur de corps a I’aide du SonicPad, puis
déplacez-le &I’ endroit souhaité

3. Cliquez anouveau sur le SonicPad pour I’ancrer

Comment modifier la taille d’un
marqueur de corps

Tournez le bouton sous Taille pour modifier la taille comme vous le
souhaitez.
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Vous pouvez également modifier la taille par défaut du marqueur
corporel. Reportez-vous athe section called “ Pictogramme” [464].
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Définir le point de départ et le point de
départ

Appuyez sur Pt depart pour déplacer le marqueur de corps au point
de départ.

Touchez Definir pt depart pour définir la position actuelle du
marqueur de corps comme position de départ

Personnalisation

Il est possible de personnaliser |es bibliothéques de pictogrammes dans
la configuration du systéme.

Il est possible de choisir d'afficher I’ écran des pictogrammes a chaque
foisquel’imageest Figee.

Voir Chapter 9, Personnalisation du systeme [427] pour plus
d’informations.

Utilisation d’annotations

Comment utiliser des
annotations

Des annotations et des fleches peuvent étre gjoutées pour désigner les
structures anatomiques et leur localisation. Annotations setrouve sur
le panneau de controle.

La fonction Annotation est disponible en mode temps réel ou sur image
gelée.

Pour annoter une image, appuyez sur le bouton Annotations du
panneau de contréle.

Une liste d'annotations apparait sur |'écran tactile et un curseur
d’annotation apparait al’ affichage de I’ écran principal .
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Tournez le bouton a0 e pour accéder adifférentes pages d’ annotations.
Pour ajouter une annotation, choisissez une des actions suivantes :

« Choisissez une des annotations préprogrammeées dans la liste
d annotations. Touchez |’annotation souhaitée pour |'ajouter sur
I’ écran principal.

* Appuyez sur Clavier pour afficher le clavier et entrer manuellement
une annotation.

* Appuyez sur latouche Fleche sur I'écran tactile pour ajouter une
fléche sur I’ écran principal. Utilisez le SonicPad pour positionner
lafléche.

Pour supprimer les annotations de I’ écran principal, utiliser lesfonctions
suivantes:

* Tout effacer efface toutes les annotations et fleches de I’ écran
principal.

« Eifacer Annot. efface’annotation sur laquelle le curseur de texte
aété positionné avec le SonicPad.,

s Supp. Derniere fleche efface la derniere fléche positionnée sur
I"image.

Lafonction Annotations possede des réglages spécifiques qui permettent
d'en faciliter I’ utilisation.

Mode d’annotation

Si une annotation est ajoutée en mode titre, elle reste al’image lorsque
celle-ci est dégelée.

Si une annotation est gjoutée en modelibre, elle est suppriméedel’image
lorsque celle-ci est dégelée.

Appuyer sur IV ode pour changer de mode d’ annotations.

Groupe d’annotations

L es annotations peuvent étre regroupées par couleur. L es annotations qui
ont une couleur spécifique appartiennent au méme groupe. Lorsgu’ une
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premiére annotation de couleur est goutée, elle apparait a I'écran.
Lorsgu’ une nouvelle annotation du méme groupe est sélectionnée, celle-
ci varemplacer I’ annotation du méme groupe qui est affichée al’ écran.
Les annotations sans couleur spécifique (bleu foncé) n’ appartiennent a
aucun groupe. Elles ne seront donc pas remplacées. Les annotations
apparai ssent toutes en blanc lorsque I'image est sauvée ou imprimée.

Déplacer des annotations

Il est possible de déplacer les annotations qui apparaissent al’ écran:

1. Sélectionnez une annotation sur I'écran tactile pour I'gouter a
I écran

2. Déplacez le curseur sur I’annotation qui a été gjoutée al’ écran

3. Cliquer surle SonicPad

L’ annotation est ainsi sélectionnée
4. Déplacezlecurseur al’endroit ot doit étre déplacée |’ annotation
5. Cliquez sur le SonicPad pour compléter lamesure.

99 noTE

Si une annotation est déplacée sur une autre annotation, |I’annotation
existante sera remplacée.

Bibliotheque d’annotations

Il est possible de modifier manuellement |a bibliothéque d’ annotations
proposée sur |'écran tactile. Appuyer sur Modifier Bibliotheque
pour modifier la bibliotheque d’ annotations.

Cela ouvre la page Configuration du systeme, I'onglet Systéme/
Affichage et |e sous-onglet Annotation.

Il est alors possible de gérer les annotations pour chaque application
clinique.
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Voir Chapter 9, Personnalisation du systeme [427] pour plus de
détails.

Pt. Départ

Appuyer sur Pt depart pour déplacer le curseur d annotation au point
de départ.

Appuyer sur Definir pt depart pour définir la position actuelle du

curseur comme point de départ des annotations pour leformat d’ affichage
actuel.

Quitter

Appuyer sur Quitter pour sortir du mode annotations.

Personnalisation

Il est possible de choisir d afficher I'écran tactile des annotations
a chaqgue fois que vous appuyez sur Geler. Voir Chapter 9,
Personnalisation du systeme [427] pour plus d’ informations.

Exécuter les mesures

Ouvrir les mesures

Il est possible d effectuer des mesures pour connditre la dimension,
surface, périmétre, volume des différentes caractéristiques anatomiques.

Deux types de mesures sont disponibles sur la gamme SuperSonic
MACH :

Gamme Supersonic®
336 MACH Guide de l'utilisateur




« Des mesures de base, qui peuvent étre effectuées avec des outils de
mesures

» Desmesures labellisées, qui correspondent al’ anatomie. Ces mesures
labellisées ne sont pas liées a une image. Elles apparaissent dans
le rapport méme si I'image sur laquelle elles ont été effectuées est
supprimeée.

A WARNING

Assurez-vous que |I'image est correctement optimisée avant d’ effectuer
des mesures.

Appuyer sur Viesures pour activer le mode Mesures. Un curseur
apparait al’ écran.

L’image est dupliquée sur I’écran tactile, ce qui permet de faire des
mesures au stylet.

L es mesures accompagnées d’ un astérisgue (*) sont des estimations.

Mesures simples

Appuyez sur Outils de Mesure sur |’ écran tactile.
L e systéme propose des outils de mesures en fonction du mode actif.

Les résultats de mesures sont affichés dans la zone de résultats de
mesures, située en bas a droite de I'image, sous I’ échelle de gris. Cette
zone de résultat peut étre déplacée et placée partout dans|’image.

Dans Outils de Mesure, vous pouvez appuyer sur le bouton
Réinitialiser laposition de la zone de résultats pour replacer
automatiquement la zone de résultats a son emplacement initial.

Appuyer sur I’ outil de mesure approprié :

Distance

Distance est disponible dans tous les modes.
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Méthode 1 : avec le SonicPad

1. Toucher latouche Distance.

2. Utiliser le SonicPad pour déplacer le curseur actif sur le premier
point de mesure.

3. Cliquer surle SonicPad pour ancrer le premier curseur. Le systéme
ancre le premier point et affiche un second curseur actif. Le systéme
affiche lavaleur de distance dans la zone de mesure située adroite de
I"'image sur |’ écran principal.

4. Appuyer sur latouche =11\ pour terminer la mesure.

Méthode 2 : en utilisant I’ écran tactile
1. Distance tactile.

Le curseur actif apparait.

2. Toucher I'image sur I’ écran tactile a |’endroit précis ou le premier
curseur doit étre ancré. Le systeme déplace le curseur & la position
indiquée, ancre le premier point et affiche un second curseur actif.

3. Toucher I'image sur I'écran tactile ou vous voulez positionner le
deuxiéme curseur.

4. Appuyer sur latouche =11\ pour ancrer le second point.

I est tout afait possible d” utiliser une combinai son de ces deux méthodes
pour réaliser des mesures.

Ellipse

Ellipse est disponible dans tous les modes.
Méthode 1 : avec le SonicPad

1. Cliquer surle SonicPad pour ancrer le premier curseur. Le systéme
ancre le premier point et affiche un second curseur actif.

2. Utiliser le SonicPad pour déplacer le curseur actif sur le second
point de mesure.

3. Cliquer sur le SonicPad pour ancrer le deuxiéme curseur. Le
systéeme affiche une ellipse entre deux points.

4. Utiliser le SonicPad pour guster laforme de I’ elipse.
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5.

6.

Cliquer sur le SonicPad permettra d arbitrer séquentiellement le
contrdle du premier curseur, du deuxieme curseur et de la trace de
I"ellipse

Appuyer sur 111 pour terminer lamesure.

Méthode 2 : en utilisant |’ écran tactile

1

Appuyer sur latouche =!lipse. Le curseur actif apparait.

2. Toucher I'image sur I’ écran tactile a I’ endroit précis ou le premier

6.

curseur doit étre ancré. Un second curseur va automatiquement
apparaitre.

Sanslever ledoigt ou le stylet, déplacer |e second curseur lelong d’un
axe de I élipse. Le systeme affiche une ellipse entre deux points. Le
second point seraancré si le doigt ou le stylet est soulevé.

Toucher I'image sur |’ écran tactile prés de I’ axe opposé de I élipse.
Sanslever le doigt ou le stylet, déplacez latrace de |’ ellipse au-dessus
delaposition désirée.

Appuyer sur 111 pour terminer la mesure.

Il est tout afait possibled” utiliser une combinaison de ces deux méthodes
pour réaliser des mesures.

Trace

Trace est disponible dans tous les modes.

Méthode 1 : avec le SonicPad

1
2.

Appuyer sur Trace Doppler.

Utiliser le SonicPad pour déplacer le curseur actif sur le premier
point de mesure.

Cliquer surle SonicPad pour ancrer le premier curseur. Le systéme
ancre le premier point et affiche un second curseur actif directement
au-dessus du premier.

Utiliser le SonicPad pour déplacer le curseur actif sur le deuxiéme
point de mesure. Le tracé est affiché

Cliquer sur le SonicPad pour ancrer le deuxiéme curseur. Le
systéme fermera automati quement la boucle.
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Autrement, appuyer sur =111 pour terminer lamesure.

Si le point actif du tracé se rapproche suffisamment du point de départ de
lamesure, le systéme fermera automati quement la boucle.

Lafleche peut étre utilisée sur un Trace en cours pour effacer par pas,
laboucle en sensinverse.

Méthode 2 : en utilisant I’ écran tactile

1

Appuyer Trace

Le curseur actif apparait.
Toucher I'image sur I’ écran tactile & I’ endroit précis ou le premier
curseur doit étre ancré.

Un second curseur s afficheraautomati guement au-dessusdu premier.

Sans lever le doigt ou le stylet, déplacer le second curseur le long du
tracé souhaité.

Letracé est affiché

Si vous 6tez le doigt del’ écran tactile, vous suspendez provisoirement
le tracé.

Si vous touchez le curseur, vous reprenez |’ exécution du tracé.

Appuyer sur 11 pour terminer lamesure. Si le point actif du tracé se
rapproche suffisamment du point de départ de la mesure, le systeme
fermera automati quement la boucle.

Profondeur

Cet outil vous permet de définir la profondeur sur I'image a un point
d'intérét particulier.

Pour accéder au calcul de la profondeur, appuyer sur Outils de
mesure.

1
2.
3.

340

Appuyer sur Profondeur
Ancrer au point désiré
Lavaleur de profondeur est affichée
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Volume

Un volume basé sur trois distances permet d’ utiliser trois mesures de
distances indépendantes provenant d’'une méme image ou dimages
orthogonal es pour calculer un volume.

Pour accéder aun calcul de volume, appuyer sur Outils de mesure,

1. Appuyer sur Volume

2. Dessiner trois distances en utilisant I’ une des méthodes décrites plus
haut (voir ci-dessus, mesures de distances)
3. Le systéme calcule un volume basé sur lestrois distances

Il est également possible de calculer un volume & partir de mesures
labellisées. Voir the section called “ Mesures Labellisées” [360].

Volume de distance Ellipse

1. Appuyer sur Outils de mesure sur I’ écran tactile

Appuyer sur Volume (Ellipse+Distance)

3. Utiliser votre méthode préférée pour dessiner une ellipse sur le plan
qui vous intéresse. Une fois |' éllipse dessinée, le systéme affiche le
premier calibre d’ une mesure de distance.

4. Choaisir un plan orthogonal pour dessiner la distance. Une fois la
distance tracée, |le systeme affiche les valeurs du volume dans la zone
de résultats de mesure.

N

Angle hanche

Angle Hanche permet de calculer les angles délimités par laligne de
base et laligne du toit («) et par laligne d'inclinaison et laligne de base

B).

Pour accéder au calcul d angle hanche, appuyer sur Outils de mesure.

1. Appuyer sur Angle hanche
2. Tracer laligne de base comme une distance
3. Tracer laligne du toit comme une distance

a est calculé
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4, Tracer laligne d’inclinaison comme une distance

B est calculé.

d:D
- D permet de calculer lacouverturedelatétefémorale par letoit osseux.

Pour accéder a un calcul de couverture de la téte fémorale, appuyer sur
Outils de mesure.

1. Utiliser le SonicPad pour positionner le cercle au centre de la téte
fémorale

2. Cliquer surle SonicPad

3. Utiliser le SonicPad pour redimensionner le cercle de fagon a ce
gu'il coincide avec latéte fémorale ; D est calculé.

4. Tracer laligne de base comme une distance
d est calculé.

Leratiod:D est calculé.

IMT

IMT permet de calculer I'épaisseur de I'intima media d'une région
d'intérét.

Appuyer sur | IVI'T pour débuter la mesure.

Une zone d'intérét apparait sur I'image; I’ intima et la media sont tracées
automatiquement dans cette zone d’intérét et lamesure IMT est affichée
dans la zone de résultats de mesure.

* IMT indique I’ épaisseur de I'intima media
* \Windiquelalargeur delazone d intérét

* Ajust.indiquelepourcentagedelazoned intérét danslaquellel’IMT
est calculée

Utiliser le SonicPad pour déplacer lazone d' intérét.
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Cliquer sur le SonicPad, pour redimensionner et pivoter la zone
d'intérét. Lazone d'intérét est encadrée en pointillés.

Utiliser le SonicPad pour redimensionner la zone ' intérét.
Utiliser le SonicPad pour faire tourner lazone d' intérét.

Cliquer de nouveau sur le SoniclPad pour quitter le mode de
redimensionnement/rotation.

L’ utilisateur peut accéder a divers paramétres pour optimiser le calcul de
I"IMT :

OPT IMT

Permet de sélectionner divers algorithmes de détection, notamment la
fonction del’IMT estimée visuellement.

Tourner le bouton sous Opt. |V pour modifier savaleur.

AFFICHAGE IMT

Tourner le bouton sous Affichage IIMT pour masquer ou afficher le
tracédel’IMT sur I'image.

Z00M

Tourner le bouton sous Zoom pour zoomer sur |I'image dupliquée sur
I écran tactile.

MODIFICATION DU TRACE DE L’IMT
Il peut étre utile de modifier Iégérement letracé de I’ IMT.

1. Appuyer sur Modifier intima ou Modifier media sdon les
besoins

2. Déplacer le curseur pour modifier le tracé

3. Désactiver Vodifier intima ou Modifier media pour quitter
I’édition du tracédel’IMT
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TRACE MANUEL
Il est possible de tracer I'lMT manuellement.

1. Appuyer sur Trace manuel

2. Appuyer sur Redefinir intima ou Redefinir media selon les
besoins

3. Letracédel’intimaou delamedia est effacé et un curseur apparait
Déplacer le curseur pour tracer I’ intima ou la media manuellement

S. Appuyer sur Quitter trace manuel pour quitter le mode de
redéfinition manuelle

e

Réaliser un tracé vers |’ arriére pour effacer le tracé.

Appuyer sur Quitter IMT pour sortir.

Ratio en mode B

Le ratio en mode B vous permet de comparer la luminosité de deux
régions d'intérét (ROI) sur laméme image.

Leratio enmode B est uniquement disponible en mode B et sur uneimage
gelée.

1. Scannerenmocde B

2. Optimiser la qualité de I'image (en particulier en appliquant Auto
TGC)

3. Appuyer sur Gel

4. Toucher Ratio en mode B

5. Un cercle est affiché qui peut étre redimensionné et déplacé avec
SonicPad

6. Placer le cercle al’intérieur de larégion d'intérét définie
7. Cliquer surle SonicPad pour I'ancrer

8. Unautrecercle est affiché: il peut étre redimensionné et déplacé avec
SonicPad

9. Leplacer sur ladeuxiémerégion intéressée, alaméme profondeur que
le premier

10.Cliquer sur le SonicPad pour I'ancrer
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11.Lavaleur de chaque ROI, leur profondeur, leur diamétre et le rapport

entre les deux régions est affiché

99 noTE

Si leratio en mode B est utilisé dans le cadre de I’ évaluation de I’ indice
hépatorénal, les instructions suivantes sont recommandées :

1

Exécuter une image en mode B du foie droit avec le rein en suivant
les conseils d’ usage.

Appliquer un AutoTGC.

En suivant les consignes d’ utilisation précédentes du ratio en mode B,
placer le premier ROI sur le parenchyme hépatique, présdel’interface
du rein (le diamétre du ROI doit inclure le parenchyme hépatique).

Appuyer sur Selectionner, puis placer le deuxieme ROl sur le
cortex rénal (en évitant lamoelle et les couches en pyramide) avec la
méme atténuation de profondeur pour les deux organes (le diamétre
du ROI ne doit inclure que le cortex rénal).

La vaeur de chaque ROI, leur profondeur, leur diamétre et le ratio
entre les deux régions sont affichés.

0o de réduction de diametre

Cet outil permet de comparer le diamétre du vaisseau non réduit au
diametre de la lumiére sténosée ou réduite.

© N

1. Appuyer sur % de reduction du diametre

2. Déplacer le curseur sur le premier point du diamétre résiduel
3. Cliquer surle SonicPad pour I’ ancrer

4.
5
6

Déplacer le curseur suivant sur le second point du diamétre résiduel

. Cliquer sur le SonicPad pour I'ancrer
. Déplacer le curseur suivant sur le premier point du diametre du

vaisseau

Cliquer sur le SonicPad pour I'ancrer

Déplacer le curseur suivant sur le second point du diamétre du vai sseau
Cliquer sur le SonicPad pour compléter lamesure
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Le systeme calcule le diametre du vaisseau, le diamétre résiduel et la
réduction entre les deux.

0% de réduction de superficie

Deux outils permettent de comparer une section transversale du vaisseau
non réduit a un tracé de lalumiére sténosée ou réduite.

Méthode par Ellipse

1. Appuyer sur % de reduction de surface (EI)
2. Utiliser I'elipse pour définir la surface du vaisseau

3. Cliquer surle SonicPad

4. Utiliser le SonicPad pour tracer lasurface résiduelle
5. Cliquer surle SonicPad pour compléter lamesure

M éthode par Tracé

1. Appuyer sur Outils de mesure sur|’écran tactile

Appuyer sur 70 de reduction de surface (Trace)

Déplacer le curseur sur le premier point de la surface résiduelle
Cliquer sur le SonicPad pour commencer a dessiner

Utiliser le SonicPad pour tracer lasurface résiduelle

Cliquer sur le SonicPad pour valider

Déplacer le curseur suivant sur le premier point de la surface du
vai sseaul

Cliquer sur le SonicPad pour commencer adessiner

Cliquer sur le SonicPad pour compléter lamesure

N o ok wdN

© ©

Le systéme calcule la surface du vaisseau, la surface résiduelle et la
réduction entre les deux.

Ratio de distance

1. Appuyer sur Ratio de distance
2. Effectuer une premiére mesure de distance

3. Exécuter une deuxiéme mesure de distance. Le systeme calcule un
ratio entre les deux mesures de distance
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Comptage de follicule

Lecomptagedefolliculevous permet de compter et mesurer lesfollicules

dans chaque ovaire.

1. Scanner en mode B

2. Assurez-vous que la qualité d'image est suffisante pour détecter les
follicules dans |’ ovaire

3. Geler I'image

4. Séectionner le cadre qui contient le nombre maximal de follicules
99 notE
Tous les follicules peuvent ne pas étre visibles sur une méme image.
Répéter toute la procédure sur différentesimages si nécessaire.

5. Appuyersur L-distance, 2-distanceou3-distance (en3D) des
follicules sur I’ écran tactile afin de mesurer un premier follicule

6. Un curseur apparait

7. Cliguer pour commencer la procédure de mesure

8. Lorsgue la mesure d'un follicule est terminée, elle apparait dans la
liste desfollicules

9. Répéter la procédure pour mesurer plusieursfollicules

10.Le nombre total de follicules apparait en haut de laliste desfollicules

99 noTE

Cliquer sur Ovaire droit ou Ovaire gauche avant d effectuer la
mesure des follicules. Les mesures et les données de comptage des
follicules sont intégrées dans le rapport. En 3D, cliquer sur le follicule
gue vous voulez mesurer sur chaque plan pour le centrer de sorte qu'il
soit visible sur chaque plan.

Fraction d’éjection

Fraction d’ejection permet de calculer le changement de volume
du ventricule gauche entre la diastole et |a systole (méthode monoplan
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Simpson modifiée). Les volumes du ventricule gauche sont calculés &
partir de tracés des contours de I’ endocarde réalisés en télédiastole et
télésystole.

1

EnE N

Obtenir un affichage apical a quatre ou adeux chambre avec le P5-1X
Optimiser I'image

Appuyer sur el

Utiliser le SonicPad pour sélectionner la meilleure image
diastolique

Appuyer sur Viesures du panneau de contréle

Cocher lacase A4Cd LV ou AZCd LV mesure dans la liste des
mesures | abellisées

Utiliser le SonicPad pour déplacer le premier curseur sur le premier
point de I’ anneau mitral

Cliquer sur le SonicPad pour I'ancrer

Tracer la bordure du ventricule gauche jusgu’ au deuxieme point de
I"anneau mitral

10.Cliquer sur le SonicPad pour I'ancrer

11.Utiliser le SonicPad pour gjuster I’ axe long au besoin

12.Cliquer sur le SonicPad pour I'ancrer

13.Répéter |es mémes opérations sur I’ image correspondant latél ésystole

(mesure A4Cs LV or AZCs LV)

99 noTE

La fraction d' éjection est calculée avec la méhode monoplan Simpson
modifiée.

Temps Doppler

Cet outil est disponible pour la présélection cardiague.

Cet outil est également disponible en mode Doppler UltraFast™

Cela vous permet de caculer le décalage de temps entre 2 repéres
temporels et de comparer le comportement dans le temps de plusieurs
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spectrogrammes ou de mesurer le Temps Doppler de base en DP et OC
sur le préréglage cardiague.

1. Effectuer un tracé DP en mode cardiaque
Ajouter des spectrogrammes ultrarapides (voir the section called

“Ajouter spectrogramme” [269]) ou effectuer un tracé DP en mode
cardiagque

2. Appuyer sur Outils de Mesure sur |’ écran tactile
3. Appuyer sur Temps Doppler

4. Placer le premier repére temporel

5. Cliquer surle SonicPad pour valider

6. Placer le second repére temporel

7. Cliquer sur le SonicPad pour valider

L e décalage temporel du Doppler est affiché dans la zone de résultats de
mesure, en millisecondes.

Autotrace DP

Voir the section called “ Tracé DP automatique” [283].

Vitesse

Vitesse est disponible en mode DP unigquement.

1. Appuyer sur Vitesse. Un curseur VEL apparait sur le spectre DP, de
méme qu’ un axe horizontal et un axe vertical.

2. Cliquer sur le SonicPad pour ancrer le curseur.

L’outil Vitesse produit une mesure de vitesse du Doppler (Vel) (encm/
s) et un calcul de gradient de pression (PG) (en mmHg).

VPS/NTD

VPS/V/TD est disponible en mode DP uniguement.
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1

2

3

L

. Appuyer sur VP S/\V/TD, Un premier curseur apparait sur le spectre
DP, de méme qu’ un axe horizontal et un axe vertical

. Cliquer sur le SonicPad pour I'ancrer.

Un second curseur apparait sur le spectre DP:
* VTD s le curseur est au-dessus de laligne de base
» VDM si le curseur est souslaligne de base

. Cliquer sur le SonicPad pour I'ancrer.

“outil VP S/VTD donne les résultats suivants :

Pic de vitesse systolique (PSV)

Vitesse en fin de diastole (EDV)

Index de résistance (RI)

Rapport Systoligue sur Diastolique(S/D)
Pic de gradient de pression (PG)

Ratio de vitesse Doppler 2

Ratio de vitesse Doppler 2 est disponible dans les modes DP et
OC sur le préréglage cardiague.

1

3.

L

Ratio de vitesse Touche 2

Un premier curseur Vel apparait sur le spectre DP, de méme qu’'un
axe horizontal et un axe vertical

Cliquer sur le SonicPad pour I'ancrer.

Un second curseur Vel est affiché.
Cliquer sur le SonicPad pour I’ ancrer.

eRatio de vitesse Doppler 2 résulte dans les éléments suivants :

Vitesse (Vel 1)

Dégradé de pression max 1 (Max PG 1)
Vitesse 2 (Ve 2)

Dégradé de pression max 2 (Max PG 2)
Ratio Vel 1/Vel 2 (Ve UVd 2)

Angle Doppler (Angle)

Profondeur SV (profondeur SV)
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Diametre de vaisseau
Diam. du valsseau permet de mesurer le diamétre d’ un vaisseaul.
Diam. du vaisseau est disponible en mode DP uniquement.

1. Appuyer sur Diam. du vaisseau.

Un premier curseur est affiché dans le volume d’ échantillonnage

2. Utiliser le SonicPad pour redimensionner la premiére partie du
curseur

3. Cliquer sur le SonicPad pour I’ ancrer.

Un second curseur est affiché dans le volume d’ échantillonnage

4. Utiliser le SonicPad pour redimensionner la deuxieme partie du
curseur

5. Cliquer sur le SonicPad pour I'ancrer

Pente Doppler

Pente Doppler vous permet de mesurer la pente d' accélération ou de
décélération sur le spectre Doppler.

Pente Doppler est disponible en mode DP.
1. Appuyer sur Pente

Un premier curseur est affiché
2. Cliquer sur le SonicPad pour ancrer le premier curseur

Le systéme ancre le premier curseur et affiche un deuxieme curseur
3. Utiliser laSonicPad pour déplacer le curseur actif
4. Cliquer sur le SonicPad pour ancrer le deuxiéme curseur

Pente de temps Doppler

Pente de temps Doppler vous permet de mesurer la pente

d accélération ou de décélération sur le spectre Doppler.
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Pente de temps Doppler est disponible en mode DP et OC.
1. Toucher Pente de temps Doppler.

Un premier curseur est affiché
2. Cliquer sur le SonicPad pour ancrer le premier curseur

Le systeme ancre le premier curseur et affiche un deuxiéme curseur
3. Utiliser laSonicPad pour déplacer le curseur actif
4. Cliquer sur le SonicPad pour ancrer le deuxiéme curseur

Traceé Doppler

Trace Doppler permet de tracer un cycle cardiaque sur le spectre
Doppler.

Trace Doppler est disponible en mode DP et OC.

1. Appuyer sur Trace Doppler

2. Utiliser le SonicPad pour déplacer le curseur actif sur le premier
point de mesure.

3. Cliquer sur le SonicPad pour ancrer le premier curseur.

Le systeme ancre le premier point et affiche un second curseur actif
4. Utiliser le SonicPad pour déplacer le curseur actif sur la ligne
désirée.
Letracé est affiché
5. Cliquer surle SonicPad pour ancrer le deuxiéme curseur.

Indice de congestion

L’indice de congestion permet de calculer le ratio entre la section
transversale (cm?) et lavitesse du flux sanguin (cm/s) de la veine porte.

1. Ajuster I’ Angle de correction parallelement alaveine porte
2. Cliquer sur le SonicPad pour mettre ajour le spectre DP

3. Geler 'image

4. Appuyer sur Indice de congestion
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5. Ajuster le diamétre de la veine porte en positionnant les premier et
second curseur avec le SonicPad

6. Tracer le tracé Doppler au cours d' un cycle cardiaque

7. Cliquer sur le SonicPad pour compléter lamesure

Fréquence cardiaque

Cet outil vous permet de mesurer une fréguence cardiague a partir des
modes M, DP et OC.

1. En mode de mesure M ou DP, touchez Frequence cardiague,

Une premiére ligne verticale s affiche.

2. Utiliser le SonicPad pour déplacer laligne verticale au début d' un
cycle cardiaque.

3. Cliquer surle SonicPad pour valider.

Une seconde ligne verticale s affiche.

4. Utiliser le SonicPad pour déplacer ladeuxiéme ligne verticale ala
fin du méme cycle cardiagque.

5. Cliquer surle SonicPad pour valider.

IMPORTANT

Dans OB/GY N, les lignes verticales doivent étre positionnées sur deux
cycles cardiagues pour obtenir lafréquence cardiague correcte.

Débit de volume

En mode DP, il est possible de mesurer le débit volumétrique dans un

vai sseall.

1. Ajuster lataille du volume d’ échantillonnage afin qu’il couvre tout le
diamétre du vaisseau

2. Ajuster la Correction d'angle pour qu'elle soit paraléle au
vaisseau

3. Cliquer sur le SonicPad pour mettre ajour le spectre DP
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Geler I'image

Appuyer sur Viesures sur le panneau de commande

Appuyer sur Debit sur I écran tactile

Ajuster le diamétre du vaisseau en positionnant les premier et second
curseurs avec le SonicPad

Tracer le tracé Doppler au cours d’ un cycle cardiaque

Cliquer sur le SonicPad pour compléter lamesure

N o o ks

© ©

Le systeme affiche le débit volumétrique.
Quand I’ Autotracé est actif :

1. Appuyer sur Debit volumetrique
2. Ajuster le diamétre du vaisseau en positionnant les premier et second
curseurs avec le SoniclPad

Le systéme affiche le débit volumétrique.

Distance M

Cet outil permet de mesurer une distance verticale entre deux curseurs.
Il est comparable & une mesure de distance en mode B.
1. En mode M, appuyer sur Distance M.

Un premier curseur est affiché.
2. Utiliser le SonicPad pour déplacer le premier curseur
3. Cliquer sur le SonicPad pour valider.

Un second curseur est affiché.
4. Utiliser le SonicPad pour déplacer le second curseur
5. Cliquer surle SonicPad pour valider.

Pente de temps M
Cet outil permet de mesurer une distance verticale entre deux curseurs.

Il est comparable a une mesure de distance en mode B.
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1. Enmode M, appuyer sur Temps necessaire M.

Un premier curseur est affiché.
2. Utiliser le SonicPad pour déplacer le premier curseur
3. Cliquer sur le SonicPad pour valider.

Un second curseur est affiché.
4. Utiliser le SonicPad pour déplacer le second curseur
5. Cliquer surle SonicPad pour valider.

Q-Box™

La Quantification Box (Q-Box™) permet de quantifier précisément la
rigidité (et la viscosité/dispersion de I’ onde de cisaillement S'il y alieu)
d’'une zone.

Q-Box ™ n'est disponible qu’en mode SWE (et en mode Vi PLUS S il
y alieu), sur une image figée.

1. Appuyer sur Q-Box ™

Le systéme affiche un cercle qu'il est possible de redimensionner et
repositionner, et qui est dupliqué sur I'image en mode B (en format
cote-a-cote et haut/bas), en référence.

2. Appuyer sur Sélect pour I’ ancrer.

99 noTE

Lors de I'utilisation de I’outil de mesure Q-Box sur les applications
abdominales de C6-1X et C9-2X, [I'écart-type/la moyenne sont
automatiquement calculés et affichés dans la case de résultats pour
chaque Q-Box. La valeur Ecart-type/Moyenne peut aider aidentifier les
mesures d' élasticité du foie non valides’. Le calcul de Iécart-type/la

'paisant A, Lemoine S, Cassinotto C, de Ledinghen V, Ronot M, Irles-Depe M, Vilgrain
V, Le Bail B, Paradis V, Canivet CM, Michalak S, Rousselet M-C, Rautou P-E, Lebigot
J, Hunault G, Crouan A, Aube C, Boursier J, Reliability Criteria of Two-Dimensional
Shear Wave Elastography: Analysis of 4277 Measurements in 788 Patients, Clinical
Gastroenterology and Hepatology (2021), doi: https://doi.org/10.1016/].cgh.2020.12.013
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moyenne peut &redésactivédanslaConfiguration systeme, onglet
Mesures ,sousonglet L abels et calculs.

Lorsdel’ utilisationdel’ outil de mesure Série Q-Box Foie, I'|QR/Méd est
automatiquement calculé et affiché dans la case de résultats aprés avoir
effectué4 mesuresdela Série Q-Box Foie. Lavaleur IQR/Méd est liée au
coefficient de variation des valeurs moyennes de chaque mesure Q-Box
de la série, et peut aider a identifier une série de mesures de I’ éasticité
du foie non valide.

Q-Box™ Ratio

Q-Box™ Ratio vous permet de comparer larigidité (et la viscosité/
ladispersion de |’ onde de cisaillement s'il y alieu) de deux zones sur la
méme image.

QO-Box™ Ratio n'est disponible qu’en mode SWE (et en mode Vi
PLUSS'il y alieu), sur uneimage figée.

1. Appuyer sur Obox ™ Ratio

Qbox™ Ratio affiche un cercle qu'il est possible de redimensionner
et repositionner, et qui est dupliqué sur I'image en mode B (en format
cote-a-cote et haut/bas), en référence.

2. Placer le O-Box ™ danslazone visualisée la plus rigide (ou la plus
visgueuse s'il y alieu)

Cliquer sur le SonicPad pour I’ ancrer

Uneautre Obox ™ g affiche.

Placez-la sur un tissu mou (ou moins visqueux s'il y alieu).

Cliquer sur le SonicPad pour I'ancrer.

o g b~ w

99 noTE

Les valeurs de la vitesse d’ onde de cisaillement et de module de tissu
sont desindicesrelatifs uniquement congus aux fins de comparai son avec
les autres mesures exécutées avec les systéme de la gamme SuperSonic
MACH et les vaeurs absolues pour ces mesures ne doivent pas étre
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comparées aux mesures d’ élastographie de I’ onde de cisaillement des
systémes d’imagerie a ultrasons des autres fabricants.

99 noTE

Veuillez noter que les lésions mammaires suspectes sur la
mammographie et I’ échographie peuvent contenir des régions codées en
bleu. Cela peut étre di & des zones de liaison souples dans la tumeur ou
desdonnéesde bruit qui déclenchent deserreursdans|’ estimation d’ onde
de cisaillement rapide. Placer le ROI dans la partie plus rigide soit de la
lésion ou soit du tissu immédiatement adjacent & la lésion pour obtenir
des informations de diagnostic les plus pertinentes.

Trace Q-Box™

Trace Obox™ vous permet de tracer manuellement une Q-Box
en mode d’'imagerie SWE (et en mode Vi PLUS s'il y a lieu) afin
d’ obtenir desvaleurs d’ élasticité (ou de viscosité/dispersion del’ onde de
cisalllement s'il y alieu) danslazone tracée.

Trace Qbox™ n'est disponible qu’en mode SWE (et en mode Vi
PLUSSil y alieu), sur une image figée.

1. Appuyer sur Trace Qbox ™

2. Utiliser votre méthode préférée (avec SonicPad, ou |’ écran tactile, voir
the section called “ Trace” [339]) pour dessiner une trace

3. Cliquer sur le SonicPad pour compléter lamesure

Multi Q-Box™

Multh Q-Box ™ permet de calculer automatiquement la moyenne de
plusieurs mesures Q-Box.

Multh O-Box™ n'est disponible qu’en mode SWE (et en mode Vi
PLUSS'il y alieu), sur uneimage figée.
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Appuyer sur Multh QO-Box ™
Redimensionner et déplacer la Q-box selon les besoins
Cliquer sur le SonicPad pour valider

Si vous voulez gouter une autre Q-box, répéter |'opération. Le
systéme calcule la moyenne de chague résultat de la Q-Box. Il est
possible de continuer le cycle de mesure Multi Q-Box sur plusieurs
images.

Appuyer sur Termine pour terminer le cycle de mesure Multi Q-
Box.

Indice de stabilité SWE

L’ outil de I'indice de stabilité de SWE (labellisé |S dans les résultats
Q-Box) vous permet d’ évaluer la cohérence temporelle des estimations
SWE dans Q-Box. Il est disponible dans les préréglages Abdomen, Foie
et Abdominal vasculaire de la sonde C6-1X.

1
2.

© N o g bk w

Appuyer surlasonde

Sélectionner le préréglage 01 ¢ dans |’ application abdominale sur la
sonde C6-1X

Optimiser I'image en mode B du |obe droit du foie
Assurer-vous que le patient retient son souffle
Appuyer sur SVVE et optimiser si nécessaire
Geler I'image

Effectuer une mesure Q-box du tissu imagé

Si I'indice de stahilité affiché est < 90 %, cela suggere une variabilité
temporelle, et par conséquent vous pouvez avoir a régler le Q-Box a
un autre emplacement dans la boite SWE ou redémarrer I’ acquisition.

A CAUTION

L’indice de stabilité doit étre analysé uniquement dans les préréglages/
sondes mentionnés ci-dessus.

S

nécessaire, I'outil Indice de stabilité peut étre désactivé dans la

configuration du systéme.
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Autres fonctionnalités de mesure
de I’écran tactile

L’ écran tactile Mesures posséde des réglages spécifiques qui permettent
defaciliter le flux detravail de mesure.

Effacer tout

Effacer tout permet d effacer toutes les mesures affichées sur I’image
figée.

Effacer le dernier

Effacer dernier permet de n’effacer que le dernier curseur ancré.

Fin

Terminer terminelamesure en cours.

Annuler/Rétablir

Le bouton sous Annuler/Retablir peut ére utilisé sur un tracé en
cours pour effacer le tracé, par pas en sensinverse, ou rétablir le tracé.

Zoom
Z00m agrandit I'image affichée sur I’ écran tactile.
Tourner le bouton situé sous 00 1M :

+ dans le sens des aiguilles d’ une montre pour augmenter le facteur de
zoom

« dansle sens contraire pour diminuer le facteur de zoom
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Utiliser « Ajuster » pour adapter lataille del’image ala zone de mesure
del’ écran tactile

Assigner dernier

Assigner dernier permet d attribuer laderniére mesureréaliséeaune
mesure |abellisée.

1. Réaliser une mesure
2. Appuyer sur Assigner dernier sur |’ écran tactile

Le systéme affiche la liste des images |abellisées disponibles pour la
mesure

3. Cliquer sur lamesure labellisée souhaitée

Pour plus d’informations sur les mesures libellées, consulter the section
called “Mesures L abellisées’ [360]

Quitter

Quitter termine la ou les mesures en cours, ferme le mode mesures et
permet de revenir al’image figée.

Mesures Labellisées

Appuyer sur le bouton Viesures du panneau de controle.
Une liste de mesures labellisées apparait sur la droite de I’image.

Lesmesures|abellisées affichées dépendent de |’ application sélectionnée
et du mode actif.

Les packages de mesures labellisées peuvent étre personnalisés dans la
configuration du systéme. Voir the section called “ Groupes’ [477].

Appuyer sur Curseur.

Pour faire défiler la liste, placer le curseur sur celle-ci et utiliser le
SonicPad.
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Choisir I’ étiquette appropriée sur laliste avec le SonicPad.,
Le systeme active I’ outil approprié (distance...).
Réaliser la mesure comme une mesure de base.

Il est possible de faire jusgu’ a cing mesures pour un méme label. Elles
apparai ssent avec le curseur correspondant dans laliste.

99 noTE

Il est possible de masquer les mesures |abellisées depuis la configuration
du systéme.

Personnalisation de mesure

Il est possible de personnaliser les mesures dans la configuration du
systéme.

Il est possible de choisir d’ afficher I’ écran des mesures a chaque fois que
I'imageest Figee.

Voir le Chapter 9, Personnalisation du systeme [427] pour plus
d'informations.

Preécision de la mesure

Informations du transducteur

L18-5 Linéaire 8,5MHz 4,0-15MHz
L10-2 Linéaire 6,0 MHz 2,0-10,0 MHz
LH20-6 Linéaire 11 MHz 6,0- 20,0 MHz
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C6-1X Courbe 3,5 MHz 1,0- 6,0 MHz

C9-2X Courbe 58 MHz 2,0- 9,0 MHz

E12-3 Micro-convexe 7 MHz 3,0-12,0 MHz

LV16-5 Motorisée 8,5 MHz 5,0- 16,0 MHz

MC12-3 Micro-convexe 7,5 MHz 3,0-12,0 MHz

P5-1X Progressive 2,9 MHz 1,0-5,0 MHz
Mesures 2D

L e tableau ci-dessous récapitule la précision de mesure et I’ intervalle de
mesure pour les mesures en 2D qui sont disponibles sur I’ échographe.

Distance axiae +/- 10 % ou 1 mm 0,01a25cm Vdeur la
plus grande

Distance latérale +/- 10 % ou 2mm 0,01a20cm Valeur la
plus grande

Distance diagonale | +/- 10 % ou 2mm 0,01a25cm Valeur la
plus grande

Aire +/- 10 % De0,01a Valeur la
ou 25 mm? 1000 cm? plus grande®

Périmétre +/- 10 % ou 5mm 0,03a210000cm Valeur la
plus grandeb

Volume ellipsoide +/- 10 % De 0,01 22000 cm® Vaeur la
plus grande

Fraction d’ éection +/- 20% 10 % 480 % Vaeur la
(calculée) plus grande®

4 a précision du tracé continu dépend de I’ utilisateur.

B_a précision du tracé continu dépend de I utilisateur.
‘Laprécision du tracé continu dépend de I’ utilisateur.

99 noTE

L es tolérances spécifiées ne s appliquent qu’ aux mesures faites dans un
milieu homogéne avec unevitesse du son de 1 540 m/s et avec une surface
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non réfractrice et un angle d'insonification de 90 degrés par rapport ala
surface du transducteur.

Mesures de distance panoramique

Nom de L18-5/Généralités | 1
transducteur/
préréglage
Précision de +/- 10 % M 3
mesure de distance
panoramique

Nom de L10-2/Généralités | 1
transducteur/
préréglage
Précision de +/- 10 % M 3
mesure de distance
panoramique

Nom de LH20-6/Généralités | 1
transducteur/
préréglage
Précision de +/- 10 % M 3
mesure de distance
panoramique

Explication des symboles utilisés dans | estableaux de mesure de distance
panoramique :

Niveau detest : vérifié par une inspection ou une analyse qualitative.
Niveau detest M : vérifié par une mesure.

Remarque 1 : cette spécification n’ est donnée que dans un but informatif,
et n’ est pas une exigence testable au niveau du systéme.
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Remarque 2 : cette spécification fait référence aux impulsions
ultrasonores utilisées pour la partie imagerie de la séquence en mode B.

Remarque 3 : letest de précision delamesure de distance en Panoramique

aétéréalisé sur le fantdbme ATS 551 Small Parts et couvre une distance
maximale d’ environ 20 cm.

Mesures en mode M

Nom de C6-1X OB | 1

transducteur/

préréglage

Fréquence 2,4/45 MHz | 1,2

émission/réception
en mode M

Précision de mesure| +/- 10 % ou 1 mm M 3, leplus
dedistance axiale grand des deux

Précison dela +/- 10 % M 4
fréquence cardiague

Nom de C9-2X /OB T1 | 1

transducteur/

préréglage

Frégquence 3,25/6,5 MHz | 1,2

émission/réception
en mode M

Précision de mesure| +/- 10 % ou 1 mm M 3, leplus
dedistance axiale grand des deux

Précision dela +/- 10 % M 4
fréquence cardiague

Nom de E12-3 0B | 1
transducteur/

préréglage
Frégquence 3,7/7,5MHz | 1,2

émission/réception
en mode M

Gamme Supersonic®
364 MACH Guide de l'utilisateur



fréquence cardiague

Précision de mesure| +/- 10 % ou 1 mm M 3, leplus
de distance axiale grand des deux
Précision dela +/- 10 % M 4

Explication des symboles utilisés dans les tableaux de mesure en mode

M :

Niveau de test : vérifié par une inspection ou une analyse qualitative.

Niveau detest M : vérifié par une mesure.

Remarque 1 : cette spécification n’ est donnée que dans un but informatif,
et n’ est pas une exigence testable au niveau du systéme.

Remarque 2 :

cette spécification fait référence aux impulsions
ultrasonores utilisées pour la séquence en mode M.

Remarque 3 : letest de précision de la mesure de distance en mode M est
réalise sur le fantdme CIRS Model 040GSE.

Remarque 4 : la précision de la mesure de la fréguence cardiague

fogdle est mesurée a l'aide du matériel suivant :

AWG Agilent

33220A Oscilloscope Tektronix DPO4034 Ultrasound Gel Pad Aquatflex

Ref.04-02 HI-FI speaker Monacor SP60/4.

PRECISION DE DISTANCE AXIALE

&cision de mesure de la distance axiale — Critéres d’ acceptation et résultats de mesure

OB T1 Fond 975 | 001485 10 95 5% Réussi

Abdomen THI 1,875/3,75 | 0,01420 10 9,7 3% Réussi

OB T1 THI 3,25/65 | 0,01420 10 9,98 0,2% Réussi
Gamme Supersonic®
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PRECISION TEMPORELLE
Table 6.2. Précision temporelle — Critéres d’ acceptation et résultats de mesure

Fond 6,42/6,42 | 16-100 180 180 0% Réussi
THI 2,8/5,6/3,75] 16-100 180 180 0% Réussi
THI 3,25/6,5 16-100 180 182 1,1% Réussi

Mesures par Doppler

Les curseurs de mesure sont positionnés au pixel prés al endroit désiré.
Les mesures de vitesse sont affichées en cm/s ou m/s avec au moins
un chiffre significatif aprés la virgule. Le tableau ci-dessous montre la
précision de la mesure, I'intervalle de mesure et |"incertitude liée au
systéme pour les mesures Doppler disponible sur I’ échographe.

Mesure de vitesse <15 % d' erreur Acquisition DP: 6,2 cm/
relative s-370 cm/s

L es tolérances spécifiées s appliquent seulement aux mesures réalisées
dans un milieu homogene avec une vitesse du son de 1540 m/s et avec
une surface non réfractive et un angle Doppler de 0°. Ces précisions
dépendent du positionnement des lignes de mesure sur latrace spectrale
Doppler et les mesures consécutives qui suivent.

RESUME DE LA SENSIBILITE ET DE PRECISION
DES MESURES DOPPLER POUR LA SONDE

Les paramétres suivis du symbole (1) indiquent que la valeur spécifiée
est seulement informative et ne peut en aucun cas étre prise pour valeur
de référence lors des tests de I’ échographe.
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Niveau detest | : vérifié par inspection ou analyse

Niveau detest M : vérifié par mesure

T : uniquement atitre indicatif

(1) Fréquences central es en transmission pour imagerie en échelledegris

(2) avec le circuit OU cablé de la chaine Doppler CIRS 043.

Table 6.3. Mesures de précision de la vélocité Doppler dans la gamme
Super Sonic MACH pour |e transducteur L18-5

Nom de transducteur/ L18-5/Sein |
préréglage
Fréquence centre 5MHz |
Doppler DP
Précision de vitesse =12,5%d erreur M
spectrale Doppler DP (2)

Table 6.4. Mesures de précision de la vélocité Doppler dans la gamme
Super Sonic MACH pour le transducteur C6-1X

Nom de transducteur/ C6-1X/Abdomen |
préréglage
Fréquence centre 2,25 MHz |
Doppler DP
Précision de vitesse =13% d’erreur M
spectrale Doppler DP (2)

Table 6.5. Mesures de précision de la vélocité Doppler dans la gamme
Super Sonic MACH pour le transducteur E12-3

Nom de transducteur/ E12-3/Prostate |
préréglage
Fréquence centre 4,5MHz |
Doppler DP
Précision de vitesse =15% d’erreur M
spectrale Doppler DP (2)
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Table 6.6. Mesures de précision de la vélocité Doppler dans la gamme

Super Sonic MACH pour le transducteur LV16-5

Nom de transducteur/ LV16-5/Sein |
préréglage
Fréquence centre 5MHz |
Doppler DP
Précision de vitesse =5% d'erreur M
spectrale Doppler DP (2)

Table 6.7. Mesures de précision de la vélocité Doppler dans la gamme

Super Sonic MACH pour le transducteur L10-2

Nom de transducteur/ L10-2/Vasculaire |
préréglage - Carotide
Fréquence centre 3,75 MHz |
Doppler DP
Précision de vitesse =3% d'erreur M
spectrale Doppler DP (2)

Table 6.8. Mesures de précision de la vélocité Doppler dans la gamme

Super Sonic MACH pour le transducteur MC12-3

Nom de transducteur/ MC12-3/Généralités |
préréglage - Vasculaire
Fréquence centre 4,5MHz |
Doppler DP
Précision de vitesse =14,5% d' erreur M
spectrale Doppler DP (2)

Table 6.9. Mesures de précision de la vélocité Doppler dans la gamme

Super Sonic MACH pour le transducteur LH20-6

Nom de transducteur/ LH20-6 MSK |
préréglage
Fréquence centre 7,5MHz |
Doppler DP
Précision de vitesse =15% d’erreur M
spectrale Doppler DP (2)
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Table 6.10. Mesures de précision de la vélocité Doppler dansla gamme
Super Sonic MACH pour le transducteur P5-1X

Nom de transducteur/ P5-1X/Vasculaire - TCD |
préréglage
Fréquence centre 1,875 MHz |
Doppler DP
Précision de vitesse =15% d’ erreur M
spectrale Doppler DP (2)

Table 6.11. Mesures de précision de la vélocité Doppler dansla gamme
Super Sonic MACH pour le transducteur C9-2X

Nom de transducteur/ C9-2X/Abdomen |
préréglage
Fréquence centre 2,4 MHz |
Doppler DP
Précision de vitesse =15% d’erreur M
spectrale Doppler DP (2)

Sensibilitée Doppler du flux couleur

L’ objet de ce test est de mesurer la sensibilité du signal Doppler Couleur
en pénétration. Chaque sonde est activée en mode Doppler Couleur.
Le fantdme Doppler Couleur est équipé d'un tuyau cylindrique de
4 mm de diamétre, incliné par rapport a I’horizontale. Il est imagé
pour établir des mesures de sensibilité en mode Doppler Couleur en
centimétres. L’ angle Doppler est d environ 72°. Laprofondeur maximale
(pénétration) alaguellele signal Doppler peut étre détecté sur I"'image est
mesurée en employant des curseurs, le premier étant placé sur la ligne
correspondant au repére de 0 cm (ligne correspondant &1’ interface sonde/
peau) et le second al’endroit ou le flux en couleur commence a monter
des pertes de signal. La distance entre les deux curseurs représente la
pénétration. Les signaux Doppler Couleur qui apparaitraient au-dela de
cette distance sont considérés comme des signaux de bruit et ne sont
donc pas considérés comme des signaux Doppler Couleur valides. Le
fantdbme Doppler Couleur est employé avec un flux correspondant a une
forme d”onde constante. (1) Fréguences centre émetteur pour imagerieen
échelle de gris (2) Utilisation de la pompe accuFl ow-Q médicale Shelley
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avec QATP — Modéle 100/Z (vitesse du son matérielle imitant le tissu
Zerdine™ 1540 m/s+ 6 m/sa 22 °C, coefficient d’ atténuation de 0,5 dB/
cm/MHz) circuit OU céblé de débit de sang réglé en sortie a vitesses
moyennes Doppler minimales, maximales et en milieu de plage.

Table 6.12.

Nom de transducteur/ L18-5/Sein
préréglage
Plage de fréquence 5-9MHz
de Flux Couleur
Pénétration de couleur 41 mm
Pénétration Angio PL.U.S. 48 mm
Table 6.13.
Nom de transducteur/ C6-1X/Abdominal
préréglage
Plage de fréquence 2-25MHz
de Flux Couleur
Pénétration de couleur 12,5cm
Pénétration Angio PL.U.S. 125 mm

Table 6.14.

Nom de transducteur/ E12-3/Prostate
préréglage
Plage de fréquence 45-75MHz
de Flux Couleur
Pénétration de couleur 5,0cm

Table 6.15.

Nom de transducteur/ LV16-5/
préréglage
Plage de fréquence 5-9MHz
de Flux Couleur
Pénétration de couleur 4,0cm
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Table 6.16.

Nom de transducteur/ L 10-2/BasExtVeineux |
préréglage
Plage de fréquence 3,7-6,4MHz |
de Flux Couleur
Pénétration de couleur 62 mm M
Pénétration Angio PL.U.S. 71 mm M
Table 6.17.

Nom de transducteur/ MC12-3/Vasculaire |
préréglage
Plage de fréquence 45-75MHz |
de Flux Couleur
Pénétration de couleur 50cm M
Table 6.18.

Nom de transducteur/ LH20-6 MSK |
préréglage
Plage de fréquence 6,4 - 9 MHz |
de Flux Couleur
Pénétration de couleur 3,5cm M
Table 6.19.

Nom de transducteur/ P5-1X TCD |
préréglage
Plage de fréquence 2,2-25MHz |

de Flux Couleur

Pénétration de couleur 2,0 mm M
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Table 6.20.

Nom de transducteur/ C9-2X/Abdomen |
préréglage
Plage de fréquence 2,4-28MHz |
de Flux Couleur
Pénétration de couleur 73 mm M
Pénétration Angio PL.U.S. 90 mm M

Mesures d’élastographie

PENETRATION SWE ET RESOLUTION SPATIALE

Les tables ci-dessous montrent les spécifications de la précision de
la mesure d éasticité SWE, la profondeur de pénétration en SWE,
et les spécification de la résolution spatiale en SWE, pour toutes les
transducteurs compatibles avec le mode SWE.

Table 6.21.
Nom de LV 16-5/Générdlités | 1
transducteur/
préréglage
Précision de + 30 % ou 3 kPa M 3
I estimation (laplus grande des
del’éadticité deux valeurs sera
prise en compte)
Plage de profondeur 2,5-28mm M 4
de pénétration SWE
Résolution 2,0 mm M 5
spatiale SWE
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Table 6.22.

Nom de L18-5/Généralités 1
transducteur/
préréglage
Précision de + 30 % ou 3kPa 3
I’ estimation (laplus grande des
del’dladticité deux valeurs sera
prise en compte)
Plage de profondeur 2,5-30mm 4
de pénétration SWE
Résolution 2,0mm 5
spatiale SWE
Table 6.23.

Nom de L10-2/Généralités 1
transducteur/
préréglage
Précision de + 30 % ou 3 kPa 3
I’ estimation (laplus grande des
del’éladticité deux valeurs sera
prise en compte)
Plage de profondeur 2,5-45mm 4
de pénétration SWE
Résolution 2,0mm 5
spatiadle SWE
Table 6.24.

Nom de LH20-6/Généralités 1
transducteur/
préréglage
Précision de + 30 % ou 3 kPa 3
I estimation (laplus grande des
del’éadticité deux valeurs sera
prise en compte)
Plage de profondeur 1-20mm 4
de pénétration SWE
Résolution 2,0 mm 5
spatiale SWE
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Table 6.25.

Nom de E12-3/Généralités 1
transducteur/
préréglage
Précision de + 30 % ou 3kPa 3
I’ estimation (laplus grande des
del’dladticité deux valeurs sera
prise en compte)
Plage de profondeur 2,5-30mm 4
de pénétration SWE
Résolution 2,0mm 5
spatiale SWE
Table 6.26.

Nom de MC12-3/ 1
transducteur/ Généraités
préréglage
Précision de + 30 % ou 3 kPa 3
I’ estimation (laplus grande des
del’éladticité deux valeurs sera
prise en compte)
Plage de profondeur 2,5-30mm 4
de pénétration SWE
Résolution 3,0mm 5
spatiadle SWE
Table 6.27.

Nom de C6-1X/Généralités 1
transducteur/
préréglage
Précision de + 30 % ou 3 kPa 3
I estimation (laplus grande des
del’éadticité deux valeurs sera
prise en compte)
Plage de profondeur 25-70 mm 4
de pénétration SWE
Résolution 2,0 mm 5
spatiale SWE
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Table 6.28.

Nom de C9-2X/Abdomen | 1
transducteur/
préréglage
Précision de + 30 % ou 3 kPa M 3
I’ estimation (laplus grande des
del’dasticité deux valeurs sera
prise en compte)
Plage de profondeur 2,5-60mm M 4
de pénétration SWE
Résolution 2,0 mm M 5
spatiadle SWE
99 note

Si I utilisateur considére |la mesure de vitesse de I’ onde de cisaillement,
I’erreur de 15 % ou de 1 m/s, la plus grande des deux valeurs, doit étre
prise en compte.

Si I'utilisateur considére le module de Young, I’ erreur de 30 % ou de
3 kPa, la plus grande des deux valeurs, doit étre prise en compte.

Explication des symboles utilisés dans les tableaux de pénétration SWE
et de résolution spatiae:

Niveau de test : vérifié par une inspection ou une analyse qualitative.
Niveau detest M : vérifié par une mesure.

Remarque 1 : cette spécification n’ est donnée que dans un but informatif,
et n’ est pas une exigence testable au niveau du systéme.

Remarque 2 : cette spécification fait référence aux impulsions
ultrasonores utilisées pour la partie imagerie de la séquence SWE.

*Pour les Etats-Unis — Remarque 3 : la précision de I’ estimation de
I’élasticité en SWE est définie comme la différence entre la mesure
de I’élasticité en SWE effectuée sur une cible dans un fantbme donné,
et |'éasticité de référence de cette cible, fournie par le fabricant du
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fantdme. L es spécifications de précision pour les sondes LV 16-5, L18-5,
L10-2, LH20-6, E12-3, MC12-3 et C6-1X proviennent des mesures
SWE effectuées sur les quatre cibles sphériques (dont les élasticités de
références sont respectivement de 8,4, 17,7, 47,7 et 80,1 kPa) et |’ arriére-
plan présentant une éasticité homogene (I’ élasticité de référence est de
29 kPa), dans le fantdbme CIRS 049, (valeurs indiquées dans |’ Assurance
Qualité en Elasticité du fabricant).

Remarque 3 : la pénétration maximale en SWE est définie comme la
profondeur la plus élevée a laquelle I'image SWE présente de bonnes
informations couleur et un minimum de bruit. Les plages de profondeur
de pénétration SWE de V16-5, 18-5, L10-2, LH20-6, E12-3, MC12-3 et
C6-1X ont été obtenues en analysant les régions du matériel de fond a
élasticité uniforme du circuit du fantéme d’ élasticité CIRS 049A QA.

*Pour les Etats-Unis— Remarque 4 : lapénétration en SWE est définie
comme la profondeur maximale a laguelle I'image SWE présente de
bonnes informations couleur et un minimum de bruit. Les spécifications
de pénétration en SWE pour les transducteurs LV 16-5, L18-5, L10-2,
LH20-6, E12-3, MC12-3 et C6-1X ont été définies en scannant des
zones dans le fantdme CIRS 049, (valeurs de référence indiquées dans
I’ Assurance Qualité en Elasticité du fabricant), qui est fabriqué dans un
matériau présentant une élasticité homogéne.

Remarque 4 : larésolution spatiale en SWE est obtenue en utilisant un
fantdbme fabriqué sur mesure, composé de blocs rectangulaires imitant
les tissus avec différents contrastes d’ élasticité, et en mesurant lalargeur
moyenne de la vitesse des ondes de cisaillement par rapport aux courbes
de distances a proximité de I'interface des blocs dans les sens latéral et
axial.

*Pour les Etats-Unis — Remarque 5 : les spécifications de résolution
gpatiale en SWE pour les transducteurs LV 16-5, L18-5, L10-2, LH20-6,
E12-3, MC12-3 et C6-1X ont été définiesen utilisant un fantéme fabriqué
sur mesure, compose de deux blocs rectangulaires imitant les tissus, et
dont le ratio d’ élasticité est égal a 3. Ce fantdme a été scanné deux fais,
defagon ace quel’interface entre les deux blocs soit orientée axia ement
puis latéralement. Les mesures de largeur moyenne des courbes de
variation d’ élasticité vs. distance SWE entre les deux blocs des images
SWE orientées axialement et |atéralement ont été réalisées.
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Biais et précision du mode SWE

Les tableaux ci-dessous indiquent e biais et la précision de |’ estimation
en fonction de lataille de la cible et de sa dureté pour toutes les sondes
compatibles avec |le mode SWE.

Les résultats des tableaux ont été obtenus gréce a des expériences sur
un fantdme CIRS 049 (valeurs de référence indiquées dans I’ Assurance
Qualité en Elasticité du fabricant). Ce fantdme comprend des cibles
cylindriques de différents diamétres et de quatre duretés de type | alV
correspondant & des vitesses nominales des ondes de cisaillement de 1,6,
2,2, 3,9 et 5,2 m/s, scellés dans un matériau présentant une éasticité
homogeéne (vitesse nominale des ondes de cisaillement de 2,9 m/s).
Veuillez noter queles spécificationsdebiaiset de précision énuméréesci-
dessous de doivent pas étre extrapolées lors de la numérisation de tissus
avec des vitesses des ondes de cisaillement en dehors de lagamme prise
en compte dans ces expériences [1,6-5,2] m/s

Le biais de I'estimation en mode SWE a été calculé comme étant la
différence entre la moyenne de cing mesures indépendantes de vitesses
des ondes de cisaillement en mode SWE et |la vitesse nominale des
ondes de cisaillement, normalisée par la vitesse nominale des ondes de
cisaillement et exprimée en pourcentage.

La précision de I’ estimation en mode SWE a été cal culée comme étant
I’écart type de cing mesures indépendantes de vitesses des ondes de
cisaillement en mode SWE, normalisé par la moyenne des cing mesures
indépendantes de vitesses des ondes de cisaillement en mode SWE et
exprime en pourcentage.

41 219 39 -7,0 2,2 -19,2 2,3 -24,1 19

6,5 7,6 0,6 -7,8 2,2 -8,7 13 -125 2,2
10,4 6,4 2,2 -8,6 18 -3,2 13 3,7 09
16,7 1,6 0,6 -8,6 18 -0,2 1,0 9,5 09
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10,4 25 1 11 1 -23 1 -26 1
16,7 1 1 1 1 -10 1 -12 1

6,5 26,7 19 -2,8 21 -13,7 14 -17,9 19
10,4 7,6 0,6 -6,1 18 -5,7 13 -0,9 0,8
16,7 16 0,6 -53 05 13 12 9,9 0,7

104 63 2 26 1 -8 1 -27 2

16,7 17 2 5 1 -2 1 -14 2

Largeur de bande de la fréquence

Les ondes de cisaillement générées en mode SWE sont sur une
large bande. La largeur de bande de la fréquence affichée sur
I’ écran correspond aux fréguences minimale et maximale des ondes de
cisaillement.

Notez que la carte des vitesses des ondes de cisaillement peut varier en
fonction de lafréquence des ondes de cisaillement.
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Mesures 3D

LV16-5 THI 20 13

Laprécision desmesuresde volumes est définiea+/-10 % sur une échelle
de 0,01 22000 cm3.

Analyse BI-RADS®

Le systeme de données et de rapport dimagerie du sein (BI-
RADS®) développé par I’ American College of Radiology, propose une
classification pour les échographies du sein. Il comprend une série de
descripteurs, a partir desquels une évaluation associée a une catégorie
peut étre formulée par un médecin.

Categories d’évaluation BI-
RADS®

Table 6.29. La catégorisation de I’ évaluation de I’ American College of
Radiology BI-RADS® pour les ultrasons

0 Evaluation incompléte : évaluation
d'imagerie supplémentaire requise

1 Négatif

2 Lésion bénigne

3 Lésion bénigne probable

4 Malignité suspecte
4a Faible suspicion de malignité
4b Suspicion modérée de malignité
4c Forte suspicion de malignité

5 Trés forte suspicion de tumeur maligne
6 Lésion maligne prouvée par biopsie
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99 noTE

Tous les criteres BI-RADS® sont affichés en anglais, quelle que soit la
langue sélectionnée.

Vous pouvez aisément recourir alaclassification BI-RADS® en utilisant
leformulaire intégré de classification. 1l est possible de classifier jusgu’ a
un maximum de douze |ésions dans un seul examen.

Exeécuter un classement lexical
de BI-RADS®

1. A partir de n’importe quel mode, figer I'image.

2. Appuyer sur la touche Ajouter nouvelle lesion sur I'écran
tactile.

Un bouton correspondant acette nouvellelésion s afficherasur I’ écran
tactile (Iésion A).

3. En utilisant le SonicPad, positionner le pointeur de lésion a
I”endroit de lalésion repérée sur I’ écran.

4. Cliquer surle SonicPad pour ancrer lafleche.

Leformulaire BI-RADS® apparaitra sous forme de menu agauche de
I’image sur | écran.

5. Sélectionner les résultats sous forme de classification du lexique Bl-
RADS® en utilisantle Curseur etle SonicPad.,

6. Cliquer sur le bouton SUIVANT dans le menu, ou bien tourner
le bouton rotatif | ©sion sur I'écran tactile pour afficher la page
suivante du menu BI-RADS®.

7. Appuyer sur Enregistrer limage.
8. Appuyez sur Quitier pour fermer le menu BI-RADS®.
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Remarque importante :

Il faut appuyer sur Sauvegarder lmage apres avoir renseigné le
formulaire de classification BI-RADS® et fermé le menu, sinon les
données ne seront pas sauvegardees.

Lemenu BI-RADS® peut étre consul té autant de fois que nécessaire pour
compléter I’évaluation d’'une Iésion particuliére. Les mesures réalisees
alors que le menu BI-RADS® est ouvert sont directement associées a
lalésion sélectionnée (par exemple Iésion A) dans le rapport final. Les
mesures réalisées dans le menu BI-RADS® se trouvent en page 4.

Justification du classement
lexical de BI-RADS® avec des
images

Une seule image ne suffirait pas pour documenter toutes les fonctions
disponibles dans |le formulaire de classification Bl RADS®.

Pour aider dans la description d’une |ésion, le menu Bl RADS® intégré
offre I’avantage de documenter une ou plusieurs caractéristiques Bl-
RADS® avec une image associée.

1. Pointer sur une lésion et activez |le menu BI-RADS®.

2. En utilisant le Curseur et SonicPad, le formulaire d’ évaluation
BI-RADS® peut étre renseigné.

3. Appuyer sur Enregistrer limage.

Veuillez noter que le numéro de I'image apparait & droite de la
sélection dans le formulaire d’ évaluation.

4. Il est possible de sortir du menu BI-RADS® apres chague
sauvegarde d'image et de revenir alaméme |ésion pour entrer
de nouveaux descripteurs associés a de nouvelles images.

5. Dans le cas ou des descripteurs contradictoires sont entrés pour la
méme Iésion, la conciliation des résultats se fera dansle rapport (voir
Chapter 7, Rapports [385]).
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Analyse Thy-RADS™

Le systéme de données et de rapport d'imagerie de la thyraide (Thy-
RADS™ — Thyroide Imaging Reporting and Data System) développé
par SuperSonic Imagine, propose une classification pour les échographies
de lathyroide.

Vous pouvez aisément recourir a la classification Thy-RADS™ en
utilisant le formulaire intégré de classification.

Il est possible de classifier jusgu’ a un maximum de huit nodules dans un
seul examen.

Exécuter la classification
lexicale Thy-RADS™

1
2.

Dans |’ application Thyroide, geler I'image
Appuyer sur Thy-RADS™,

3. Appuyer sur Nouveau nodule

Un bouton correspondant au nouveau nodule apparait sur I'écran
tactile (ex : nodule A)

A I'aidedu SonicPad, positionner le pointeur de nodule de fagon a
indiquer le nodule d'intérét sur I’ écran principal

Cliquer sur le SonicPad pour ancrer lafleche.

Le menu Thy-RADS™ apparait sur la gauche de I'image sur |’ écran
principal.

Sélectionner les résultats sous forme de classification du lexique Thy-
RADS™ en utilisant le Curseur etle SonicPad.

Cliquer sur le bouton Suivant dans le menu ou utiliser le bouton
rotatif Page de I'écran tactile pour aler a la page suivante du
formulaire de classification Thy-RADS™.,

Appuyer sur Enregistrer 'image.
Appuyer sur Sortie pour fermer le menu Thy-RADS
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Note importante :

il faut appuyer sur enregistrer 'image apres avoir renseigné le
formulaire de classification Thy-RADS™ et fermé le menu, sinon les
données ne seront pas sauvegardees.

Lemenu Thy-RADS™ est accessible atout moment pour laclassification
d’un nodule. Les mesures réalisées dans le menu Thy-RADS™ sont
directement associées au nodule sélectionné (ex Nodule A) dans le
rapport final. Les mesures réalisées dans le menu Thy-RADS™ se
trouvent en page 4.

Documenter le classement lexical
Thy-RADS™ avec images

Une seule image ne suffirait pas pour documenter toutes les fonctions
disponibles dans le formulaire de classification Thy-RADS™. Pour
aider dans la description d'une lésion, le menu ThyRADS® intégré
offre I’ avantage de documenter une ou plusieurs caractéristiques Thy-
RADS™ avec une image associée.

1. Pointer un nodule et activez le menu Thy-RADS™.

2. En utilisant le Curseur et SonicPad, le formulaire d’ évaluation
BI-RADS™ peut étre renseigné.

3. Appuyer sur Enregisirer limage.

Veuillez noter que le numéro de I'image apparait a droite de la
sélection dans le formulaire d’ évaluation Thy-RADS™.

4. 1l est possible de sortir du menu Thy-RADS™ aprés avoir
enregistre 'image et de revenir alaméme Iésion pour entrer de
nouveaux descripteurs associés a de nouvelles images.

5. Dans le cas ou des descripteurs contradictoires sont entrés pour la
méme |ésion, la conciliation des résultats se fera dans le rapport (voir
Chapter 7, Rapports [385]).
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7 Rapports
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Description de la
fonctionnalité de rapport

Le systeme a ultrason de la gamme SuperSonic MACH vous permet de
gérer toutes les informations recueillis pendant I’ étude et de générer un

rapport.

Le rapport se compose de deux vues différentes:

+ LeReportBuilder, qui permet de créer et de personnaliser le rapport.
 L’apercu du Rapport, qui permet de visualiser le rapport tel qu'il va
étre imprimé ou généré au format PDF.

Appuyer sur Rapport pour accéder au rapport.

Le ReportBuilder s affiche.
Genérateur de rapports

Description du généerateur de
rapports

Le ReportBuilder permet de choisir les ééments de I’examen ainclure
dans le rapport final.

La fonction ReportBuilder (générateur de rapport) présente les tableaux
suivants :

* Images, ou sont stockées les images acquises pendant I’ examen,
ains que les mesures associées, les BI-RADS®, Thy-RADS™ et
commentaires

* Donnees, oul’ utilisateur peut voir toutes les mesures labellisées et
les calculs de I’ examen

e Feullle de travall, ou I'utilisateur peut visualiser les éléments

congtitutifs du rapport final, modifier les informations patient et le
formulaire information patient, utiliser un schéma ou des données
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anatomiques pour localiser ou préciser les mesures labellisées
effectuées

Images

L'onglet Images du ReportBuilder affiche toutes les images acquises
pendant I’ examen.

L es images sont organisées soit en onglets d applications cliniques, soit
en un seul (« Toutes les applications »).

Les onglets verticaux correspondent aux images associées a des tables
BI-RADS® et Thy-RADS™.

Il est possible de choisir lesimages qui apparaitront dans le rapport final
en les sélectionnant.

Cliguer sur I'icone au-dessus de I'image pour I'inclure ou I’ exclure.

Les images masquées dans le rapport final font toujours partie de
I”examen car elles sont sauvées avec |’ examen.

A coté de chaque image se trouve une zone de commentaires.

Sélectionner |a zone de commentaire a coté de I'image pour gouter des
commentaires pour cette image.

Entrer des commentairesal’aidedu Clavier.

Les mesures associées a chague image sont affichées dans la zone
de droite en-dessous de la boite de dialogue « Commentaires sur les
images ».

Si aucune mesure n'a été faite sur les images sélectionnées, la zone de
mesure apparéit vide.

Les mesures liées aux images sont affichées/cachées simultanément, si
I'image est cachée, les mesures le sont aussi (sauf pour les mesures
étiguetées, les étiquettes de tendance et |es calculatrices).

Vous pouvez choisir parmi différentes mises en page en cliquant sur
I”icbne dédiée dans le coin supérieur droit du rapport :
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Mise en page sur 1 colonne (par défaut) : I'image est affichée dans la
colonne de gauche, les mesures et le commentaire dans la colonne de
droite

Hologic report builder

AlE PLUS & SSp PLUS 2 SA
SSp PLUS 1389.00m/s

Mise en page sur 2 colonnes : lesimages sont affichées sur deux colonnes

Hologic report builder (f peas 25 mages £
Al Agplications Abdorral - Lver
Abdominal -

Mise en page sur 3 colonnes : lesimages sont affichées sur trois colonnes
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Mesures

L'onglet Viesure permet de visualiser les mesures labellisés et calculs
associés qui ont été réalisés pendant I’ examen.

Dans cet onglet, il est possible d’ afficher ou de masquer chague résultat
de mesure labellisée dans | e rapport final.

1

Sélectionner le sous-onglet d'application souhaité (les applications
disponibles sont celles dans lesquelles une mesure labellisée a été
effectuée pendant I’ examen).

Remarque : s I'image sur laquelle les mesures labellisées ont été
effectuées est supprimée, les résultats correspondants sont conservés
dans |a base de données.

Vous pouvez afficher ou cacher chague résultat de mesure labellisée
individuellement &1’ aide des cases a coté de chacune des mesures.

Les résultats de mesures labellisées qui sont masquées n’ apparaitront
pas dans le rapport final.

Vous pouvez afficher les images sauvegardées en cliquant sur I’icbne
dédiée dans la colonne d affichage. Ceci est applicable & toutes les
applications.

Pour OB/Gyn, vous pouvez afficher un graphique en cliquant sur I'icbne
dédiée dans la colonne d' affichage.

330
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Feuille de travail

L'onglet Feullle de travall est divisé en fonction des applications
et des préréglages utilisés pour effectuer I’examen : chague préréglage
d’ application a sa propre feuille de travail correspondante. La feuille de
travail contient toujours des informations sur le patient, une conclusion
générale et une section de signature.

Pour toutes les applications, lafeuille de travail affiche lesinformations
contenues dans le formulaire Informations patient. Les mesures sont
également affichées avec les critéres BI-RADS ou Thy-RADS S'ils ont
été renseignés, dans le cas d’ un examen du sein ou de la thyroide.

Pour les applications vasculaires et OB-GYN, I’onglet Liste de travail
affiche les mesures |abellisées effectuées dans un rapport interactif ou
dans les données anatomiques. Pour la carotide, le TCD, les artéres
et les veines, des sections anatomiques spécifiques sont disponibles et
comprennent un dessin lié au préréglage ainsi que les mesures associ ées
au dessin.

Desinfo-bulles s affichent au survol de certains éléments de lafeuille de
calcul pour aider I’ utilisateur ala personnaliser.

Vous pouvez masguer des sections de lafeuille de travail :

1. Décocher la case de la section souhaitée dans la barre de navigation
adroite.

Pour afficher une section cachée :

1. Cocher la case de la section souhaitée dans la barre de navigation a
droite, toutes les sections cachées sont triées par application

Vous pouvez rediriger vers une section spécifique :

1. Cliquer sur le nom de la section souhaitée dans la barre de navigation
adroite

99 noTE

Dans ce cas, veuillez noter que la section ne doit pas étre masguée.
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Vous pouvez également masguer |es sous-sections en procédant comme
suit :

1. Survoler la sous-section, une icdne en forme d’ cdl s affiche

2. Cliguer sur I'icone pour masguer la sous-section

Pour I’ afficher a nouveau

1. Cliquer sur le bouton d’ option situé dans le coin supérieur droit, les
lignes cachées sont listées

2. Cliquer sur laligne souhaitée pour laréafficher danslasection Feuille
decalcul ou cliquer sur Afficher tout pour afficher toutesleslignes
cachées

Vous pouvez également masquer les lignes d une section en procédant
comme suit :

1. Si voussurvolez laligne, une icne représentant un odl s affiche
2. Cliguer sur I'icone pour masqguer laligne.

Pour I’ afficher a nouveau :

1. Cliquer sur le bouton d’ option situé dans le coin supérieur droit, les
lignes cachées sont listées

2. Cliguer sur laligne souhaitée pour laréafficher danslasection Feuille
decalcul ou cliquer sur Afficher tout pour afficher toutesleslignes
cachées

Il est possible de déplacer les sections vers le haut et vers le bas en
cliguant sur lafléche située dans le coin supérieur droit d’ une section.

Feuille de travail OB-Gyn

L'onglet Feuille de travall OB-GYN affiche dans un rapport
interactif les informations concernant I’ examen et I’ état du fodus, ainsi
gue les mesures labellisées réalisées dans |’ application OB-GY N.

CENTILES OB ET SCORES Z

Les centiles OB de lataille et du poids fodal estimés sont utilisés pour
interpréter et gérer lacroissance du fodus. L escentiles PFE sont présentés
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avec le PFE déterminé en utilisant des données de publications évaluées
par despairset I’ &ge gestationnel. L esdonnées centil es de croi ssance sont
présentées avec les mesures fodales telles que déterminées en utilisant
des données de publications évaluées par des pairs et I’ ge gestationnel.
L’ affichage de ces données permet au clinicien d’ évaluer la croissance
du foetus et de gérer la grossesse.

A CAUTION

Veillez a confirmer le nom et I'ID de la patiente avant de commencer
I’examen d' une nouvelle patiente.

Vérifiez le format de la date avant de saisir la date de naissance, la date
des derniéres regles (DDR), la date prévue d’ accouchement (DPA), la
date de conception (DDC) ou la date d’ ovulation. Une saisie incorrecte
de ces paramétres entrainerait un age gestationnel incorrect (AG).

Notez la DPA et I’ AG dans |le dossier médical de |a patiente par mesure
de sécurité.

Cochez la case « Activer les calculs OB » du formulaire patient afin
d effectuer les calculs obstétriques.

Il est nécessaire de spécifier quel auteur obstétricien est utilisé pour
chacune des mesures afin de calculer I' AG et obtenir une estimation du
poids fodal (PFE).

Un diagnostic ne peut reposer que sur une seule mesure ou donnée.
Veillez atoujours prendre en compte I’ ensembl e de I’ éval uation clinique
de lapatiente, y compris son dossier médical.

Selon la position fodale, certaines mesures peuvent s avérer incorrectes.
Veillez atoujours prendre en compte I’ ensembl e de I’ éval uation clinique
de la patiente, y compris son dossier médical.

Le systéme fournit les mesures fagtales pour un maximum de cing fodus.
Veillez ane pas confondre les fodus lors des mesures.

Pour chaque mesure effectuée, vous pouvez sélectionner soit la premiére
ou la derniére mesure, la moyenne des mesures, la mesure maximale ou
minimaleou une mesure particuliére parmi lescing, al’ aidedelafonction
de sélection sur I’ onglet du rapport intitulé Mesures.
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Soyez prudent lors de la suppression de mesures car ceci affectera les
résultats de la sélection.

L es écarts de mesure par rapport aux valeurs normales doivent étre jugés
en tenant compte des graphiques et de lalittérature.

1. Effectuer des mesures obstétricales |abellisées

2. Les mesures apparaissent dans le rapport avec I'indication du centile
et du Z-score (basé sur la table de référence sélectionnée, I auteur et
ladate)

TENDANCE OB

Latendance OB vous permet d’ évaluer |’ évolution du fodus en fonction
du temps, pour les examens qui sont stockés dans le systéme

A CAUTION

Assurez-vous que |’option « Activer calculs OB » est cochée dans le
formulaire patient pour utiliser les centiles et Z-scores.

1. Entrer les données du patient dans le formulaire Patient

A CAUTION

Assurez-vous que I'ID du patient, le nom (prénom, nom de famille),
le sexe et ladate de naissance, correspondent aux précédents examens
detelle sorte que le systéme reconnaisse le méme patient.

2. Au bas du formulaire Patient, une fenétre affiche les examens
précédents pour les mémes patients

3. Sélectionner les données précédentes pour |e patient actuel

4. Lesdonnées précédentes pour |e patient actuel sont importées dansle
systéme

5. Commencer |’ examen et effectuer |les mesures actuelles

Enregistrer lesimages selon les besoins

7. Appuyez sur Rapport

o
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8. Pour chaque mesure, les données des examens précédents et de
I”’examen en cours sont affichées sur un méme graphique

Feuille de travail vasculaire

DESCRIPTION

L'onglet Feullle de travall vasculaire affiche les mesures
labellisées réalisées dans I’ application vasculaire et les préréglages sur
des données anatomiques.

AJOUTER DES INFORMATIONS A LA FEUILLE DE
TRAVAIL

Il est possible d’ ajouter un certain nombre d’ informations a chaque liste
detravail, comme laqualité de lanumérisation ou des résultats cliniques.

1. Cliquer sur lazone de texte a coté de I’ étiquette correspondante

Leclavier est affiché automatiquement.
2. Taper le texte souhaité pour entrer des informations supplémentaires

INFORMATIONS SUPPLEMENTAIRES POUR LA
FEUILLE DE TRAVAIL TSA/CARQOTIDE

Lafeuille de travail Carotide donne les critéres SRU1 et NASCET?2 au
bas de la section « Références anatomiques ».

Cliquer sur les éléments appropriés pour les gjouter alafeuille detravail.

Feuille de travail Foie

La feuille de travail Foie fournit un tableau récapitulatif de toutes les
mesures labellisées de la Q-Box Foie, effectuées sur le foie, avec des
informations détaillées pour chague mesure Q-Box.
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Afin d’ obtenir lafeuille de travail delaQ-Box Foie:

1

Aprés une acquisition SWE, appuyer sur Viesures sur le panneau
de controle

Sélectionner le progiciel de mesure S\VVE Foie sur I’ écran tactile

3. Laliste des mesures labellisées Q-Box SWE Foie apparait sur le coté

N o o s

droit de |’ écran.

Utiliser I’ une des mesures labellisées
Appuyez sur Enregistrer 'image
Appuyez sur Rapport

Cliquer sur I'onglet Feuille de travall

La feuille de travail Foie permet aussi de sélectionner une publication
afin de visualiser des statistiques SWE pour référence, dans la section
« Références ».

99 noTE

Ces mesures ne proviennent pas de I’ examen. Elles sont extraites de la
publication sélectionnée et ne servent que de référence.

Cliquer sur la fleche pour visudiser la liste des publications
disponibles

Cliquer sur la publication de votre choix

La table sélectionnée est affichée en dessous et apparditra dans le
rapport final.

Pour les sériesréalisées al’ aide des outils Foie :

Vous pouvez afficher les valeurs de mesure de SWE et de laviscosité en
Vue courte ouen Vue detalllee en cliquant sur le bouton comme
indiqué ci-dessous :

396
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..liq_l_egi.c_.:gp_ar_t_bgil].der 3 akiuurti 23 s S B A
Cr e

[ISTLY I [RTLY
-Attenuation PLUS and Sound Speed PLUS Series B~

Le tableau de calcul ci-dessous est mis a jour en temps réel en fonction

des mesures affichées.

Hologic report builder 3 Nerwerers @ o B Wersbost
| T ——

[ISTLY I [RTLY
-Attenuation PLUS and Sound Speed PLUS Series B~

Vous pouvez exclure ou afficher des mesures en cliquant dessus.

Vous pouvez choisir d' afficher parmi les valeurs max, moyenne, med,
min et ET pour les mesures ci-dessus en cliquant sur la liste déroulante
Reference. Vous pouvez masquer les lignes de ce tableau en cliquant

sur I’icone de masquage. Et cliquer sur la section Option pour les
afficher & nouveau.
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Si les mesures des outils Foie sont masgquées dans I’onglet Viesures,
elles seront tout de méme affichées dans cette section.

Si une mesure N’ est pas valide, elle apparait décochée dans le tableau.

Conclusion

L’ onglet Conclusion du Créateur de Rapport est un champ de texte libre.

99 notE

Vous pouvez également choisir parmi une liste de conclusions pré-
enregistrées. Se reporter a the section called “Rapport” [436] pour
en savoir plus sur les conclusions pré-enregistrées.

Entrer lesinformations finales ou les conclusions de I’ examenici.

Générer un rapport

Appuyer sur Enregistrer un rapport pour générer le rapport
souhaité au format .pdf.

Utiliserlecurseur etleSonicPad pour passer d une pageauneautre.

Impression de rapports

Quand la prévisualisation du rapport est satisfaisante, il est possibled’ en
imprimer une copie papier.

Appuyer sur le bouton Imprimer rapport de I'écran tactile pour
envoyer le rapport vers une imprimante configurée.
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Si aucune imprimante n’ est disponible, e Rapport ne sera pas imprimé.

Exportation de rapports

Une option vous permet d’ exporter le rapport en tant qu’images DICOM.
Cela peut étre utilisé en particulier lorsque votre PACS ne prend pas en
charge I’ affichage de pdf.

o ok wbdPE

Appuyer sur Config. systeme

Ouvrir I'onglet Administration

Ouvrir le sous-onglet Peripherigues

Ajouter ou modifier un DICOM Store existant

Dansl’onglet Options avancees, activer I’ exportation du rapport
Dans la liste déroulante, séectionner [I'option [mage
echographique

Cliquer sur O pour valider
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8 Gestion des images
et des données
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Sauvegarder des données

Capturer des images et des clips

Il est possible de capturer des images et des boucles d'images (clips).
Il est possible de capturer des clips en mode rétrospectif ou prospectif.
L’image ou le clip acquis est enregistré dans le dossier patient, et une
vignette de visualisation s affiche en mode temps réel et en Revue.
Pendant |’ acquisition, une icbne est affichée en bas de I’ écran. Quand
I’image a été enregistrée, une vignette de I’image s affiche.

Capturer une image

1. Appuyer sur Gel
2. Appuyez sur Enregistrer limage

L’'image ains enregistrée apparait en miniature sur le coté droit de
I écran.

Capturer une séquence du clip
rétrospectif

Lagamme SuperSonic MACH permet de capturer des clips rétrospectifs.

1. Appuyez sur Gel (Figer).

2. Appuyez sur Sauvegarder Clip lorsgue I'image est figée pour
sauvegarder lesimages qui viennent d’ étre acquises dans un clip

Lorsque lasauvegarde est terminée, un bip confirme la sauvegarde du
clip

Le clip apparait dans une vignette sur ladroite de I’ écran.

Ne pas appuyer sur =eviue avant d’ entendre ce bip.
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Capturer une séequence du clip
prospectif

La gamme SuperSonic MACH permet de capturer des clips prospectifs

en

1

3.

imagerie en direct.

Appuyez sur Enregistrer le clip pendant une imagerie en directe
engage une capture du clip prospectif.

La sauvegarde du clip prospectif se termine automatiquement aprées
un temps spécifié dans la configuration du systéme.

Lorsque lasauvegarde est terminée, un bip confirme la sauvegarde du
clip

Appuyez sur Sauvegarder Clip une deuxiéme foisou sur Figer
pour arréter la capture.

Ne pas modifier I’ échelle de I'image au cours de la capture de clip en
mode prospectif, notamment |les paramétres suivants :

* Zoom Numérique
* Format Affich.

* Haut/Bas double
* Mode trapézoidal

Sur un poste de travail de révision DICOM, modifier I'échelle de
I”image risque de fausser les mesures effectuées par la suite sur les
clips DICOM prospectifs.

Le clip apparait dans une vignette sur ladroite de I’ écran.

Ne pas appuyer sur Revie avant d entendre ce bip.
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Appuyez sur Sauvegarder Image pendant I'acquisition d’un clip
prospectif n’interrompt pas I’ acquisition du clip.

404

Gamme Supersonic®
MACH Guide de l'utilisateur



Définir la durée d’une sauvegarde de
clip en mode prospectif

Voir Chapter 9, Personnalisation du systeme [427]. Pour définir la
durée de sauvegarde d’ un clip en mode prospectif :

Choisir ladurée souhaitée parmi les options disponibles:
2 sec, 5sec, 10 sec, 15 sec, 30 sec, 1, 2, 3,4, 5 min

Note : une durée spécifique peut étre définie pour le mode contraste.

Découpage de Clips

Découpage permet de supprimer les images au début ou a la fin de
I’ acquisition d'un clip rétrospectif ou prospectif.

1. Appuyez sur Decoupage Clip sur | écran tactile

Le SonicPad est sur Terminer decoupage

2. Déplacez la SonicPad vers le début du clip pour supprimer les
images depuislafin du clip

Le SonicPad est arbitré pour Commencer le découpage

3. Déplacez laSonicPad verslafin du clip pour supprimer lesimages
depuis e début du clip

4. Activez Decoupage pour découper les parties supprimeées.

5. Appuyez sur Sauvegarder Clip pour sauvegarder un nouveau clip
sans |es images supprimeées.

Appuyez sur Reinitialiser Clip pour faire réapparaitre les images
supprimées au début et alafin del’acquisition, si besoin.

Revoir un examen

Pendant ou aprés un examen, Revue permet d’ examiner et de comparer
des images acquises pendant I’examen. Vous pouvez revoir plusieurs
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examens d un méme patient. En Revue, il est possible de revoir les
images et clips qui ont été sauvegardes. Les images stockées peuvent
étrevues, envoyées, imprimeées et sauvegardées. || est également possible
d’analyser les images en Revue. Les images qui ont été sauvées sur le
disque dur d' Aixplorer® peuvent étre envoyées vers un DVD, une clé
USB ou sur un appareil compatible avec le DICOM en réseau.

Informations générales sur la Revue

En mode Revue, il est possible de faire des mesures et de lire des clips.

MESURES EN EXAMEN

En mode Revue, il est possible de faire des mesures sur des images de
I’ examen courant. L’ image doit d' abord étre affichée en plein écran. Les
mesures faites en Revue pour |I’examen en cours peuvent étre sauvees
danslerapport. Lesmesures faites en Revue pour des examens antérieurs
ne peuvent pas étre sauvegardées. Pour afficher les options de mesure
lors de la Revue, appuyez sur [Viesure. Pour effacer toutes les mesures
d' une image, appuyez sur latouche Effacer tout sur I écran tactile.

Démarrer la Revue
Appuyez sur Feviue pour entrer en mode Revue.
L’ affichage dépend de |’ examen en cours.

Si un examen est en cours, appuyez sur Revie ouvre la Revue Liste
d’ images.

Si aucun examen N’ est en cours, appuyez sur Reviue ouvre le Répertoire
Patient.

Si lasuppression automatique est configurée, il est possible de verrouiller
certains examens pour qu’ils ne soient pas automatiquement supprimés.

Pour retourner en mode temps réel, appuyez a nouveau sur Fevie,
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Répertoire patient

Le Répertoire Patient est une liste d’examens qui sont stockés sur le
disque dur sélectionné. Le Répertoire Patient inclut des options qui
permettent detrier, devoir et detransférer des examens. Si aucun examen
n’'est en cours lorsgu’ on passe en mode Revue, |e Répertoire Patient est
affiché.

A PROPOS DES EN-TETES DU REPERTOIRE
PATIENT

Dans le Répertoire Patient, les examens sont organisés sous forme de
tableau a plusieurs colonnes. Chaque en-téte de col onne décrit e contenu
de la colonne & I’aide de texte ou d'un icone. Pour trier la liste par
une colonne, cliquez sur I’en-téte de cette colonne. La colonne d’ état
de I’examen affiche le nombre de fois qu’ un examen a été suivi (le cas
échéant).

Sélectionner et charger des examens

Si un examen est d§jaen cours, appuyez sur Revue affiche |’ écran Revue
delaListe d images avec les images de cet examen.

Si aucun examen n’ est en cours, appuyez sur Fev e ouvre le Répertoire
Patient, qui liste les examens précédents stockés dans le disque dur.

Pour revoir un examen précédent, sélectionner |'examen dans le
Répertoire Patient.

Il est possible de sélectionner plusieurs examens d’ un méme patient pour
larevue.

Pour sélectionner tous les examens, cliquez sur Selectionner Tout,

Pour charger les examens sélectionnés, cliquez sur Afficher
Sélection.

Vous pouvez également sélectionner les examens par groupes. Dans
Revue:
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1. Appuyez sur MultiSelection sur I écran tactile

2. Cliquez sur le premier examen a sélectionner
3. Cliquez sur le dernier examen a sélectionner

AFFICHER LES IMAGES

L’ écran Revue de la Liste d’ images permet de visualiser les images des
examens et de les comparer dans la mise en page sélectionnée. Des
vignettes d’images de I’examen en cours ou de I’examen sélectionné

apparaissent sur la droite de |’ écran. L’ écran tactile permet d’ accéder a
d’ autres fonctions de Revue.

IMPRIMER DES IMAGES EN REVUE

Vous pouvez imprimer desimages a partir de larevue d'image.

1. Cliquez sur chaque image gque vous souhaitez imprimer dans I’ ordre
désiré

2. Cliguez sur Imprimer

PARCOURIR LES VIGNETTES DES IMAGES

En revue, des vignettes d’images sont affichées.
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Les vignettes se trouvent sur le coté droit de la Revue Liste Images.

Il est possible d’appuyer sur Vignetie precedente et Vignetie
sulvante sur I'écran tactile pour naviguer dans les vignettes. Cette
action aura pour effet d afficher I'image suivante ou I'image précédente
en plein écran.

Mettre le curseur sur une vignette la développe et lui donne une plus
grande dimension.

Cliguez sur une vignette I' affiche en plein écran.

Pour supprimer rapidement une image, cliquez sur I’icdne « poubelle »
de cette image.

COMPARER DES IMAGES

En Revue, il est possible de comparer deux images provenant d’ examens
différents du méme patient.

1. Sélectionner les deux examens dans le Répertoire Patient
2. Appuyez sur Afficher Selection.

3. Cliquez sur le nom du patient a gauche Les vignettes des deux
examens s affichent.

4. Sélectionner les deux images acomparer et appuyez sur Comparer.,

Les deux images apparaissent cote-a-cote. || est possible delesrevoir en
méme temps, faire des mesures, et gjouter des annotations.

Imprimer les images

Pour des raisons environnementales, n'imprimer que si nécessaire.
Utiliser des dispositifs numériques pour le stockage.

Il est possible d’'imprimer des images sur une imprimante intégrée au
systéme (en option) ou sur le réseau.

Le systéme vous permet de configurer I'impression et les imprimantes.
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Envoyer a I'impression

Vous pouvez assigner la fonction Impression au bouton du panneau de
commande prévu a cet effet.

Aprés avoir configuré I’'imprimante et I’ avoir associée (voir the section
called “ Association des médias” [440]), procédez comme sulit :

1. Dans I'onglet Parametres des médias, sélectionnez I'imprimante
souhaitée danslaliste

2. Cochez la case Envoyer al’impression

Vous pouvez aprésent directement imprimer desimages en appuyant sur
le bouton Imprimer sur le panneau de commande.

Imprimer en mode temps réel

Vous pouvez imprimer des images a la volée ou des images gelées
pendant un examen.

1. Acquérir I'image souhaitée
2. Appuyez sur le bouton Sauvegarder Image du panneau de
contréle

Les images seront imprimées sur la (les) imprimante(s) associée(s) et
configurée(s) (voir Chapter 9, Personnalisation du systeme [427]).

IMPRIMER DES IMAGES STOCKEES VERS UNE
IMPRIMANTE INTEGREE

Depuis|’écran RevuedelalListed Images, il est possible d’ imprimer des
images, une par une, de 1 a 15 images par page.

1. Appuyez sur Revue
2. Sélectionner un examen
3. Appuyez sur le bouton Afficher selection

4. Sur I'écran Revue de la Liste d’ images, sélectionner les images que
vous voulez imprimer
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L’ ordre d' impression sera le méme gue I’ ordre de sélection. Cliquez
sur les images gque vous souhaitez imprimer dans |’ ordre dans lequel
vous souhaitez les imprimer.

5. Séectionner I'imprimante a utiliser a1’ aide du bouton approprié sur
I écran tactile

6. Sélectionner lamise en page al’ aide du bouton suivant

7. Appuyez sur lmprimer.

IMPORTANT

Pour configurer le réseau, vous devez d’ abord connecter le cable réseau
al’arriére des systémes de la gamme SuperSonic sur un réseau de zone
local.

IMPRIMER STOCKE LES IMAGES SUR UNE
IMPRIMANTE DICOM (FACULTATIF)

Depuis|’écran Revue delaListe d' Images, il est possible d’ envoyer des
images du systéme vers des imprimantes DICOM.

Appuyez sur Revie

Sélectionner un examen

Appuyez sur Afficher selection

Dans la Revue de la Liste Images, sélectionner une ou plusieurs
images

5. Appuyez sur Exporter vers DICOM

6. Danslaboite de dialogue, sélectionner une imprimante DICOM

7. Cliquez sur OK pour imprimer lesimages sélectionnées

A wbd P

Pour configurer votre imprimante DICOM, reportez-vous a the section
called “ Périphériques’ [444]

Gamme Supersonic®
MACH Guide de l'utilisateur 411



Imprimer les images sous examen

Vous pouvez imprimer des images a partir de larevue d' image.

1. Cliquez sur chaque image gque vous souhaitez imprimer dans I’ ordre
désiré
2. Cliquez sur Imprimer

Envoyer un eéxamen

Formats d’export

En Revue, des images spécifiques peuvent étre envoyées sur des
imprimantes DICOM (en option) et des serveurs sur un réseau ainsi
gue sur un CD/DVD, ou un dispositif USB. Il est possible de choisir e
format avant d’ envoyer lesimages ou les clips. Pour envoyer une image
agrandie vers une imprimante ou un dispositif USB, voir Chapter 9,
Personnalisation du systeme [427].

A CAUTION

Gardez al’ esprit que I’ exportation des données sur un support amovible
peut permettre une attague des informations lues et/ou consultées qui ne
doivent pas étre divulguées.

EXPORTATION DE DONNEES INTERNES D'UNE
SEULE IMAGE

Les données internes d’ une seule image sont réservées a une utilisation
par SuperSonic Imagine dans des conditions strictes (usage interne),
I’ exportation peut étre activée/désactivée au moyen d’ une case a cocher.
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Envoyer des Images

DanslaRevuedelaListe d images, lesimages peuvent étre « poussées »
depuis I' Aixplorer® vers des imprimantes compatibles DICOM ou des
serveurs sur le réseau. |l est également possible d’ envoyer des images
versle DVD.

1

Dans la Revue de la Liste Images, sélectionner une ou plusieurs
images

Appuyez sur Exporter vers DICOMou Exporter au format
JPEG/H264

Dans la boite de dialogue Envoyer vers, sélectionner une destination

Dans la boite de dialogue Envoyer Vers, I’ espace total et I’ espace
disponible du média USB sont affichés.
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Conformément a DICOM PS3.15 20193, vous pouvez cocher la case
« Anonymisation de I’'image » dans |a boite de dialogue Envoyer vers
pour envoyer laou lesimages sansinclure de champs d'identification
depuis la base de données et I'image.

Cliquez sur OK pour envoyer lesimages sélectionnées

Les examens seront exportés dans les dossiers classés par nom de
patient.

Pour gecter un CD/DVD :

1. Cliquez sur I'icne appropriée (CD ou DVD)
2. Suivrelesinstructions qui apparaissent al’ écran

Pour ecter manuellement un CD/DVD, insérer un trombonedansletrou
situé a coté du lecteur de CD/DVD.

Pour éecter un médiaUSB :

1 .
Attendre que le symbole @ (exporter les données vers I'USB) soit

remplacé par @ dans la zone des icones de notification
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2. Retirer le média USB

A CAUTION

Assurez-vous que |’ utilisateur et le patient ne place pas ses mains ou
d’ autres parties de son corps sur ou dans le port USB.

A tout moment, il est possible de vérifier | état del’ export en cliquant sur
I”icdne appropriée sur lagauche de I’ écran. Pour plus d’ informations sur
lesicones, consultez the section called “|cones de notification” [201].

Exporter les données cliniques
(facultatif)

Avec lagamme SuperSonic MACH, vous avez lapossibilité de gérer vos
données cliniques en exportant les données dans 2 formats différents.

Leformat =xcel permet d exporter des mesures non-anonymisées afin
d’ utiliser les données dans une feuille de données.

Le fichier Excel contient toutes les mesures qui ont été effectuées
pendant les examens.

Pour plusieurs mesures réalisées avec le méme outil de mesure, la
moyenne et les valeurs médianes seront automatiquement calculées et
affichées.

Pour exporter des données :

Connecter un périphérique USB

Appuyez sur Fevie pour accéder au Répertoire Patient
Sélectionner le(s) examen(s) a exporter

Appuyez sur Clinical Data Export sur |’ écran tactile
Choisir un format d’ export

Choisir le périphérique USB

Cliquez sur Demarrer

No o bk~wDNPE

Le systéme exporte les données sélectionnées au format souhaité sur le
périphérique USB.
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Rapports structurés DICOM (DICOM
SR)

La plupart des résultats cliniques observés lors d’ un examen peuvent
étre archivés dans le PACS sous forme de rapports structurés DICOM
(SR). Le rapport structuré DICOM est une architecture de document
congue pour coder et échanger des informations et des résultats cliniques
dans le cadre de I'imagerie radiologique. Ces SR peuvent ensuite
étre interprétés par des postes de travail de reporting standard afin
d'accélérer le processus de reporting. En fonction des applications
cliniques utilisées au cours d'un examen, jusgu’a 3 modéles de SR
peuvent étre automatiquement sélectionnés pour rendre compte de
maniére appropriée des résultats cliniques :

« Rapport de procédure d'échographie OBGYN (TID5000) pour les
examens Ob/Gyn

 Rapport de procédure d’ échographie vasculaire (TID5100) pour les
examens vasculaires

« Rapports d’'imagerie générique (TID1500) pour d autres examens
(MSK, Sein, Petites parties du corps, Pédiatrie)

Aucune étape supplémentaire n'est nécessaire pour sélectionner,
construire, enregistrer et archiver les résultats cliniques.

L’acquisition d'une image/clip dans I’application clinique créer un
rapport DICOM SR.

Par défaut, la gamme SuperSonic MACH ne produit pas de Rapports
structurés DICOM alafin de |’ examen.

CONFIGURATION

Option de rapport structure DICOM (SR)
Pour activer lafonction DICOM SR:

1. Appuyer sur Config. systeme
2. Ouvrez I'onglet Parametres des Peripheriques
3. Ouvrez le sous-onglet Options DICOM du Systeme
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4. Cochezlacase Generer des rapporis structures

DICOM Store

1. Dans la Configuration du systéme, cliquez sur le sous-onglet
Appareils del’onglet Administration

2. Cligquez sur Vodifier la selection

3. Cliquez sur Options avancees de votre dispositif de stockage
DICOM

4. Cochez lacase Activer 'exportation de SR devotre choix

Support amovible DICOM

1. Dans la Configuration du systéme, cliquez sur le sous-onglet
Apparells del’onglet Administration

2. Cliquez surle Support amovible DICOM
3. Cliquez sur Viodifier la selection
4. Cochez lacase Activer 'exportation de SR de votre choix

METHODES D’ENVOI

Envoi automatique de rapports DICOM SR

Lorsgue I’ exportation de SR est activée pour un ou plusieurs dispositifs
de magasin DICOM, un fichier DICOM SR sera automatiquement
envoyé a la fin de I’examen a ce/ces dispositif(s) de magasin DICOM
configuré(s).

Envoi sur demande de rapports DICOM SR

Pendant un examen en tempsréel, si |’ exportation de SR est activée pour
un ou plusieurs dispositifs de stockage DICOM, il est possible d’ envoyer
sur demande des versions mises ajour du rapport DICOM SR pour ce/
ces dispositif(s) de magasin DICOM configuré(s).
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1. Appuyez sur Revue ou Rapport
2. Appuyez sur Envoyer SR osurl’écran tactile

Envoi manuel de rapports DICOM SR

1. Lorsgu’ un examen est terminé, cliquez sur Revue

2. Sélectionnez |’ examen pour lequel vous souhaitez envoyer le SR et
appuyez sur Afficher la selection

3. DanslaListe desimages en revue, cliquez sur I'icone DICOM SR
4. Appuyez sur Exporter vers DICOM sur | écran tactile
5. Sélectionnez le dispositif et cliquez sur OK

99 noTE

Vous pouvez configurer tous vos paramétres d’ exportation DICOM.
Reportez-vous athe section called “ Périphériques’ [444].

Supprimer des examens et
des images

Le Répertoire Patient permet de supprimer des examens stockés sur le
disque dur.

Si un examen est supprimeé par erreur, et que cet examen a été archiveé sur
DVD, il est possible de e recharger sur e systéme.

DanslaRevue de la Liste d' images, les images des examens stockés sur
le disgue dur peuvent étre supprimées.

Ceci n'est possible que lorsque I’ option d' envoi d’images/clips vers une
imprimante ou vers le réseau est réglée sur A lafin de |’ examen.

Quand uneimage est supprimee, €lle reste temporairement dansla Revue
delaListe d images, marquée avec un X.
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Pour supprimer une ou plusieurs
images

1. Sélectionner lesimages a supprimer
2. Appuyer sur Supprimer Selection sur I écran tactile
3. Cliquer sur Supprimer danslaboite de confirmation

Pour supprimer des examens

1. DansleRépertoire Patient, sélectionner un ou plusieurs examens. Pour
sélectionner tous les examens, appuyer sur ToUl selectionner

2. Cliquer sur =ffacer Selection
3. Cliquer sur Supprimer danslaboite de confirmation

Requéte et recupeération
d’images

Avant ou au cours d’ un examen, il est possible de faire une requéte pour
récupérer des examens stockés sur une station de travail distante, un
périphérique USB, ou un CD/DVD.

Desimages qualifiées peuvent étre extraites de ces examens et récupérees
par la gamme SuperSonic MACH.

Une fois ces images récupérées par le systeme, il est possible de les
parcourir, et de lesrevoir.

Il est également possible d’ afficher uneimage récupérée cote-a-cote avec
une image temps réel de |’ examen en cours.

Important : la fonctionnalité Requéte et Récupération requiert que le
systéme de la gamme SuperSonic MACH soit connecté & un réseau
hébergeant un poste detravail d’ archive d’imagerie conforme a DICOM.
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Informations geneérales sur
la fonctionnalité Requéte/
Reécupeération

Si aucun examen n’'est en cours, il est possible de faire une requéte sur
plusieurs examens de la station de travail.

Ces études peuvent étre récupérées par le systéme SuperSonic MACH en
préparation pour de nouveaux examens a venir.

Si un examen est en cours, larequéte vatenter de récupérer des examens
précédents pour le patient en cours (si lafonctionnalité Q/R automatique
a été configurée).

Il est possible de retrouver et récupérer les formats suivants :

« Images ultrasonores DICOM
 Images ultrasonores DICOM extraites de clips

« Images DICOM provenant de diverses modalités : radiographie
numérique (CR), tomodensitométrie (TDM), résonance magnétique
(RM), meédecine nucléaire (MN), capture secondaire (CS),
angiographie (XA), radiographie (RF), mammographie (MG)

Veuillez consulter le manuel d' utilisation de votre station de travail,
la déclaration de conformité DICOM de votre station de travail, ou
I"administrateur de votre station de travail/PACS pour une assistance sur
les captures secondaires.

L es examens récupérés peuvent étre affichés cote-a-cote avec une image
en tempsréel de |’ examen en cours.

Toutefois, Sil y avait des problémes dans les caractéristiques
d’identification du patient entre |’ examen en cours et I’ examen récupéré,
un avertissement serait affiché.

Consultez the section called “|cones de notification” [201] pour plus
d'informations sur les icones relatives a la fonctionnalité Requéte/
Récupération.
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A CAUTION

L’ affichage d'un patient avec une identification différente de celle de
|’ examen en cours doit étre fait avec prudence.

Cette fonctionnalité est fournie dans le cas de changement de nom d’'un
patient, ou de changement d’identification de I’ hopital.

L’ opérateur assume tous les risques lorsqu’il effectue des opérations de
recherche et d’ extraction sur la gamme SuperSonic MACH.

L es images récupérées peuvent étre tres utiles lorsgu’ elles sont utilisées
en référence dans la comparaison d’ une méme caractéristique d’intérét
sur une image échographique en temps réel.

Faites attention lorsgue vous passez en revue les images récupérées sur
le systéme de la gamme SuperSonic MACH parce qu’ elles peuvent étre
compressées ou affichées a un niveau de qualité de I'image inférieur a
celui observé sur le poste de travail PACS.

Les images récupérées et affichées sur lagamme SuperSonic MACH ne
sont pas congues pour une utilisation a des fins de diagnostic seulement.
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Vous pouvez également pousser les études de votre station de travail
PACS vers votre systéme de la gamme SuperSonic MACH.

Effectuer une requéte (Query)

Requéte Automatique

Selon la configuration, le systéme peut effectuer une requéte (query)
automatique de différents types d’ examens pour un patient donné.
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Lorsque I'examen est démarré pour un patient donné, appuyer sur
Sauvegarder Image pour sauvegarder une premiére image pour ce
patient.

L e systéme va automatiquement lancer une requéte pour ce patient.

Appuyer sur (/= sur le panneau de contrdle pour voir les examens
trouveés.

Voir Chapter 9, Personnalisation du systéme [427] pour plus de
détails.

Requéte Manuelle

Appuyer sur le bouton (/= pour démarrer une recherche.
La boite de dial ogue suivante apparait.
Cliquer sur I’onglet sur lequel larecherche doit s effectuer :

« Nom du Patient (Nom)
+ ldentification du Patient (ID)
« N° d'admission

Utiliser les filtres appropriés pour définir la recherche, puis appuyer sur
Requéte.

Une liste d examens correspondant aux résultats de la requéte est
affichée.

Importer de support USB ou de CD/
DVD

1. Appuyer sur le bouton )/ pour démarrer une recherche.
2. Cliquer sur lebouton Importer depuis media

3. Unefenétre de navigation s ouvre

4. Sélectionner |I’emplacement des données aimporter
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Vous pouvez sélectionner un fichier contenant des données DICOM,
un fichier DICOM spécifique ou un fichier DICOMDIR aimporter.

5. Cliquer sur OK pour confirmer

Exécuter une récuperation

Récupération automatique

Selon la configuration, le systéme peut effectuer une récupération
automatique de la derniére série pour chaque modalité sélectionnée.

Récupération manuelle

Aprés avoir effectué une requéte, le systeme va afficher une liste
d’ examens correspondants.

Les examens sont affichés dans un tableau avec les attributs suivants :

« Nom patient

* |ID patient

* Né(e) le

« Modalité

» Nombre d' images
» Date/heure

Pour voir plusd’ information sur une étude en particulier, placer le curseur
sur une étude et une boite a conseil s affichera avec des informations
additionnelles.

Utiliser lafonctionnalité SonicPad pour choisir des examens depuisla
liste de résultats de la requéte.
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L es examens sél ectionnés apparaissent cochés.

Pour lancer une nouvelle requéte, cliquer sur le bouton Nouvelle
Requéete en basdu menu.

Appuyer sur le bouton Exiraction pour récupérer les examens
sélectionnés.
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Ces examens seront transférés au systéme de la gamme SuperSonic
MACH. Lesexamenscontenant un grand nombre d’images ou delongues
boucles d’ ultrasons peuvent prendre beaucoup de temps. |1 est préférable
de démarrer une opération de Requéte/Récupération avant le début d’un
examen.

Lorsque les examens sélectionnés ont été récupérés, le texte
RETRIEVED apparait sur chague ligne.

Ouvrir des données DICOM
envoyees avec le Push Mode

Vous pouvez envoyer des données DICOM sur une modalité PACS ou
DICOM alagamme SuperSonic MACH.

L’icbne de notification Q/R s afficherapour indiquer que les données ont
été pousseées sur la gamme SuperSonic MACH.

Cliquer sur I’icone de notification ou appuyer sur le bouton /= sur le
panneau de contréle pour visualiser |es examens regus..

Afficher des Images récupérees

Double-cliquer sur le bouton SonicPad sur une image pour | afficher
en plein écran.

L’image récupérée est affichée sur le panneau de droite.
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Il est possible de naviguer dans les images récupérées en utilisant les
boutons en haut du panneau :

* Precedent affichel’image précédente
* Suivant affichel’image suivante.

Vous pouvez également utiliser le SonicPad pour naviguer a travers
les images récupérées.

L’icone plein ecran agrandit I'image récupérée en plein écran, en
masquant temporairement |’image en temps réel ou gelée de I’examen
en cours.

Touslesréglages du systeme agissent normalement sur |’image en cours,
en temps réel ou gelée.

Les réglages du systéme n’ ont aucun effet sur I'image récupérée.

Sortir du mode Requéte/
Récuperation

Pour sortir de larevue d’images récupérées, appuyer sur le bouton O/
du panneau de contréle.

Terminer un examen

Assurez-vous que toutes les images ont été sauvegardées.
Quand I’ examen est fini, terminer |’examen de lafagon suivante :

Appuyer sur Terminer 'examen sur | écran tactile.

Continuer un examen

Il est possible de rouvrir un examen terminé.
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1. Appuyer sur Fin Exam. pour s assurer qu’aucun examen n'est en
cours.

2. Appuyez sur Revue
Dans le Répertoire Patient, sélectionner I’ examen a poursuivre
4. Appuyer sur Continuer 'examen sur |’ écran tactile

w

Le systeme arouvert I’ examen fermé et est en mode B. Les vignettes
de laou des sessions précédentes du méme examen sont affichées sur
le coté drait.

Le délai de réouverture d’un examen peut étre configuré dans I’ onglet
Systeme/Ecran de Configuration systéme.

Appuyer sur Fin Exam. pour fermer |’ examen.
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9 Personnalisation du
systeme

Gamme Supersonic®
MACH Guide de l'utilisateur 427




Gamme Supersonic®
428 MACH Guide de l'utilisateur




Description de la
configuration du systeme

Votre systéme peut étre personnalisé de fagon ale rendre plus adapté a
VoS besoins.

Vous pouvez créer des préréglages specifiques aux examens que vous
réalisez, et modifier les paramétres du systéme pour optimiser votre flux
detravail.

La configuration du systeme vous permet de configurer entiérement le
systéme, ses applications et |es options additionnelles.

Pour accéder a la configuration du systéme, appuyer sur Config.
Systeme sur I'écran tactile a tout moment dans n’importe quel mode
d'imagerie.

Tout changement de la configuration du systéme est automatiquement
sauvegardé, sauf indication contraire.

Appuyer sur Quitter sur I'écran tactile pour quitter la configuration du
systéme.

La configuration du systéme est divisée en 7 onglets :

« Systéme/Ecran
 Paramétres des périphériques
+ Administration
 Préréglages

* Mesures

« Servicesenligne

+ Diagnostics systéme

Veuillez vous référer a chague section pour une description détaillée.
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Systéme/Ecran

Description de I'onglet Systeme/
Ecran

L’ onglet Systéme/Ecran est divisé en 3 onglets :

« Systéme
 Parametres régionaux
« Examen

+ Personnalisation

Systeme

Cette section permet de :

+ Entrer lenom et |’ adresse de |’ établissement

 Choisir I’ ordre dans lequel le nom du patient est affiché

« Afficher/ne pas afficher le nom du professionnel de santé (PSS) dans
I’en-téte deI’image

» Séectionner I'indice thermique (TI) aafficher sur I’ écran d’ imagerie

» Régler le volume audio du systéme
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« Activer/désactiver I’ économiseur d’ écran et le configurer
 Cadlibrer I’ écran tactile

99 noTE

L’ écran tactile peut étre calibré de lafagon suivante :

1
2.

Cliquer sur Calibrer maintenant
Appuyer chaque point de calibration jusgu’ ace qu'il disparaisse

Régler laluminosité du panneau de commande
Régler laluminosité du moniteur principal
Régler laluminosité de I’ écran tactile

Activer un son pour les fonctions suivantes :

» Aprés chague Enregistrement d’image/clip
 Pour le Clavier de I’ écran tactile

Assigner une fonction a la touche programmable (boutons
configurables sur le panneau de commande)

Attribuer une fonction aux trois pédales de la commande au pied (en
option)

Parametres regionaux
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Cettesectionfait référence aux paramétresrégionaux et alaconfiguration
linguistique du systeme.

Cette section permet de :

» Changer lalangue de I’ interface du systéme
« Dé€finir lalangue du clavier

» Changer les formats de date et heure

« Ajuster ladate et I’ heure du systeme

99 noTE

Pour définir ladate et I heure:

1. Sélectionner un fuseau horaire dans |la liste déroulante
2. Effectuer une des actions suivantes :

 Saisir un serveur de Network Time Protocol (NTP) (par défaut,
saisir ntp.ubuntu.com), et cliquer sur « Synchroniser avec NTP »
dans la partie de Configuration automatique

 Choisir une date et une heure dans|a partie Configuration manuelle
puis cliquer sur « Appliquer les modifications manuelles »

Examen
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Cette section permet de :

 Personnaliser les préférences de numérisation :
 Ajuster certaines préférences pour les modes Couleur et DP
» L'étape dorientation de I'angle définit |I'étape progressive
d orientation de la zone de couleur
 L’étape d'angle fin DP définit |’ éape progressive de Correction
d angle fine en mode DP
» Choisir d'inverser automatiquement lacarte desflux couleur avec
I’ orientation
 Personnaliser le sens de rotation du bouton pour I’ orientation de
la boite, lazone focale et la profondeur
 Configurer la durée de I’ auto-affichage TGC manuel sur I’ écran
tactile apres avoir activé I'Auto-TGC. Par défaut, I'affichage
automatique est désactivé.

 Personnaliser les options Gel :
« Définir une durée avant le gel automatique de I’image
» Choisir I'action a effectuer lorsque I'image est gelée :
* seulement geler
« Afficher les pictogrammes
« Afficher les annotations
 Afficher les mesures

 Configurer la durée limite de la capture de clip potentielle pour le
mode de contraste et pour |es autres modes.

« Personnaliser lafacon dont sont affichées les mesures

+ Choisir d'afficher SSp PLUS avec Att PLUS pour les outils Foie

 Personnaliser le mode d examen Continu (voir the section called
“Continuer un examen” [424])

+ Choisir d’ afficher un message d’ avertissement lorsdel’ enregistrement
d’ uneimage d’ un patient anonyme

 Choisir si vous voulez que la Gestion de zone focale soit manuelle ou
automatique

 Vous pouvez choisir d'activer ou désactiver le mode Adaptive TGC.

» Vous pouvez choisir d' activer lalecture en boucle des clips

» Personnaliser la direction de rotation pour les boutons rotatifs de
Profondeur et de Focale

« Choisir d'envoyer des images agrandies & une imprimante ou un
appareil USB
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Personnalisation

Dans ce sous-onglet, VOUS pouvez :

« Assigner des boutons de panneau de commande a des fonctions
logicielles souhaitées

« Configurer les gestes du SonicPad
 Assigner desfonctionslogicielles ala pédale de commande

Boutons du panneau de commande

Dans cette section, vous pouvez assigner la position d'une fonction
logicielle comme vous le souhaitez, ce qui inclut : touches (situées des
deux cotés du SonicPad) et boutons de mode d’imagerie.

Cliquez sur les boutons étiquetés (qui sont actuellement des boutons
assignés) et changez la commande logicielle associée si besoin.

A CAUTION

Assurez-vous que vous changez également physiquement la position de
la touche sur la panneau de commande. Reportez-vous a the section
called “Boutons personnalisables” [176] pour en savoir plus sur la
maniére de changer I’ emplacement du bouton.
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Vous pouvez également assigner une fonction aux touches S1 et S2.
Cliquez sur les boutons et choisissez la fonction souhaitée.

Vous pouvez personnaliser le raccourci pour accéder a
Pictogrammes ou Annotations enappuyant sur Annotations.

Cliquez sur la liste déroulante et choisissez si vous voulez accéder
a Pictogrammes or Annotation dabord en appuyant sur
Annotations sur le panneau de controle.

Gestes du SonicPad

Vous pouvez activer ou désactiver le contrdle du geste en fonction devos
besoins. Pour cela, cochez ou décochez les cases.

Peédale

Dans cette section, vous pouvez assigner des fonctions logicielles a la
commande au pied atrois pédales.

Cliquez sur les listes déroulantes pour assigner lafonction souhaitée ala
pédale de gauche, du milieu ou de droite.
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Cette section permet de:

 Charger un logo depuis un média USB qui sera affiché dans I’ en-téte
du rapport

99 noTE

Pour modifier le logo qui apparait dans le rapport imprimé :
1. Vvérifier quelacase « Afficher le logo dans |e rapport » est cochée
2. Effectuer une des actions suivantes :

« Sélectionner « Utiliser le logo par défaut » pour utiliser le logo de
la gamme SuperSonic MACH
+ Sélectionner « Utiliser lelogo personnalisé » pour utiliser son propre
logo
 Puis connecter au systeme une clé USB qui contient le logo a
utiliser
» Puiscliquer sur lelogo pour rechercher son propre logo

Vous pouvez gjouter des conclusions préenregistrées que Vous pouvez
utiliser dans lafeuille detravail. Pour lefaire:

1. Saisir untitre et le texte gue vous voulez comme conclusion

2. Cliquer sur Ajouter. Votre conclusion est maintenant gjoutée ala
liste.
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Vous pouvez maintenant choisir dans cette liste lorsgue vous
rédigez une conclusion danslafeuille de travail.

Vous pouvez également modifier ou supprimer vos conclusions
préenregistrées en procédant comme suit :
1. Sélectionner la conclusion que vous voulez modifier ou supprimer

2. Cliquer sur Modifier pour modifier le titre ou le texte ou cliquer
sur Supprimer pour supprimer laconclusion de laliste.

Parametres des
periphériques

Description de 'onglet
Parametres des périphériques

L’ onglet Paramétres des périphériques est diviseen 3 :

o Paramétres des médias
» Association des médias
« Options DICOM du systéme
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Parametres des medias

. Soeps

Dans cette section, il est possible de configurer tous les médias déja
ajoutés et associés.

Cliquez sur Paramétres des Médias pour visudiser la liste de
périphériques actifs.

Pour les dispositifs DICOM Store, un menu est disponible permettant de
définir lamaniére d’ envoyer les données :

 Envoyer aprés acquisition
» Envoyer enfin d'exam
« Envoyer manuellement

Vous pouvez également définir les paramétres d’'impression pour les
imprimantes DICOM, les imprimantes de rapports et les imprimantes
d’'images, ainsi que les paramétres d’ exportation de supports amovibles
JPEG/AVI (niveau de compression, exporter des LUT (tableaux de
recherche), etc.)

Un menu dédié « Paramétres WorkL st » est disponible pour les serveurs
de Worklist de modalité DICOM. Vous pouvez définir la maniére
d’interroger le SCP de laWorklist de modalité :

« Par modalité
o Partitre AE
» Par date
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et régler les réponses maximales que vous voulez recevoir des serveurs
de Liste de travail de modalité lorsque cet appareil est disponible et
configuré dans la partie Administration.

Tableaux de consultation

Vous trouverez ci-dessous les différentes tableaux de consultation
disponibles. Leur fonction est de modifier la luminosité des images
DICOM ou JPEG exportées, afin que leur aspect sur un moniteur externe
soit proche de celui de lagamme SuperSonic MACH.

o LUT 1 (le plus lumineux)
* LUT 2 (pluslumineux ++)
¢ LUT 3 (pluslumineux +)
* LUT 4 (plus lumineux)

e LUT5(Id)

e LUT 6 (plus sombre)

« LUT 7 (plus sombre +)

* LUT 8 (plus sombre ++)
* LUT 9 (le plus sombre)

« LUT 10 (DICOM Dark)
« LUT 11 (DICOM GDSF)
« LUT 12 (DICOM Bright)

A CAUTION

Lors de I’ exportation d'images vers un PACS DICOM, veuillez utiliser
spécifiquement laLUT 10, 11 0u 12:

e LUT 10 (DICOM Dark) : exporter laLUT qui correspond a (environ)
50 % de la luminosité de configuration du moniteur MACH

« LUT 11 (DICOM GSDF) :LUT dexportation par défaut qui
correspond (approximativement) a 70 % de la luminosité de
configuration du moniteur MACH

« LUT 12 (DICOM Bright) : exporter laLUT qui correspond (environ)
a90 % de laluminosité de configuration du moniteur MACH
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L’ utilisation de ces LUT pour exporter vers un écran non DICOM (non
DICOM calibré GSDF) entrainera une perte d' informations.

Veuillez noter que lors de I’ exportation al’aide de LUT 5 (Id), aucune

modification n’est appliquée aux images. LaLUT 5 doit étre utilisée pour
toute exportation non destinée aun PACS DICOM.

Association des meédias

Dans cette section, il est possible d’ associer n'importe quel média ajouté
al’onglet Administration.

Cette section permet d’ gjouter un périphérique actif alaconfiguration en
cours.

Vous pouvez faire votre choix dans la liste de périphériques, qui a
été préconfigurée dans la partie Administration de la configuration du
systéeme.

Pour associer un périphérique :

1. Accédez alaliste des « périphériques disponibles » sur la partie basse
del’ écran.

2. Cliquer sur le type de périphérique, une liste va s afficher.

3. Sélectionnez | e périphérique spécifique a associer.

4. Cliquer sur Associer. Le périphérique apparaitra dans la partie haute
del’écran, danslaliste des « périphériques associés ».
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99 noTE

Vous pouvez associer un ou plusieurs serveurs DICOM WorkList pour
pouvoir interroger simultanément plusieurs serveurs WorkList.

I est possible de supprimer un périphérique delaliste en |e sélectionnant
et en cliquant sur le bouton Déconnecter.

Options DICOM du systeme

Dans cette section, il est possible de régler les paramétres DICOM.

Dans la partie Options DICOM principales, il est possible d entrer
tous les paramétres DICOM qui identifient I’ échographe sur un réseau
DICOM.

Vous pouvez également configurer le systéme afin qu’il ne communique
pas avec des hotes inconnus et choisir si vous voulez que le systéme
génere des rapports structurés ou non.

Vous pouvez régler votre configuration TLS de fagon a ce qu’ elle soit la
méme pour tous les services (Store SCP, Magasin DICOM, I mprimantes
DICOM...) devotre systéme delagamme SuperSonic MACH, en cochant
la case Utiliser la configuration TLS globale. Les options
suivantes sont également disponibles:
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« Cliquez sur « Exporter notre certificat » pour exporter la clé publique
sur une clé USB

* Vous pouvez choisir d'utiliser une connexion TLS anonyme en
cochant la case prévue a cet effet

» Vous pouvez demander un certificat Pair en cochant la case prévue a
cet effet

 Vous pouvez choisir votre profil de sécurité TLS, entre DICOM AES
ou DICOM BCP 195

« Cliquez sur « Régénérer clé/certificat » pour générer unenouvellepaire
clé/certificat

Pour configurer votre connexion TL S différemment pour chaque service,
alezal'onglet Administration, sous-onglet Peripherigues (voir
the section called “Périphériques’ [444]) pour configurer les
différents services si besoin.

A CAUTION

Sachez que la confidentialité et I'intégrité du PIl transmis sur une
communication TLS non-DICOM ne peuvent étre garanties.

Dans la partie Options de la Modality Worklist, vous pouvez configurer
la fagcon dont la Modality Worklist est rafraichie avec |’ option
d’interrogation :

 Choaisir « Manuel » pour mettre & jour la Worklist manuellement

e Choisir « Automatique » pour définir une fréguence de
rafraichi ssement

» Choisir « Intelligente » pour mettre a jour la Worklist & chaque fois
gue vous appuyez sur Fin Exam. sur le panneau de contrdle.

Il est possible de choisir d' utiliser le mode Off-line, de fagon a pouvoir
utiliser les informations de laderniére mise ajour de laWorklist lorsque
le systéme est déconnecté du réseau. Par défaut, ce mode est activé.

Il est également possible de personnaliser I’ écran a afficher a chague Fin
d’ Examen:

« Afficher laModality Worklist
« Afficher le Formulaire Informations Patient
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Enfin, vous pouvez sélectionner lafagon d' interroger laWorklist lorsque
vous appuyez sur Fin de I’examen dans la liste déroulante « Préférence
derequéte » :

+ Activer I’ option Requéte globale
« Activer I’ option Requéte patient
 Conserver laderniére option sélectionnée

Dans la partie magasin Options SCP, vous pouvez choisir |la méthode de
suppression et si vous souhaitez récupérer les images multiples.

Dans la partie Options Q/R SCU, il est possible de configurer la
fonctionnalité de Query/Retrieve.

Dans cette section, il est possible de configurer la Query automatique et
le Retrieve automatique en sélectionnant les champs et les modalités de
requéte.

Administration

Description de 'onglet

Administration

L’ onglet Administration est divisé en 6 parties:
 Périphériques

 Configuration Ethernet

+ Configuration WiFi

« Outils réseau

» Maintenance du disque

» Personnel médica
» Gestion des utilisateurs

A CAUTION

La compression des images peut engendrer une perte d’ information.
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De bas niveaux de compression sont généralement acceptables dans
I’imagerie médicale, alors que de hauts niveaux de compression a perte
peuvent dégrader |'image.

Il est de la responsabilité de I’ utilisateur de définir et maintenir un
degré de compression qui est diagnostiquement acceptable dans I’ export
d’ images.

En casde doute concernant le degré de compression aappliquer, consulter
les publications, ou utiliser la compression par défaut du systéme.

Péripheériques

Périphériques fait référence ala configuration initiale des périphériques.

Une liste de types de périphériques qui peuvent étre gjoutés est affichée
sur la partie gauche de I’ écran, en fonction des options achetées :

« Ajouter un Magasin DICOM*

« Aouter une liste de travail de modalités DICOM*

» Ajouter un DICOM Modality Performed Procedure Step (M PPS)1
« Ajouter une imprimante DICOM?

« Ajouter DICOM Query/Retrievet

+ Ajouter une imprimante d'images

1Disponi ble uniquement avec I’ option DICOM
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99 noTE

Utilisez | e pilote recommandé pour |’ imprimante sélectionnée.

Cliquer sur le bouton approprié sur lagauche pour ajouter un périphérique
et en configurer les paramétres.

Cliquer sur un périphérique au milieu de I'écran pour en voir les
parameétres et le configurer.

99 noTE

Lors de I’gjout de tout appareil DICOM en utilisant la connexion de
réseau DICOM, les options suivantes de base doivent étre remplies :

« Nom de la station, adresse IP, numéro de port et titre de |’ entité de
I"application (AET)

Vous pouvez également utiliser une connexion TLS pour ces appareils
lorsque vous les gjouter ou les modifier.

Reportez-vous a the section called “Options DICOM du
systeme” [441] pour en savoir plus sur DICOM TLS.

Configurer un Magasin DICOM

Pour modifier un serveur DICOM existant, sélectionnez-le dans la liste
des périphériques, puis cliquez sur Vo difier la selection.

Dans I'onglet Options de base vous pouvez configurer votre appareil
DICOM.

Dans I’onglet Options avancées vous pouvez gérer vos paramétres
d’ exportation.
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1. Dans |es paramétres généraux d’ exportation, vous pouvez choisir :

s vous voulez que le nom du patient soit affiché ou masqué sur les
fichiers exportés

* les types de données que vous voulez activer pour |’exportation
(images ssimples ou multiples, rapports PDF, DICOM SR)

« laLook Up Table (LUT) que souhaitez appliquer aux images/clips
vidéo exportés
« letype de codage des caractéres

2. Dansles paramétres des images et des vidéos, vous pouvez définir :

 lasyntaxe detransfert avec les compressions d' images préétablies
+ laqualité de la compression des images

« le support de modes couleur ou monochrome al’ exportation

« leniveau de réduction de lataille d'image

* ladurée du clip rétrospectif

99 noTE

Vous pouvez configurer toutes ces options de la méme fagon pour tout
support DICOM amovible.

Dans I'onglet Commit Option, vous pouvez choisir de demander un
engagement de la part du service de stockage.

Lorsque toutes les options ont été définies, appuyez sur OK  pour
enregistrer les modifications.

99 noTE

Les neuf LUT disponibles sont des filtres prédéfinis agissant sur
Luminosité et Contraste spécifiques des images et/ou des clips exportés.

s sont utilisés pour faire apparéitre les images sur un Ecran de poste de
travall de!’ Examen DICOM aors qu’ elles s affichent sur le moniteur de
la gamme SuperSonic MACH.
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A CAUTION

L’ application d’une LUT de trop forte luminosité ou contraste peut avoir
un impact sur la qualité des informations des images.

Il est de laresponsabilité de |’ utilisateur de régler soigneusement tous les
paramétres d’ imagerie afin d’ éviter la saturation de I'image et d’ obtenir
des données quantitatives optimales de temps-intensité.

Configurer une imprimante DICOM

Pour modifier uneimprimante DICOM existante, sélectionnez-ladansla
liste des périphériques, puis cliquez sur Viodifier la selection.

Dans!’ onglet Optionsde base vous pouvez configurer votreimprimante
DICOM.

Dans I’onglet Options avancées vous pouvez gérer les paramétres
d’ impression.

 gjuster laluminosité et le contraste

+ choisir le type de support sur lequel vous souhaitez imprimer

« définir lapriorité, la destination et |e type d' agrandissement

« définir la couleur et la densité des contours et les espaces vides du
document

« préciser le nom de la session, les informations de configuration et le
type de lissage

« définir le pourcentage de réduction du document

Lorsgue toutes les options ont été définies, appuyez sur O pour
enregistrer les modifications.
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Configuration Ethernet

Cette section concerne la configuration du réseau de la gamme
SuperSonic MACH.

Lesystémedoit étrerelié au réseau par un cable Ethernet. L e systéme peut
étre configuré avec une adresse | P et des paramétres réseau spécifiques,
avec un céble connecté ou automatiquement en mode DHCP.

Pour toute configuration réseau, I’ adresse MAC est affichée, ainsi quele
statut de la connexion réseau une fois établie (particuliérement important
pour la configuration en mode DHCP).La connexion réseau de I’

99 noTE

La connexion réseau de la gamme SuperSonic MACH est uniquement
ouverte pour le service DICOM et I’ imprimante réseau.

Le systéme ne nécessite pas un débit de données minimum pour
fonctionner sur le réseau.

En cas de défaillance de la connexion réseau, les données peuvent étre
exportées en utilisant un support amovible DICOM ou I'imprimante
intégrée.
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A CAUTION

Intégrer le systéme de la gamme SuperSonic MACH a un réseau avec
d’ autres appareils connectés peut entrainer des risques imprévisibles.
Néanmoins, |I'acces limité au systéme empéche I’ utilisateur de devoir
utiliser un antivirus.

Configuration WIFI

L e SuperSonic de lagamme MACH peut étre connectée au réseau WIFI
del"hopital.

Consulter the section called “Icones de notification” [201] pour une
description desicones WIFI.

99 noTE

La connexion WIFI n'est pas garantie dans toutes les zones
géographiques et dépend des caractéristiques du réseau.

Les dongles WIFI/I" adaptateur sont :
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- Linksys AE3000?, certifiés FCC/IC (FCC ID : Q87-AE3000)
+ ASUSUSB-ACS56 (FCC ID : MSQ-USBACS56)
« D-Link DWA-172 (FCCID : KA2WA172A1)

Les tests effectués par laboratoire accrédité externe sont conformes aux
normes suivantes :

» Mesures RF selon EN 300 328: WLAN 2.4GHz, |IEEE Std. 802.11b/
g/n

» Mesures MC selon la partie 15B dela FCC

« Directive européenne RED

Plage de fréquence de fonctionnement : 2412 ~ 2462 MHz 5745 ~
5825 MHz (pas actif)

Configuration

L e SuperSonic de lagamme MACH peut étre connectée au réseau WIFI
de |’ hopital.

1. Branchez le dongle WIFI sur le systeme de la gamme SuperSonic
MACH

A CAUTION

Sélectionnez un appareil dont la plage de température est compatible
avec |’ utilisation de la gamme SuperSonic MACH.

2. Ouvrez le sousonglet Configuration WIFl de I'onglet
Administration

3. Saisissez votre mot de passe Admin et cliquez sur Déverrouiller
4, Sélectionnez le réseau et la sécurité appropriés

2\ euillez noter que ce dongle wifi n’est plus disponible, mais qu'il fonctionne toujours si
Vous en avez commandé un auparavant.
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99 noTE

Seuls les réseaux sansfil chiffrés sont disponibles (WPA avec mot de
passe).

V/ 0us pouvez vous connecter a un réseau masqué. |l apparait comme
reseau cache. Aprés avoir sélectionné le réseau masqué, vous
devrez entrer le SSID.

5. Entrez votre mot de passe réseau et cliquez sur Ajouter,

A CAUTION

Assurez-vousde configurer correctement le réseau WIFI avant d’ envoyer
des données.

Assurez-vous que la clé éectronique WIFI est bien branchée.

Assurez-vous de configurer correctement le réseau WIFI avant d’ envoyer
des données. Assurez-vous de connecter votre systéme de la gamme
SuperSonic MACH & un réseau sans fil sécurisé

99 noTE

Laconnexion filaire alapriorité sur la connexion sansfil.

Il n"est donc pas possible de se connecter a un réseau WIFI si une
connexion Ethernet est détectée. Si un cable réseau est raccordé au
systéme de la gamme SuperSonic MACH et une connexion Ethernet
est détectée tandis que e systéme de la gamme SuperSonic MACH est
raccordé a un réseau WIFI, la connexion WIFI sera automatiquement
désactivée.

Vous pouvez également modifier les parametres de connexion WIFI ou
supprimer un réseau WIFI avec le mot de passe Admin.

Veuillez contacter un représentant SuperSonic Imagine.
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Raccordement

1. Sélectionnez le réseau WIFI approprié danslaliste
2. Cliquer sur Se connecter

99 noTE

La connexion WIFI sélectionnée reste active tant qu'elle n'est pas
désactivée (bouton Deconnecter ) ou que le systéme n' est pas éteint.

Consulter the section called “Icones de notification” [201] pour une
description desicones WIFI.

Autoconnecter

Vous pouvez cocher la case AlLtoconnecter pour rester connecté a
I’ appareil souhaité. Lorsgue vous vous déconnectez d’ un autre appareil,
celui-ci prend lerelais.

Pour désactiver la connexion automatique

Vous pouvez cocher lacase AlLtoconnecter pour plusieurs appareils,
votre systéme SuperSonic MACH se connectera alors en fonction de la
priorité que vous avez définie pour chaque appareil.

Gamme Supersonic®
452 MACH Guide de l'utilisateur




Outils Réseau

Lorsque le réseau est configureé (voir the section called “ Configuration
Ethernet” [448]), un certain nombre d’ outilsréseau sont disponibles:

Ping

Routage

Dig et Reverse Dig

MTR

Détection d' adresse en double DAD
IPcalc

Veuillez contacter votre représentant local du service client SuperSonic
Imagine pour plus d'informations sur I’ utilisation de ces outils.
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Maintenance du disque

Cette section concerne toutes les options pour prendre en charge les
études contenues sur le disque dur du systéme.

A CAUTION

Le HDD ne doit pas étre utilisé comme source primaire pour le stockage
along terme. Les examens doivent étre sauvegardés soit par un lecteur
externe, soit viale réseau sur base réguliére.

Si leHDD du systeme doit étre remplacé ou le systéme est mis a niveau,
les données HDD seront effacées et irrécupérables.

Gestion des images patient sur le
disque dur

Cette section vous permet de gérer lafagon dont vous voulez purger votre
base de données locale d’ examens.

Supprimer manuellement est I option par défaut : cela vous permet de
supprimer manuellement tout examen que vous voulez du Répertoire de
patient.
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A CAUTION

Assurez-vous de supprimer les examens de temps a autre pour empécher
que le HDD ne soit plein.

La suppression des examens stockés en DICOM nécessite que votre
systéme de la gamme SuperSonic MACH soit connecté a un PACS.
Vous pouvez configurer le systéme pour supprimer automatiquement les
examens déja stockés sur votre PACS, 24 h, 2 jours, 3 jours, 5 jours, 10
jours, 30 jours, 60 jours ou 90 jours aprées leur création.

Lasuppression des examens stockés et affectés en DICOM nécessite
gque votre systéme de la gamme SuperSonic MACH soit connecté
a un PACS. Vous pouvez configurer le systéme pour supprimer
automati guement les examens déja stockés et validés sur votre PACS, 24
h, 2 jours, 3 jours, 5 jours, 10 jours, 30 jours, 60 jours ou 90 jours apres
leur création.

Supprimer lesexamensles plusanciens supprime automatiquement les
examens 24 h, 2 jours, 3 jours, 5 jours, 10 jours, 30 jours, 60 jours ou
90 jours apres leur création.

Supprimer les examens les plus anciens pour garder suffisamment
d’espace libre sur le disque dur supprime automatiquement les
examens les plus anciens apres que le stockage des données ait atteint
moins de 20 Go d'espace libre. Le systéme supprimera les examens
jusgu'acequ’il y ait moins de 50 Go de libre.

Sauvegarde/Restauration

Il est possible de sauvegarder et restaurer un certain nombre d’ éléments
du systéme.

SAUVEGARDE

1. Connecter un périphérique USB sur lequel effectuer la sauvegarde de
certains é éments du systéme

2. Cliquer sur le bouton Sauvegarde/Restauration

3. Veuillez entrer le mot de passe
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4. Cliquer sur OK

5. Sélectionner le périphérique USB

6. Sélectionner les éléments a sauvegarder
7. Cliquez sur Demarrer

A CAUTION

Assurez-vous de sauvegarder les examens de temps a autre pour
empécher quele HDD ne soit plein. Vous pouvez sauvegarder en suivant
|les instructions ci-dessus, ou via DICOM.

L e systeme delagamme SuperSonic MACH est une modalité d’ imagerie
et ne doit pas étre utilise pour I'archivage. Pour minimiser les
conséguences de tout événement de sécurité, SuperSonic Imagine
recommande vivement d’ archiver les images sur un PACS. En cas de
pannedu systeme, veuillez noter que les disques de lagamme SuperSonic
MACH sont cryptés, ce qui pourrait rendre la récupération des données
difficile.

RESTAURER

Connecter le périphérique USB sur lequel lasauvegarde aété effectuée
Cliquer sur le bouton Sauvegarde/Restauration

Veuillez entrer le mot de passe

Cliquer sur OK

Sélectionner le périphérique USB sur lequel la sauvegarde a été
effectuée

Cliquer sur I’onglet Restaurer

Sélectionner le fichier de sauvegarde a restaurer sur la gauche
Sélectionner les @ éments arestaurer sur ladroite

Cligquez sur Demarrer

o s wDheE

© o N>

Formater périphérique USB

Vous pouvez formater un périphérique USB branché directement apartir
d’un systéme SuperSonic MACH.
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1. Branchez le périphérique USB que vous souhaitez formater
2. Appuyez sur latouche Formater peripherique USE

Generic-Flash-Disk-92072323D8114724676 ¥

X close |[ » Format|

3. Séectionnez le périphérique USB que vous souhaitez formater
4. Appuyez sur Formater

5. Lorsque I’ opération est terminée, un message s affiche

6. Appuyez sur Fermer

Personnel médical

Cette section permet de gérer la liste des médecins et des praticiens de
santé pouvant étre choisis pour remplir le formulaire patient.

Dans la liste en bas de I’écran, cliquez sur un nom pour afficher les
informations correspondantes dans les champs appropriés au-dessus de
liste.
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Pour gjouter un nom :

1. Cliquez sur Nouveau danslapartie droite de laliste
2. Saisissez les données appropriées.

Le nouveau nom est automatiqguement enregistré. Ils peuvent étre
sélectionnés dans le formulaire patient.

Gestion des utilisateurs

Dans cette section, les administrateurs peuvent modifier les paramétres
associés aux utilisateurs.

1. Sélectionnez un profil en cliquant dessus.

Lesinformations sur |’ utilisateur s’ affichent.
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En faisant cela, vous pouvez maodifier le paramétre suivant :

» Connexion automatique : en activant la connexion automatique,
VOus N’ aurez pas a saisir vos identifiants au démarrage du systeme.
Cochez ou décochez la case concernée pour activer ou désactiver
la connexion automatique.

99 notE

Veuillez noter que méme si la connexion automatique est activée,
vousdevrez saisir votre mot de passelors du déverrouillage de votre
Session aprés que cette derniére a été verrouillée.
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La connexion automatique ne peut activer qu’ un profil alafois.

A CAUTION

Sachez que I’ activation de la fonction de connexion automatique
altére les paramétres de sécurité de votre systéme.

3. Pour modifier le mot de passe du profil sélectionné, suivez les
différentes étapes.

4. Appuyez sur Modifier le mot de passe pour enregistrer le
nouveau mot de passe.

99 noTE

L es mots de passe peuvent contenir :

+ deslettres magjuscules
* deslettres minuscules
« des caractéres spéciaux
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Créer des nouveaux utilisateurs

En tant quadministrateur, vous pouvez gjouter des profils
d’ échographistes ou d’ administrateurs :

1. Cliquer sur Ajouter a coté du profil souhaité, Admin ou
Echographiste. Un nouveau profil est gjouté

2. Sélectionner le dispositif et cliquez sur Vodifier

3. Modifier les parametres, puis cliquez sur Enregistrer les
modifications.

L’ utilisateur est maintenant créé.

Vous pouvez modifier ou supprimer des utilisateurs si nécessaire.

99 noTE

Lorsgue vous étes connecté en tant qu’ échographiste, vous ne pouvez
modifier quevotre propre compte. V ous pouvez seulement modifier votre
compte, pas le supprimer.

Préreéeglages

Un préréglage est un groupe de paramétres qui optimisent le systéme
pour un type d'examen spécifique. Les préréglages définissent de
nombreux parameétres tels que la valeur de gain, les cartes et filtres
couleur, TissueTuner™, les optimisations de flux, etc. Quand le systéme
est alumé, le préréglage par défaut est actif. Avant de commencer
un examen, s assurer que le préréglage approprié est actif. Un choix
de plusieurs préréglages est proposé. Les préréglages par défaut ne
peuvent pas étre supprimés. Plusieurs préréglages peuvent étre créés par
application et par sonde, selon le nombre de boutons disponibles sur
chaque écran tactile.
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Description de 'onglet
Préreéeglages
L’ onglet Préréglages est divisé en 3 parties :

+ Annotations
 Pictogrammes
» Préréglages

Il permet de personnaliser les annotations, les groupes de pictogrammes,
ainsi que les préréglages d’' imagerie.

Annotation

Cette section est dédiée ala configuration des annotations pour lalangue
en cours d' utilisation. Pour modifier la bibliothégque d’ annotations:

1. Sélectionner un groupe

2. Sélectionner lapage a modifier en utilisant les boutons de navigation
situés sous lagrille d' annotations :

 Premiére page/Derniére page

« Page précédente/Page suivante
» Ajouter une page
 Supprimer la page
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3. Pour créer un nouveau groupe, cliquer sur Nouveau groupe et
saisir un nom dans la fenétre pop-up.

4. Pour reproduire un groupe existant, cliquer sur Dupliquer un
(roupe etsaisir unnouveau nom danslafenétre pop-up. Un nouveau
groupe sera crée avec toutes les annotations du groupe initial sans le
modifier.

5. Pour modifier le nom d’'une annotation, cliquer dessus et la modifier
dans lafenétre pop-up

6. Pour créer une nouvelle annotation sur un bouton vide, cliquer sur le
bouton vide et saisir son nom dans la fenétre pop-up.

7. Pour supprimer une annotation d’un groupe, sélectionner Annot.
libre (la premiére boite de couleur sur la gauche) et cliquer sur
I’ annotation a dégrouper. Le bouton de cette annotation devient alors
“transparent” (sans couleur spécifique) et cette annotation ne sera pas
remplacée par une autre.

8. Pour déplacer une annotation d'un groupe a I’autre, cliquer sur la
couleur du nouveau groupe, et cliquer sur I’ annotation. L’ annotation
va changer de couleur.

9. Pour modifier I &iquette d' un bouton rotatif ou en créer un nouveau,
cliquer sur lebouton Vo ditier Titre situé acoté du bouton rotatif a
modifier et le modifier dans la fenétre pop-up

10.Pour supprimer une des valeurs d’un bouton rotatif, cliquer sur cette
valeur puis cliquer sur le bouton - juste a coté

11.Pour gjouter une valeur a un bouton rotatif, entrer son texte dans le
champ prévu a cet effet, puis cliquer sur le bouton + Ajouter a la
liste juste acoté

12.Pour déplacer une valeur de bouton rotatif dans sa liste, cliquer sur
cette valeur puis sur les fléches situées juste a coté
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Pictogramme

Cette section permet de modifier les bibliothégues de pictogrammes et de
personnaliser certainesoptionsrelativesal’ utilisation des pictogrammes.

Options

Il est possible de choisir de supprimer le pictogramme de I'image a
chaque fois que I'image est dégelée en cochant I’ option « Effacer le
pictogramme au dégel ».

Il est possible de choisir de supprimer le repére de la sonde du
pictogramme a chague fois que I'image est dégelée en cochant I’ option
« Retirer le repére de sonde au dégel ».

Il est possible de définir un temps a la fin pour |’écran des repéres
corporels sur |'écran tactile. A la fin de ce temps, I'écran des
pictogrammes est automatiquement fermé.

Vous pouvez choisir la taille par défaut du repére corporel : petite,
moyenne ou grande.

Bibliotheque de pictogrammes

Dans cette section, il est possible de personnaliser la bibliothéque de
pictogrammes pour chague préréglage.
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VISUALISATION DE LA BIBLIOTHEQUE DE
PICTOGRAMMES POUR UN PREREGLAGE
DONNE

1. Sélectionner e groupe a modifier dans la partie droite

Il est possible de naviguer entre les différentes pages de la bibliothéque
en utilisant les boutons suivants :

* Premiere affiche lapremiére page de la bibliothéeque

* Precedente affiche la page précédente de |a bibliotheque
* Sulvante affichela page suivante de la bibliothéque

* Derniere afiche laderniere page de la bibliothéque

Il est possible d’ gjouter et de supprimer des pages en utilisant les boutons
Ajouter et Supprimer.

SUPPRESSION D'UN PICTOGRAMME D'UN
GROUPE

1. Cliquer sur le pictogramme a supprimer
2. Cliquer sur le bouton Supprimer situé sous les fléches

DEPLACEMENT D’UN PICTOGRAMME SUR LA
PAGE D'UN GROUPE

1. Cliquer sur le pictogramme a déplacer
2. Cliquer sur lalles fleche(s) appropriée(s)

CHOIX D’UN PICTOGRAMME PAR DEFAUT POUR
UN GROUPE

1. Cliquer sur le pictogramme a définir par défaut pour la bibliotheque

2. Cliquer sur le bouton Definir comme valeur par defaut situé
sous les fléches
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Le pictogramme sélectionné sera affiché par défaut pour le préréglage
sélectionné a chaque fois que vous appuyez sur le bouton Picto du
panneau de contréle.

AJOUT D'UN PICTOGRAMME DANS UN GROUPE

Toutes les bibliothégues disponibles sur le systeme sont affichées sur la
gauche del’ écran.

1. Séectionner |e paguet approprié Les marqueurs corporels disponibles
sont affichés ci-dessous.

2. Cliquer sur le marqueur corporel que vous voulez gjouter a votre
bibliothéque 3. Cliquer sur le bouton A jouter,

Le pictogramme sélectionné est agjouté au premier emplacement
disponible dans la bibliotheque.

Note : toutes les modifications effectuées sont automatiquement
enregistrées.

Il est possible de rétablir une bibliothéque pour un préréglage donnételle
gu’elle était au premier démarrage du systéme en cliquant sur le bouton
Rétablir par défaut.

POUR CREER UN NOUVEAU MARQUEUR
CORPOREL

1. Cliquez sur Nouveau et entrez le nouveau nom dans lafenétre pop-up

2. Choisir lespictogrammes danslabibliothéque et |es g outer au groupe.
Consultez the section called “Ajout d'un pictogramme dans un
groupe’ [466]

DUPLICATION D'UN GROUPE

1. 1. Cliquer sur Dupliguer et saisir un nouveau nom dans la fenétre
pop-up.

Un nouveau groupe sera créé avec tous les pictogrammes du groupe
initial sans le modifier.
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Pour gjouter un pictogramme a partir d’ un autre groupe, sélectionner le
groupe approprié et procéder comme pour I’ gjout d’ un pictogramme.

Préreéglages d’imagerie

Creéer un prereéglage

Une fois que le systéme a été réglé pour une configuration donnée, un
préréglage peut étre créé.

1

Appuyer sur Sornde sur le panneau de controle

2. Appuyer sur Nouveau Prereglage

~

Une boite de dialogue apparait al’ écran principal.

Sélectionner I application dans laquelle vous souhaitez enregistrer le
préréglage

Séectionner une bibliotheque d'annotations pour le nouveau
préréglage

Sélectionner une hibliotheque de pictogrammes pour le nouveau
préréglage

Sélectionner une bibliothéque de mesures pour le nouveau préréglage
A I’aide du clavier, saisir un nom pour le nouveau préréglage.

Sélectionnez OK.
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9. Appuyer sur Sonde sur le panneau de controle afin de vérifier le
préréglage.

L es préréglages utilisateurs apparai ssent en bleu clair sur I écran tactile.
L es préréglages usine apparaissent en bleu foncé sur |’ écran tactile.

99 noTE

Lors de I'imagerie, la luminosité du moniteur principal peut étre
réglée via |’ écran tactile en tournant le bouton dédié sur la page des
paramétres. Ce paramétre peut étre reflété lors de la création d'un
nouveau préréglage. Veuillez noter que ce paramétre est temporaire
pour I'imagerie uniquement, il n’affecte pas la luminosité du moniteur
principal qui peut étre configurée dans|’ onglet Systeme/Affichage, sous-
onglet Systéme.

Gestions des préréglages

Dans |le sous-onglet Préréglages, il est possible de gérer les préréglages

d'imagerie.

1. 1. Sélectionner la sonde et I'application appropriées a gauche de
I écran.

Les préréglages disponibles pour cette sonde et cette application
apparaitront.

AJOUTER DES PREREGLAGES

Préréglages sél ectionnés afficheles préréglagestelsqu’il apparaitront sur
I’ écran tactile.

1. Cliquez sur le préréglage que vous souhaitez gjouter apartir delaliste
des Préréglages Disponibles sur la gauche

2. Cliquez sur la fleche droite pour I gjouter a la liste des Préréglages
Sélectionnés
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SUPPRIMER DES PREREGLAGES

Préréglages sélectionnés affiche les préréglagestelsqu’ il apparaitront sur
I écran tactile.

1. Cliquez sur le préréglage que vous souhaitez supprimer de laliste des
Préréglages Sélectionnés
2. Cliquez sur lafléche gauche pour la supprimer

MODIFICATION DE L'ORDRE D'AFFICHAGE DES
PREREGLAGES SUR L'ECRAN TACTILE

1. Séectionnez le préréglage que vous souhaitez modifier dans la liste
des Préréglages Sélectionnés.

2. Vouspouvez déplacer un préréglage au sein delalisteavec lesboutons
Haut et Bas.

Ils seront affichés dans le méme ordre sur la page des préréglages de
I’ écran tactile.

99 noTE

Pour rétablir la configuration par défaut d'un préréglage, cliquer sur
Réinitialiser.

MODIFICATION DU OU DES GROUPES
D’ANNGOTATIONS D'UN PREREGLAGE

1. Sélectionner le petit onglet annotation adroite del’ écran.

La boite des groupes disponibles sera visible a gauche du bouton
Ajouter et les groupes sélectionnés apparaitront a droite.

Les groupes sélectionnés sont ceux déa disponibles dans le
préréglage.

2. Pour gjouter un groupe d’ annotation, sélectionner le groupe approprié
dans la zone des groupes disponibles et cliquer sur A jouter.
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|| apparaitra dans la zone des groupes sélectionnés.

Dans lazone des groupes sélectionnés, il est possible de supprimer un
groupe en cliquant sur Supprimer,

Il est également possible de déplacer un groupe au sein de la liste a
I’ aide des boutons Haut et Bas.

Pour modifier un groupe d’ annotations, sélectionner un groupe dansla
zone des groupes sélectionnés et cliquer sur Vo difier un groupe.

MODIFICATION DU OU DES GROUPES DE
PICTOGRAMMES D'UN PREREGLAGE

1

Sélectionner le petit onglet du marqueur corporel adroite del’ écran.

La boite des groupes disponibles sera visible a gauche du bouton
Ajouter et |les groupes sélectionnés apparaitront a droite. Les groupes
sélectionnés sont ceux déja disponibles dans le préréglage.

Pour gouter un groupe de marqueurs corporels, sélectionner le
groupe approprié dans la zone des groupes disponibles et cliquer sur
Ajouter.

|| apparaitra dans la zone des groupes sélectionnés.

Danslazone des groupes sélectionnés, il est possible de supprimer un
groupe en cliquant sur Supprimer,

Il est également possible de déplacer un groupe au sein de la liste a
I’aide des boutons Haut et Bas.

Pour modifier un groupe de marqueurs corporels, sélectionner un
groupe dansla zone des groupes sélectionnés et cliquer sur Viodifier
un groupe.

MODIFICATION DU OU DES GROUPES DE
MESURES D'UN PREREGLAGE

1

470

Sélectionner le petit onglet mesure adroite del’ écran. Laboite des
groupes disponibles sera visible & gauche du bouton Ajouter et les
groupes sél ectionnés apparaitront a droite.

Les groupes sélectionnés sont ceux déa disponibles dans le
préréglage.
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2. Pour gjouter un groupe de mesures, sélectionner |e groupe approprié
dans la zone des groupes disponibles et cliquer sur Ajouter. Il
apparaitra dans la zone des groupes sélectionnés.

3. Danslazone des groupes sélectionnés, il est possible de supprimer un
groupe en cliquant sur Supprimer,

4., || est également possible de déplacer un groupe au sein de laliste a
I’ aide des boutons Haut et Bas.

5. Pour modifier un groupe de mesures, sélectionner un groupe dans la
zone des groupes sélectionnés et cliquer sur Vodifier un groupe.

Modifier le nom d’un préréglage

1. Effectuer une des actions suivantes :

* Appuyer sur Sonde sur le panneau de contrdle, puis appuyer sur
Gerer les prereglages sur I’ écran tactile

* Touchez Syst. Config sur I'écran tactile, puis cliquez sur
Préréglages ou Préréglages
2. Choisir lasonde et I application

Laliste des préréglages utilisateur apparait.
3. Cliquer sur le préréglage arenommer et cliquer sur Renommer

Une fenétre apparait
4. Entrer un nouveau hom

5. Cliquer sur OK pour valider

Supprimer un préréglage

Il est possible de supprimer les préréglages utilisateur. Les préréglages
d’ usine ne peuvent pas étre supprimés.

1. Effectuer une des actions suivantes :

* Appuyer sur Sonde sur le panneau de contrdle, puis appuyer sur
Gerer les prereglages sur I’ écran tactile

* Touchez Syst. Config sur I'écran tactile, puis cliquez sur
Préréglages ou Préréglages
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2. Choisir lasonde et I application

Laliste des préréglages utilisateur apparait.
3. Cliquer sur le préréglage a supprimer et cliquer sur Supprimer.

Un menu pop-up apparait.
4. Cliquer sur O pour valider

Protocoles

Les protocoles sont des flux de travail automatisés qui permettent a
I’ utilisateur de suivre un ensemble d’ actions prédéfinies. Cet onglet vous
permet de configurer et de gérer les protocoles.

Veuillez vous reporter au chapitre intitulé Protocoles pour plus
d'informations.

Vouspouvez filtrer lesdifférents protocol es par application. Sélectionnez
Tout pour afficher tous les protocol es ou une application spécifique pour
afficher ses protocoles dédiés.

Ajout de protocoles

La liste des protocoles disponibles montre les protocoles tels qu'ils
apparaitront sur |’ écran tactile une fois la fonction activeée.
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Impossible d’ gjouter un protocole alaliste :

1. Cliquez sur le protocole que vous souhaitez gjouter alaliste Tous les
protocoles

2. Cliguez sur la fléche droite pour I’ gjouter a la liste des Protocoles
disponibles.

Pour supprimer des protocolesdelaliste:

1. Cliquez sur le protocole que vous souhaitez retirer de laliste Tous les
protocoles

2. Cliquez sur lafléche gauche pour leretirer.

Vous pouvez également déplacer les protocoles vers le haut ou vers le
bas dans |aliste des protocol es disponibles.

1. Cliquez sur le protocole que vous voulez déplacer dans laliste
2. Cliquez sur laflechevers e haut ouvers le bas

Importation ou exportation de
protocoles

Vous pouvez créer vos propres protocoles personnalisés sur demande
aupreés de votre représentant SuperSonic Imagine.

99 noTE

SuperSonic Imagine n’est pas responsable dans le cas ou un protocole
généré a l'aide de I’ outil de configuration du protocole endommage le
produit et/ou altére le diagnostic.

SuperSonic Imagine détient et conserveledroit d’ auteur et lapropriétéde
cesprotocoles générés; les clients sont autorisésautiliser cesprotocoles;
SuperSonic Imagine peut communiquer ces protocoles ad’ autres clients.

Pour importer un protocole personnalisé :

1. Cliquez sur le bouton !mporter situé a gauche (voir la capture
d’ écran ci-dessus). Une fenétre contextuelle s affiche
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2. Sélectionnez le périphérique USB, puislefichier aimporter et cliquez
sur Ok

Pour exporter un protocole :

1. Sélectionnez le protocole souhaité et cliquez sur Exporter. Une
fenétre contextuelle s affiche

2. Sélectionnez le périphérique USB sur lequel vous souhaitez importer
lefichier et cliquez sur Ok

99 noTE

Lorsque vous importez un protocole, veuillez vous assurer qu'il est au
format XML. Les protocoles exportés sont également au format XML.

Vous pouvez renommer |es protocol es personnalisés :

1. Cliquez sur le Protocole souhaité dans laliste
2. Cliquez ensuite sur Renommer situé en dessous du tableau

Vous pouvez également supprimer les protocoles personnalisés :

1. Cliquez sur le protocole a supprimer dans laliste
2. Ensuite, cliquez sur Supprimer situé sur lagauche

Mesures

Description de I'onglet Mesures
L’ onglet Mesures est divisé en 4 parties :

* Mesures

Labels et calculs
» Groupes

+ Obstétrique
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Mesures

Cette section permet de personnaliser les outils de mesure.

1. Sélectionner une mesure dans la liste de gauche

2. 1l est possible de modifier I'unité et la précision. Cliquer sur I'unité
ou la précision a modifier et sélectionner I’ unité appropriée dans la
liste déroulante.

3. Cocher lamesure a afficher sur I’ écran et/ou ainclure dans le rapport.

Labels et calculs
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Cette section permet de configurer chaque mesure labellisée
individuellement.

1
2.

Sélectionner le groupe approprié
Sélectionner la mesure |abellisée & personnaliser

99 noTE

Il est possible d' utiliser la zone blanche comme boite de recherche
pour trouver facilement une mesure labellisée dans laliste.

Cliquer sur I'icone de balai pour effacer le texte de la boite de
recherche.

Les informations et options relatives a cette mesure labellisée
apparaissent sur ladroite.

Il est possible de modifier I’ unité et la précision. Cliquer sur I’ unité
ou la précision que vous voulez modifier et sélectionner I’'unité
appropriée dans la liste déroulante

Avec le menu déroulant, vous pouvez choisir les mesures que vous
souhaitez afficher sur I’ écran et/ou inclure dans le rapport.

99 noTE

Pour les mesures labellisées de Artére Carotide Interne et Artére
Carotide Commune, il est possible de décocher I'option Afficher les
labels Prox/Med/Dist afin de masquer leslabels correspondants aux
segments. Dans ce cas, seules les mesures génériques Artere Carotide
Interne et Artére Carotide Commune apparaitront danslaliste de mesures
labellisées.
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Groupes

Cette section permet de configurer des packages de mesures |abellisées.

L aboite de gauche contient toutes |es mesures label li sées disponibles sur
le systeme.

La boite de droite contient les mesures labellisées disponibles pour
I"application sélectionnée, telles qu' elles apparaissent a I’ écran aprées
avoir appuyé sur le bouton IVles ure sur le panneau de contréle.

Il est possible de modifier les mesures labellisées disponibles pour une
application donnée.

Pour ajouter une mesure étiquetée a un paquet :

1. Séectionner le groupe amodifier dans la partie droite de I’ écran

2. Sélectionner le groupe qui contient la mesure labellisée a gauche de
I’écran. 11 est possible de sélectionner Tout pour afficher les mesures
labellisées disponibles sur le systéme.

3. Sélectionner lamesure labellisée a gjouter dans laliste de gauche
4. Cliquer sur Ajouter

Pour supprimer une mesure étiquetée a partir d’un paquet :

1. Séectionner le groupe dans la partie droite de |’ écran
2. Sélectionner lamesure labellisée a supprimer de laliste de droite
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3. Cliquer sur Supprimer
Pour supprimer une mesur e étiquetée danslaliste dansun paquet :

1. Sélectionner le groupe
2. Sélectionner lamesure |abellisée a déplacer dans laliste de droite

3. Cliquer sur Mlonter ou Descendre jusqu'a ce qu'elle atteigne la
position souhaitée

Pour renommer un paquet:

1. Sélectionner le groupe dans la partie droite de I’ écran
2. Cliquer sur Renommer
3. Saisir un nouveau nom dans la fenétre pop-up

Pour réinitialiser un paquet sur sa configuration par défaut :

1. Sélectionner le groupe dans la partie droite de I’ écran
2. Cliquer sur Reinitialiser

Pour créer un nouveau paquet :

1. Cliquer sur Nouveau
2. Saisir un nom dans la fenétre pop-up et cliquer sur OK

3. Il est aors possible d' gouter des mesures labellisées au nouveau
groupe. Il sera disponible dans les préréglages.

Pour dupliquer un groupe:

1. Cliquer sur Dupliquer
2. Saisir un nom dans la fenétre pop-up et cliquer sur OK

Un nouveau groupe sera créé avec toutes les mesures labellisées.

Obsteétrique

Larubrique Obstétrique est divisée en trois parties :

+ AG — PFE (Age gestationnel — Poids fodal estimé)
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» Croissance fodale et centiles PFE
« Equations et tables

A CAUTION

Veillez a confirmer le nom et I'ID de la patiente avant de commencer
I’examen d' une nouvelle patiente.

Véifiez le format de la date avant de saisir la date de naissance, la date
des derniéres regles (DDR), la date prévue d’ accouchement (DPA), la
date de conception (DDC) ou la date d’ ovulation. Une saisie incorrecte
de ces parametres entrainerait un age gestationnel incorrect (AG).

Notez laDPA et I’ AG dans le dossier médical de la patiente par mesure
de Sécurité.

Cochez la case « Activer les calculs OB » du formulaire patient afin
d’ effectuer les calculs obstétriques.

Il est nécessaire de spécifier quel auteur obstétricien est utilisé pour
chacune des mesures afin de calculer I’ AG et obtenir une estimation du
poids fcetal (PFE).

Un diagnostic ne peut reposer que sur une seule mesure ou donnée.
Veillez atoujours prendre en compte I’ ensembl e de I’ éval uation clinique
de la patiente, y compris son dossier médical.

Selon la position fodale, certaines mesures peuvent s avérer incorrectes.
Veillez atoujours prendre en compte I’ ensemble de |’ évaluation clinique
de lapatiente, y compris son dossier médical.

Le systéme fournit les mesures fagtales pour un maximum de cing fodus.
Veillez ane pas confondre les fogus lors des mesures.

Pour chaque mesure effectuée, vous pouvez sélectionner soit la premiére
ou la derniére mesure, la moyenne des mesures, la mesure maximale ou
minimaleou une mesure particuliére parmi lescing, al’ aidedelafonction
de sélection sur I’ onglet du rapport intitulé Mesures. Soyez prudent lors
delasuppression demesures car ceci affecteralesrésultatsdelasélection.

L es écarts de mesure par rapport aux valeurs normales doivent étre jugés
en tenant compte des graphiques et de lalittérature.
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Cette section permet de personnaliser les informations a afficher a
I"écran :

DDR (derniéres regles)

AG par DDR

AGM (&ge gestationnel moyen)

 Date de conception par AGM

DPA (date prévue d’ accouchement) par AGM

Dans cette section, vous pouvez également spécifier la table a utiliser
pour chaque calcul OB.

Pour chague calcul OB (dont le nom d' affiche dans la Colonne du
nom de la case Resultatl), le type de calcul est décrit dans la
colonne Type d'association.

1. Cliquez sur lenom de reference de 'auteur pour sélectionner
un autre auteur.
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Croissance foetale et centiles PFE

Dans cet onglet, vous pouvez séectionner la table a utiliser pour la
croissance fodale et les centiles PFE.

1. Cliquez sur I’ auteur/la date afin de le modifier.
2. Séectionnez le nouvel auteur/ladate danslaliste

Equations et tables

Dans cette section, il est possible de visualiser les tableaux de référence
pour les calculs OB, tels que des tableaux ou des graphiques.
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1. Sélectionnez I’ auteur, le type et I’ année de publication

2. Dans la partie de droite, cliquez sur Graphique pour afficher le
graphique, sur Tableau pour visualiser le tableau et sur A propos de
pour visualiser les références de documents.

IMPORTER DES TABLEAUX

Vous avez la possibilité d’ importer des tableaux qui ont été créés pour la
gamme SuperSonic MACH.

1. Brancher un périphérique USB sur un ordinateur

2. Sur ce périphérique, créer un dossier Tableaux Ob (en respectant
lacasse)

3. Copier les tableaux fournis par SuperSonic Imagine dans le dossier
ObTablescréé

& CAUTION

Ne pas renommer le fichier fourni par SuperSonic Imagine.

4. Déconnecter correctement e périphérique USB de I’ ordinateur

5. Brancher le dispositif USB sur le systéme de la gamme SuperSonic
MACH

6. Ouvrirlemenu Configuration systeme
7. Cliquer sur I'onglet Viesures

8. Cliquer sur le sous-onglet Obstétrique puis sur lasection Tables et
Equations

9. Cliquer sur lebouton Importer Tables enbasadroite del’ écran

Lafenétre suivante apparait :

10.Cliquer sur la fléche pour sélectionner le périphérique USB dans la
liste

11.Si les tables sont correctes sur le périphérique USB, une coche verte
apparait
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99 noTE

Si une ou plusieurstables apparai ssent avec un point rouge, le systéme
ne les a pas reconnues.

Le bouton d’'import seragrisé.
a. Brancher votre périphérique USB sur votre ordinateur
b. Supprimer tous les tableaux de votre dispositif USB

c. Copier les bons tableaux sur votre dispositif USB et redémarrer la
procédure ci-dessus.

12 Cliquer sur lebouton Importer Tables sur lafenétre d’ import
13.Configurer les tables importées selon les besoins

99 noTE

Une réinstallation de la méme version logicielle effacerait toutes les
tables importées.

SUPPRESSION DE TABLES IMPORTEES

Il est possible de supprimer toutes les tableaux importés de la gamme
SuperSonic MACH.

1. Quvrirlemenu Configuration systeme
2. Cliquer sur I'onglet Vesures

3. Cliquer sur le sous-onglet Obstetrigue puissurlasection Tables
et Equations

4. Cliquez sur le bouton Supprimer toutes les tables
importees dansle en basadroite del’ écran
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Services en ligne

La fonction Services en ligne permet de mettre a jour votre systéme
SuperSonic MACH a distance, avec mise a jour du logiciel et/ou des
options. Vous pouvez également autoriser |e service SuperSonic Imagine
a effectuer la maintenance a distance sur votre systéme, ou permettre a
votre systéme d’ envoyer des diagnostics et des informations d’ état.

L’ onglet Services en ligne est divisé en 3 sous-onglets :

+ Miseajour enligne du systéme
 Entretien/Diagnostic en ligne
 Configuration des serveurs en ligne

IMPORTANT

Pour accéder aux autres contenus dans I’ onglet Services en ligne, vous
devez vous identifier avec votre mot de passe d’ administrateur.

Si vous n'ées pas connecté, vous pouvez tout de méme afficher
la configuration des onglets, mais vous ne pouvez pas changer les
parametres.

Pour vous connecter, procédez comme suit :

1. Saisir votre mot de passe d’ administrateur
2. Cliquez sur overrouilion

Vous étes alorsidentifié comme Administrateur des Servicesen ligne
3. Validezlacaseacocher “cliver oo Sorvices anlione

4. Lapremiere fois que vous activez les Services en ligne, une fenétre
contextuelle s’ affiche avec le Contrat de Licence

Si vous acceptez le contrat, appuyez sur [ o0

Vous pouvez maintenant accéder al’intégralité du contenu des Services
enligne.

Notez que vous serez automatiquement déconnecté chaque fois que vous
quitterez la Configuration systéme.
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Mise a jour en ligne du systeme

Dans ce sous-onglet, vous pouvez gérer plusieurs parametres liés a la
mise ajour logicielle et aux options.

Parametres de mise a jour en ligne
Lasection Miseajour logicielle/Options vous permet de :

1. Choisir d' exécuter un contréle a chaque démarrage si des mises ajour
sont disponibles (mise ajour logicielle, jeux d options, ou les deux).

Pour cela, cocher lacase appropriée.

99 notE

Noter que la case est cochée par défaut pour plus de commodité.

2. Choisir de télécharger automatiquement une nouvelle mise a jour
logicielle, un jeu d' options ou les deux |e cas échéant.

Pour cela, cocher lacase appropriée.

3. Vérifier quede nouvellesmisesajour sont disponibles chaquefoisque
vous le voulez.
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Cliquez sur Controler les mises a jour maintenant pour
rechercher manuellement de nouvelles mises ajour.

La section Actualiser Notifications vous permet d'activer ou de
désactiver |’icone de notification suivante sur I’ écran tactile.

Cette icone vous informe lorsque de nouvelles mises a jour sont
disponibles. Pour activer ou désactiver |’ aerte de notification, cocher
ou decocher lacase

99 noTE

Noter que la case est cochée par défaut pour plus de commodité.

Lasection Historique des notifications suit toutes les notifications liées
aux mises ajour récentes.

Derniere mise a jour des informations
Cette section vous permet d' afficher un Bordereau de produit contenant
une description des derniéres mises a jour logicielles installées sur votre
systéme.

Pour afficher ou masquer le document, cliquez sur Afficher la fiche
de produit ou Masquer la fiche de produit.

99 notE

Les optionsinstallées sont visibles dans I’ onglet Diagnostic de systéme.
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Entretien/Diagnostic en ligne

Dans ce sous-onglet, vous pouvez gérer les parametres concernant
I’ entretien et/ou |e diagnostic de votre systéme de la gamme SuperSonic
MACH.

La section I nformations en ligne du systeme vous permet de :

1. Envoyer automatiquement des informations sur |’ état du systeme a
chague démarrage. Celapermet a SuperSonic Imaginede surveiller I’ état
de votre systéme.

Pour cela, cocher lacase appropriée.

Vous pouvez également envoyer des informations sur I’ éat du systeme
qguand vous le voulez en cliquant sur Envoyer Infos sur le
systeme maintenant.

2. Envoyer automatiquement lejournal d’ activité des derniéres 24 heures
achagque démarrage.

Pour cela, cocher lacase appropriée.

99 noTE

Noter que, par défaut; la case n’est pas cochée pour plus de commodité.
Lesfichiers-journaux étant lourds, cela pourrait ralentir votre systéme.

Gamme Supersonic®
MACH Guide de l'utilisateur 487



Vous pouvez également envoyer les fichiersjournaux des derniéres
24 heures lorsque vous le voulez en cliquant sur Envoyer les
journaux des dernieres 24 h.

3. Envoyer les dlarmes systéme en tempsréel. Pour activer ce paramétre,
cocher lacase appropriée.

Activer cette fonctionnalité enverra automatiquement des rapports sur
toutes les erreurs possibles du systéme que vous aurez rencontrées en
cours d' utilisation du systéme.

Dans la section Connexion au service sur demande, vous pouvez
donner la permission au Service SuperSonic Imagine de connecter votre
systeme a des fins d’ entretien et de diagnostic.

Pour celacliquez sur Lancer la connexion au service,

Avec le Service SuperSonic Imagine, vous pouvez également régler la
durée aprées laquelle la connexion sera arrétée en I’ absence d’ activité.

Consultez la section suivante pour voir comment configurer laconnexion
aux serveurs de SuperSonic Imagine.

Configuration des serveurs en
ligne
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Dans ce sous-onglet, vous pouvez configurer les serveurs de SuperSonic
Imagine auxquels votre systéme sera connecté lorsque vous utilisez les
Servicesen ligne.

IMPORTANT

Votre systeme de la gamme SuperSonic MACH doit étre ouvert sur la
connexion réseau externe pour que les Services en ligne soient effectifs.

Dans la section Paramétres du serveur de mise a jour en ligne, vous
pouvez configurer |’ adresse du serveur ainsi que le numéro de port du
serveur auquel vous serez connecté pour toute mise a jour ou option
logicielle.

Dans la section Paramétres du serveur de diagnostic en ligne, vous
pouvez configurer I'adresse du serveur ainsi que le numéro de port du
serveur auquel vous serez connecté pour tout entretien ou diagnostic a
distance.

99 noTE

Tous les champs sont déja remplis pour plus de commaodité.

Si lesadresses de serveur changent, lesnouvelles adresses seront fournies
al’administrateur de référence.

Tant les adresses que les ports des serveurs peuvent étre vérifiés a tout
moment. Pour celacliquez sur \erification

En cas d échec, cliquez sur Details pour en savoir plus sur I’ échec
de connexion. Si nécessaire, contactez votre représentant SuperSonic
Imagine.

Comment actualiser les versions
et options logicielles

Lorsque de nouvelles mises ajour et/ou options sont disponibles, I’icne
de notification sur I’ écran tactile vous en informera.
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1. Appuyez sur cetteicone

Une fenétre contextuelle décrivant les nouvelles mises ajour / options
logicielles disponibles est affichée.

2. Allez sur Configuration systéme, onglet Services en ligne, et
connectez-vous

3. Cliquez sur Controler les mises a jour

99 noTE

Si vous voulez que le systeme télécharge les mises a jour
automatiquement, le bouton Installer les nouvelles mises a
Jour saffichera par défaut parce que les mises a jour/options auront
déja été téléchargées et seront prétes al’installation

Une fenétre contextuelle s affiche

4. Cliquez sur Ou1 pour télécharger lesmises ajour / optionslogicielles
Lafenétre contextuelle s ouvre
Attendre la fin du téléchargement en vérifiant I’icbne a gauche de
I’ écran

5. Cliquez sur Installer les nouvelles mises a jour

Une nouvelle fenétre contextuelle s affiche

6. Cliquez sur Installer pour lancer I'installation

A CAUTION

Notez que vous ne pourrez pas conduire d analyse pendant le
processus d’ analyse.
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A WARNING

Ne pas éteindre ou mettre hors tension votre systeme tant que la
procédure n’ est pas terminée.

Un autotest commencera alors pour vérifier si le systéme est prét a
installer lamise ajour.

Une fois que |’ autotest est terminé, attendre que le processus de mise
ajour commence.

Lorsque lamise & jour et / ou les options sont installées, le systéme
redémarre automatiquement.

Diagnostics systeme

L’ onglet Diagnostic est destiné au personnel de service.

Un mot de passe permettant d’ accéder a certains contenus est nécessaire
pour réaliser les tests de diagnostic du systeme.

Cette section ne concerne que les techniciens de service.

Gamme Supersonic®
MACH Guide de I'utilisateur 491



Un mot de passe n'est pas nécessaire pour accéder a certaines
informations de base du systéme, par exemple:

» Version du produit

» Versiondelogiciel

» Version deformat de fichier
* Numéro de chariot

¢ Numéro de série

+ Micrologiciel du panneau
 Options activées

Trois autres boutons sont également disponibles:

* RAZ panneau
- Effacer leslogs
 Exporter logs vers clé USB

C’est par cet onglet que sefait I’ acces au service a distance.

Lasolution de télémaintenance Super Sonic I magine permet de surveiller
les systémes a ultrasons de la gamme SuperSonic MACH.

Deux moyens sont définis pour communiquer avec lagamme SuperSonic
MACH :

 I'utilisateur de I'interface service web distant communique en temps
réel avec le systeme

* les deux téaches a exécuter et les résultats sont poussés sur le serveur
distant par I'Utilisateur de I'interface Web distante et la gamme
SuperSonic MACH lorsque celui-ci est connecté.

Un systéme manuel enregistre le chargement sur le site Remote Service
et constitue un troisiéme moyen de récupérer les données du systéme.

99 noTE

Vous pouvez vous reporter au Guide de I’ utilisateur de la Solution de
Service a distance pour plus d’informations.
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10 Entretien et
maintenance du
systeme

Gamme Supersonic®
MACH Guide de l'utilisateur 493




Gamme Supersonic®
494 MACH Guide de l'utilisateur




Changement de papier et
toner pour imprimante

Se reporter au manuel de I'utilisateur de I'imprimante pour des
instructions sur la maniére de changer correctement le papier et le toner
de’imprimante.

Nettoyage du systeme

Fréquence de nettoyage

Il est possible d' effectuer soi-méme les opérations d’ entretien décrites
dans ce chapitre. Le nettoyage du systéme a ultrasons de la gamme
SuperSonic MACH doit étre exécuté a des intervalles réguliers, ou plus
fréguemment si besoin.

SuperSonic Imagine recommande |es intervalles de nettoyage suivants :

Moniteur du systéme Hebdomadaire, ou
¥ selon les besoins
Panneau de Quotidienne, ou
contrdle du systeme entre les patients
. . Quotidienne, ou
- Ecran tactile entre les patients
Extérieur du systeme: Hebdomadaire, ou
chéssis et poignées selon les besoins
Filtreaair Nettoyer mensuellement
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e Sondes

o L . . Entre les patients
/ nettoyage et désinfection

Il est prudent de surveiller continuellement les besoins du systéme en
termes d’ entretien. Contacter le représentant commercial ou du service
aprés-vente agréé de SuperSonic Imagine pour plus de renseignements.

A CAUTION

Si vous avez des questions concernant lamaintenance de base du systéme,
ou S vous préférez sous-traiter I’ entretien du systéme, n’hésitez pas a
contacter votre représentant autorise de SuperSonic Imagine.

Avant d effectuer I'entretien du systéme, n'oubliez pas d' éteindre le
systéme avec le bouton Marche/Arrét, puis de presser |'interrupteur
d'alimentation situé al’ arriére, et enfin débrancher le systéme.

Ne pas vaporiser directement un produit nettoyant sur le systeme. |l
pourrait s'infiltrer et ainsi endommager le systéme et annuler lagarantie.

Ne pas laisser de produit stagner a proximité des touches du panneau de
controle.

Ne pas laisser de liquide infiltrer le chassis.

Nettoyage de I’exteérieur de la
machine

L’ extérieur du systéme doit étre réguliérement nettoyé a I’aide d'un
chiffon doux légérement humidifié avec de |’ eau et du savon doux. Ce
nettoyage inclut le chéssis, le panneau de contrfle et les poignées du
systéme. S’ assurer de nettoyer legel sur lasurface du panneau de contréle
aprés utilisation.
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Lesproduits ci-dessous ont été testés et jugés compatibles avec lagamme
SuperSonic Imagine SuperSonic MACH.

Lingette
désinfectante active

Lingette de
nettoyage pré-
dosée jetable

Produit de
nettoyage
Désinfectant

Quat. Ammoniac

Nettoyage du chauffe-gel

Vous trouverez ci-dessous la liste des nettoyants et désinfectants
compatibles avec le matériau du gel chauffant :

Eau de Javel Clorox Clorox Désinfectant Hé/pocg!orite
le sodium
Lingettes javellisées Clorox Produit de Hypochlorite
Clorox Healthcare nettoyage de sodium
Désinfectant
Nettoyant Lysol Produit de o dChl?rll;r_e deh |
quaternaire idecyl Diméthy!
Lysol IC qettoyage Ammonium
Désinfectant
Oxivir Five 16 Diversey Produit de ,Peroxyd\e
nettoyage dhydrogene
Désinfectant
Esa\:n deé: \I]avt::'l Lingette de Produit de H()j/pocgl orite
i-Clot nettoyage pré- le sodium
dostejersie | NEttOyage
Désinfectant
. Lir;gett&s Seventh Generation | Produit de Thymol
ésinfectantes
Seventh Generation qettoyage
Désinfectant
Sporicidine Contec Hedlthcare | Produit de Phénol
nettoyage
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Désinfectant

Vous pouvez également nettoyer et/ou désinfecter le chauffe-gel en
utilisant les éléments suivants :

» Gluconate de chlorhexidine 2 %
 Peroxyde d’hydrogéene 3 %
« Chiffon humide ou chiffon humide avec du savon

Nettoyage du moniteur

Un chiffon en coton doux et propre imbibé d’un produit nettoyant pour
vitres & base d’ammoniac doit étre utiliser pour nettoyer le moniteur.
Ne pas utiliser de serviettes en papier car celles-ci pourraient rayer
I’ écran. Le produit nettoyant doit étre vaporisé sur le chiffon, et non pas
directement sur la surface de |’ écran. Prendre soin de ne pas répandre du
produit nettoyant al’intérieur du systéme. Ceci pourrait endommager le
systéme.

Nettoyage de I’écran tactile

Un chiffon en coton doux et propre imbibé d’un produit nettoyant pour
vitres & base d ammoniac doit étre utiliser pour nettoyer |’ écran tactile.
Ne pas utiliser de serviettes en papier car celles-ci pourraient rayer
I’ écran. Le produit nettoyant doit étre vaporise sur le chiffon, et non pas
directement sur la surface de I’ écran. Prendre soin de ne pas répandre du
produit nettoyant a1’ intérieur du systéme. Ceci pourrait endommager le
systéme.

Nettoyage du filtre a air

Les systemes a ultrasons de la gamme SuperSonic MACH sont équipés
d unfiltreaair. Il faut I’ inspecter touslesmoiset le nettoyer si nécessaire.
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Au premier allumage du systéme aprés le premier jour du mois, le
systéme affiche une icbne pour rappeler de contréler le filtre a air.
Veuillez vous reporter ala procédure suivante de nettoyage d’air afiltre
et cliquez sur O danslafenétre pop-up.

Lefiltreaair est situé en-dessous du systeme du c6té gauche.

Pour le supprimer, le tirer en utilisant la poignée. Il est recommandé
que lefiltre aair soit nettoyé tous les mois, ou plus fréguemment si une
accumulation de poussiére ou de débris plus significative est relevée.

Lefiltreaair peut étreretiré, nettoyé avec del’ air |égérement comprimé,
aspiréet/ ourincéavec del’ eau propre. Laisser lefiltreaair sécher avant
de le rénstaler dans le systeme. Un filtre a air de rechange est fourni
pour utilisation immédiate. Desfiltres aair supplémentaires peuvent étre
commandés auprés du service client de SuperSonic Imagine.

Entretien du filtre a air

1. Retirer lefiltre aair en tirant la poignée vers vous

2. Inspecter lefiltreet, S'il est sale, le nettoyer en suivant lesinstructions
de nettoyage

Si lefiltreaair est endommageé, |e remplacer par une piéce derechange
3. Selon I’ état du filtredair, utiliser soit un aspirateur, soit del’ eau, pour
nettoyer lefiltre sale
4. Bien sécher lefiltre nettoyé avant de le réinstaller

A WARNING

Avant d effectuer I’ entretien ou le nettoyage, toujours appuyer sur le
bouton marche/arrét, puis éteindre I’ interrupteur d'alimentation situé a
|"arriére et enfin de débrancher le systéme.

Un filtre aair sale peut provoquer une hausse de latempérature interne.

Ne pas garder le filtre a air propre peut avoir pour effet une défaillance
du systéme a un moment critique de son utilisation.

Nejamaisinstaller un filtre aair qui n’ est pas complétement sec.
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A CAUTION

Mettre hors tension avant de déposer lefiltre d air.

Ne pas mettre sous tension sans que le filtre aair ne soit installé.

Nettoyage et désinfection du
scanner a codes-barres

Maintenance

Nettoyage de la fenétre de numérisation

Les performances de lecture peuvent se dégrader si |afenétre du scanner
n'est pas propre. Si la fenétre est visiblement sale, ou si le scanner ne
fonctionne pas bien, nettoyez lafenétre avec un chiffon doux ou untissua
lentille humecté avec de |’ eau (ou une solution détergente-eau douce). Si
une solution détergente est utilisée, rincer avec un tissu alentille propre
humecté al’ eau seulement.

Nettoyage du boitier de numérisation

Le HS-1M est classé | P54 lorsque e cable est fixé. Celasignifie que les
liquides et |les poussiéres ne pénétrent pas dans |e boitier. Cependant, le
scanner ne doit pas étre submergé dans |’ eau ou d' autres liquides. 1l est
également recommandé d’ humecter le chiffon de nettoyage plutdt que de
pulvériser directement sur le scanner.

Leboitier HS-1M est compatible avec |es nettoyants de qualité médicale
suivants:

« Sani-Cloth® HB

Sani-Cloth® Plus

Peroxyde d’ hydrogéne

+ CaviWipes™

409® nettoyant pour vitres et surfaces
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Windex® Bleu

Eau de Javel Clorox® (100 %)
Alcool isopropylique

Liquide vaisselle et eau

A CAUTION

Ne pas plonger le HS-1IM dans I’ eau.

Ne pas utiliser delingettes abrasives ou de tissus sur lafenétre du HS-1M
— les lingettes abrasives peuvent rayer lafenétre.

Ne jamais utiliser de solvants (p. ex. acétone, benzéne, éther ou agents
a base de phénol) sur le boitier ou la fenétre — les solvants peuvent
endommager lafinition ou lafenétre.

Nettoyer et désinfecter le
module ECG

Instructions de nettoyage des
cables ECG

» Ne pas connecter le cable au moniteur au moment de nettoyer ou de
listériser
 Nettoyer ou désinfecter avant d’ utiliser pour un nouveau patient

« Del’acool isopropylique a 70 % ou solution al coolisée disponibl e peut
étre utilisé pour nettoyer lasurface de |’ électrode ECG

 Pendant le nettoyage; préparer des coussins propres et secs a tremper
dans un liquide propre. Avec le coussin mousse-cuir, essuyer toute
la surface des coussins d’ électrode et du céble. Ensuite, utiliser des
coussins propres et secs trempés dans de |’eau stérile ou distillée.
Avec le coussin mousse-cuir, essuyer toute la surface des coussins
d éectrode et du céble. Enfin, avec le coussin mousse-cuir, essuyer
toute la surface des coussins d’ é ectrode et du céble.
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A CAUTION

Afin de ne pas endommager |’ appareil et de ne pas blesser I’ utilisateur,
la broche de la fiche du connecteur ne doit pas toucher le liquide de
nettoyage.

Instructions de nettoyage du
cote ECG

« L’extrémité peut étre nettoyée soit en |’essuyant avec de I'acool
isopropylique a 70 %, soit en le trempant dedans pendant 10 minutes.

 Si le bout du fil est trempé, assurez-vous de le rincer dans de I’ eau et
dele sécher al'air pour I utiliser sur le patient suivant.

A CAUTION

Controler I’ extrémité pour détecter toute fissure ou toute rupture, ou la
perte de tension du ressort, susceptible de permettre le glissement ou le
mouvement du capteur a partir de sa propre position.

Ne pas stériliser I’extrémité par irradiation, a la vapeur ou a I’ oxyde
d’ éthylene.
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Nettoyage et désinfection
des sondes

Seécurite relative au nettoyage
des sondes

A WARNING

User de prudence lors de la manipulation et le nettoyage des sondes
échographiques.

Ne pas utiliser une sonde endommagée ou défectueuse.

Ne pasimmerger ou permettre aun liquide de pénétrer al’intérieur d’ une
sonde dont la surface ou la gaine du céble est endommagée.

Ne pas suivre ces précautions peut causer des blessures graves ou
endommager |’ éguipement.

Respecter les précautions suivantes pour éviter toute blessure ou
dommage :

Inspecter la sonde avant |e nettoyage pour vérifier I’ absence de dommage
ou dégradation de lalentille, du boitier, du cable et du connecteur.

Ne pas utiliser ou appliquer de produits de nettoyage liquides sur une
sonde endommagée ou défectueuse.

Ne pasimmerger lasonde dans un liquide au-deladu niveau spécifié pour
cette sonde.

Nejamais immerger dans un liquide |e connecteur ou les adaptateurs de
lasonde.

La sonde peut étre endommagée au contact d' agents de couplage ou de
nettoyage inappropriés.

N’ utiliser que les produits de nettoyage ayant été approuvés pour cette
sonde.
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Ne pas faire tremper, immerger ou entretenir un contact prolongé avec
des solutions contenant de |’ alcool, delajavel, des composés de chlorure
d’ammonium ou du peroxyde d’ hydrogéne.

Le niveau de désinfection nécessaire est dicté par le type de tissu qui
entrera en contact avec |’ appareil pendant son utilisation. Veillez a ce
que laforce de la solution et la durée du contact soient appropriées pour
I utilisation clinique prévue de la sonde.

Toujours porter des gants et lunettes de protection lors du nettoyage,
désinfection ou stérilisation de I’ équipement

Veillez arespecter ladate d’ expiration de la solution.

Evitez que le désinfectant n’entre en contact avec I'é&iquette du
connecteur.

A CAUTION

Des risgues biologiques peuvent exister si |es sondes échographiques ne
sont pas correctement nettoyées, stérilisées ou désinfectées.

Ceci est particulierement vrai si la sonde entre en contact avec des
muqueuses ou des fluides corporels.

Un nettoyage et une désinfection appropriés sont nécessaires pour la
prévention delatransmission des mal adieset |aprévention desinfections.

Il incombe a I'utilisateur de I'équipement de vérifier et maintenir
I" efficacité des procédures de contréle des infections.

Pour les procédures oul la sonde pourrait étre en contact avec des fluides
corporels ou des muqueuses, il est conseillé d’ utiliser une poche a sonde
|également commercialisée, stérile et apyrogéne.

Utiliser uniquement des poches jetables. Les poches ne doivent jamais
étre réutilisees.

User de prudence lors de I’ utilisation de produits désinfectants.
Porter des gants en caoutchouc et des lunettes de protection.

Toujours suivre les instructions du fabricant.
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Pour que les produits désinfectants liquides soient efficaces, tous les
résidus visibles doivent étre éliminés au cours du processus de nettoyage.

Pour un nettoyage efficace, suivre les instructions qui accompagnent le
produit nettoyant/désinfectant.

Il faut veiller a éviter d’ appliquer le produit désinfectant sur la jonction
entre le céble et le boitier.

Ne laisser aucun fluide accéder alajonction entre le céble et e boitier.

Ne pas utiliser d’alcool ou des produits a base d’ alcool sur le céble de
la sonde.

Si la sonde montre des signes de détérioration, comme des fissures,
coupures, écaillements de la surface ou un probléme sur le céble,
interrompre |’ utilisation de la sonde et appeler un technicien SuperSonic
Imagine autorisé pour obtenir de |’ aide.

Conseil pour le nettoyage
du transducteur et pour la
désinfection

Le nettoyage et la désinfection sont un processus en deux étapes : une
étape de nettoyage suivie d' une étape de désinfection.

Nettoyage

Le nettoyage est destiné & éliminer de I'appareil toutes les matiéres
étrangéres (sang, tissu, protéine, gel, etc.).

Désinfection

Le niveau de désinfection nécessaire est dicté par le type de tissu qui
entrera en contact avec |’ appareil pendant son utilisation. 1l existe trois
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classifications : non critique, semi-critique et critique. Celles-ci reposent
sur le degré de risque d’infection associé al’ utilisation de I appareil.

Les applications non critiques sont celles ou I’ appareil entre en contact
avec la peau ; les applications semi-critiques sont celles ou I’ appareil
entre en contact avec ses membranes muqueuses ou des | ésions mineures
delapeau ; les applications critiques sont celles ou I’ appareil entre dans
un environnement normalement stérile, des tissus stériles ou le réseau
vasculaire.

L es sondes échographiques utilisées pour les applications non critiques
n’ont généralement besoin que d un nettoyage et d’ une désinfection de
bas niveau entre les patients.

Les sondes utilisées dans les applications semi-critiques doivent étre
nettoyées et subir une désinfection de haut niveau aprés chaque utilisation
méme si une poche a sonde a été utilisée.

Procéedures géneérales de
nettoyage et de désinfection
des transducteurs de la gamme
SuperSonic MACH

L es transducteurs de la gamme SuperSonic |magine SuperSonic MACH
sont destinés a étre utilisés dans des applications d'imagerie non
critiques et semi-critiques. La sonde doit étre soigneusement nettoyée et
désinfectée aprés chague utilisation. En général, seule une désinfection
de faible niveau est nécessaire pour les applications non critiques du
transducteur de la gamme SuperSonic Imagine SuperSonic MACH.

Pour |es applications semi-critiques, une désinfection de haut niveau est
nécessaire et un seul produit désinfectant a haute activité parmi la liste
ci-dessous doit étre utilisé.

Une désinfection de haut niveau est recommandée pour les applications
semi-critiques, en respectant soigneusement les instructions du fabricant
concernant lesduréesd’ application et de contact, indiquéessur I’ étiquette
du produit.
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Proceédure de préparation de la sonde
pour la désinfection

1. Apres chague examen, essuyer soigneusement |’ extérieur de la sonde
échographique pour éliminer toute trace de gel échographique.

2. Vérifier s la sonde montre des signes de détérioration, comme des
fissures, coupures, écaillements, ou un probléeme sur le céble. Si des
dommages sont observés, ne pas effectuer les procédures de nettoyage
et de désinfection et appeler votre représentant agréé SuperSonic
Imagine pour obtenir de I’ aide.

3. Essuyer I'extérieur de la sonde et le céble avec un chiffon doux
humidifié a I'eau. L'utilisation d'un savon doux, d'un produit
nettoyant de bas niveau ou d'un produit nettoyant enzymatique (du
tableau ci-dessous) est acceptable.

4. Si des matiéres tenaces ont séché sur la surface de la sonde, frotter
délicatement lasonde al’ aide d’ une gazeimbibée d’ eau, d’ une éponge
ou d'une brosse a poils doux de chirurgien. Essuyer toute saleté a
I’aide d’ un chiffon doux humidifié al’ eau.

5. Rincer abondamment la sonde avec de I'eau. Ne pas laisser I’ eau
pénétrer alajonction entre le cable et le boitier.

6. Laisser sécher ou sécher avec un chiffon doux sec.

Procédure de désinfection

1. Toujours nettoyer lasonde avant de la désinfecter. (Voir les étapesci-
dessus.)

2. Lors de I' utilisation d'un produit désinfectant certifié FDA ou CE,
suivre attentivement les instructions fournies par le fabricant du
produit.

3. Pour une désinfection de bas niveau, la lentille et e boitier de la
sonde peuvent étre nettoyés avec un des produits nettoyants/
désinfectants de bas niveau présentés dans le tableau de la
sonde associee.

4. Pour une désinfection de haut niveau, la sonde peut étre nettoyée ou
immergéedansundesproduits desinfectants présentésdansle
tableau de la sonde associée.

5. Laisser sécher ou sécher avec un chiffon doux sec.
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6. Revérifier si la sonde montre des signes de détérioration, comme des
fissures, coupures, écaillements, ou un probléme sur le céble, avant de
laremettre en place.

Produits de nettoyage et de
désinfection

Liste des produits compatibles

Le tableau ci-dessous indique la compatibilité des produits (« OUI »)
avec |les sondes de la gamme SuperSonic MACH.

N’ utilisez que des produits compatibles avec les sondes de la gamme
SuperSonic MACH.

L es nettoyants et désinfectants ci-dessous sont classés comme suit : C =
nettoyant, [ = désinfectant, -1 D = désinfectant de haut niveau.

Alkacide Alkapharm Ammonium quat.
Glutaraldéhyde
Alkaspray Alkapharm C Ethanol + N,N(3- Ooul Ooul Ooul Ooul Ooul
GSA D AMINOPROPYL)
(Cidalkan) DODECYLAMINE
Alkazyme Alkapharm C Ammonium quat. oul oul Qul
D
Anioxyde Anios D Acide peracétique Ooul oul oul oul oul
1000
Antigermix S1|  Germitec L uv-C oul oul Ooul Ooul
Aseptonet Sarbec C Ethanol Ooul Ooul Ooul Ooul Ooul
Laboratories D IPA
QUAT
Bacillol Bode C IPA Oul Oul Ooul Ooul Ooul
D Ethanol
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Cidex OPA Produits de Orthophtalaldéhyde
(DISOPA stérilisation
au Japon) avancés
Cidex Plus Produits de D Orthophtalaldéhyde oul
stérilisation
avancés
Cidezyme Johnson et C Enzymes oul oul oul oul
Johnson protéolytiques
Clinell GAMA C Ammonium quat. Ooul Ooul Ooul Ooul
Universal Healthcare D Polyhexaméthylene
Ltd biguanide
Lingettes Clorox D Hypochlorite oul oul oul oul Qul
javellisées Company de sodium
Clorox
Enzol Produits de C Enzymes Ooul Ooul Ooul Ooul Ooul
stérilisation protéolytiques
avances Borax décahydraté
FB Spray Franklab D Quat Oul Ooul Ooul Ooul Ooul
Gigasept FF |Schuller&Mayn Succindialdéhyde, Ooul oul oul oul
dimethoxytétrahydrofurahe
Hypernova Germitec HLD uv-C Ooul Ooul Ooul Ooul
Chronos
Incidin ECOLAB D Peroxyde oul oul Oul Oul Oul
Oxywipe Snc d’hydrogéne
Incidin ECOLAB D Peroxyde oul oul Oul Oul Oul
Oxywipe S Snc d’hydrogéne
KlenZyme Steris C Enzymes oul oul oul oul oul
protéolytiques
Linget’ Anios Anios C Ethanol Ooul Ooul Ooul Ooul Ooul
D Digluconate de
chlorhexidine
Alkylaminoalkylglycing
Medipa 3in1 Pal C QUAT oul oul Oul Oul Oul
International D N-(3-aminopropy!)-
limited N-dodécylpropane-1,
3-diamine
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Lingettes Pal Hypochlorite
au chlore International de sodium
Medipal limited
Metrizyme Metrex C Enzymes oul oul Qul Qul QOul
protéolytiques
Mikrobac Bode D QUAT Oul Oul Ooul Ooul Oul
Tissue
Mikrozid Schiilke & C QUAT Oul Oul Ooul Ooul Ooul
sengitive Mayr GmbH
Milton Milton D Hypochlorite oul Ooul oul oul oul
de sodium
Oxivir TB Diversey D Peroxyde oul Qul Qul QOul
d’hydrogéne
Alcool benzylique
Peralex 9 Franklab HLD Peroxyde Oul Oul Ooul Ooul Oul
Hecto + d’hydrogéne
Acide acétique
Phagospray Christeyns C Ethanol oul oul Qul Qul QOul
DM France SA. D QUAT
Protex Parker C QUAT oul oul Oul Oul Oul
Laboratories
Inc.
Salvanios Anios C Ammonium Ooul Ooul
Ph10 quat. Acétate
de guanidinium
Salvanios Anios C Ammonium Ooul Ooul Ooul Ooul Ooul
Premium quat. Acétate
de guanidinium
Lingette Lingette de C QUAT oul oul oul oul oul
desinfectante | nettoyage D 2-Amino éthanol
active pré-dosée
jetable
Sani- Lingette de C QUAT oul oul Oul Oul Oul
Cloth AF3 nettoyage D Ethanol
pré-dosée
jetable
Eau deJavel | Lingette de C Hypochlorite oul oul oul oul Qul
Sani-Cloth nettoyage de sodium
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pré-dosée
jetable
Sani- Lingette de D QUAT oul oul oul oul Qul
Cloth HB nettoyage
pré-dosée
jetable
Sani- Lingette de D QUAT oul oul oul oul Qul
Cloth Plus nettoyage IPA
pré-dosée 2-Butoxyéthanol
jetable
Saniscrub E Sirmaxo C Ethanol oul oul Qul Oul QOul
Chemicals Gluconate de
chlorhexidine
Lingettes Alkapharm C QUAT oul oul oul oul oul
Septalkan
Lingettes Advanced C Peroxyde oul oul Qul Qul Qul
Sono Ultrasound D d’ hydrogéne
Solutions Inc. Acide acétique
Sporeclear Altos C QUAT oul oul oul oul Qul
Medica D
Limited
Sporox Reckitt & D Peroxyde QOul
Colman d’hydrogéne
Sporox |1 Reckitt & D Peroxyde oul oul Qul Oul QOul
Colman d’hydrogéne
Acide phosphorique
Steranios 2 % Anios D Glutaraldéhyde oul oul Ooul oul Ooul
Steranios Anios D Orthophtalaldéhyde oul oul Qul Oul QOul
OPA
Super Lingette de C Ammonium quat. oul oul Qul Oul QOul
Sani Cloth nettoyage D Ammonia, isopropy!
pré-dosée alcohoal (IPA)
jetable
Super Sani Lingette de D Ammonium oul oul Qul Oul QOul
Cloth Plus nettoyage quat. Alcool
pré-dosée isopropylique (IPA)
jetable
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Surfa safe QUAT
Premium o | Amines N-C12-14-
akyltriméthylénede-
T-Spray  |[Pharmaceuticall ) Ammonium oul oul oul
Innovations quat. Ammoniac
Inc.
Pulvérisation | Laboratoires C Alcool isopropylique oul oul oul oul Qul
transéptique Parker
Tristel Duo Tristel D Dioxyde de chlore Ooul Ooul Ooul
Solutions
Limited
Tristel Solo Tristel [) Hexamethylénebiguanide OUI oul oul
Solutions
Limited
Trophon EPR | Nanosonics | || [) | Vapeur de peroxyde Ooul oul oul oul oul
d’hydrogéne générée
dans une chambre
de désinfection
Trophon 2 Nanosonics | || [) | Vapeur de peroxyde oul oul oul oul Qul
d’hydrogéne générée
dans une chambre
de désinfection
Lingettes Nanosonic | H| D QUAT Ooul Ooul Ooul Ooul Ooul
Trophon
Umonium Huckert's C QUAT Ooul Ooul Ooul Ooul Ooul
Medical International D
Tissue
Viraclean Whiteley C Ethanol oul oul oul oul oul
Medical D
LingettesViro|  Franklab D IPA Ooul Ooul Ooul Ooul Ooul
Ethanol
Wavicide 01 MCC D Glutaraldéhyde oul oul Oul Oul Oul
Wip'Anios Anios C QUAT Ooul Ooul Ooul Ooul Ooul
Excel D
Wip'Anios Anios C QUAT Ooul Ooul Ooul Ooul Ooul
Premium D
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A WARNING

Pour |les sondes endocavitaires, assurez-vous que le liquide de nettoyage/
désinfectant est compatible avec la muqueuse.

99 notE

Certains produits de nettoyage/désinfectants peuvent provoquer la
coloration ou la décoloration du boitier de la sonde.

Les produits suivants peuvent provoquer une décoloration du boitier en
plastique de la sonde :

+ Alkaspray GSA (Cidalkan)
» Tristel Duo

+ Anioxyde 1000

« Steranios2 %

Cette coloration/décoloration ne modifie pas la qualité de I'image de la
sonde.

Recommandations générales pour
toutes les sondes

Les produits ci-dessous ont été testés et ont été jugés compatibles avec le
matériel des transducteurs SuperSonic Imagine de lagamme SuperSonic
MACH uniquement. Les questions concernant |’efficacité, le mode
d'emploi et la manipulation appropriées doivent étre adressées
directement au fabricant. Veuillez vérifier si les produits recommandés
sont approuvés dans votre pays. L’ utilisation d’un produit nettoyant ou
d’un désinfectant non approuvé qui abime la sonde annulerala garantie.
L’ utilisation de produits tiers en dehors de ceux cités dans laliste reléve
de I’ entiére responsabilité de I’ utilisateur et du patient.
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Limites d’immersion

S'il faut mettre atremper un transducteur, lestransducteursL 18-5, L10-2,
MC12-3, LV16-5, C6-1X et C9-2X ne peuvent pas étre immergés dans
du liquide a un niveau de 3 cm (1,18 po.) au-dessus du joint de secours
de tension de céble. Les sondes P5-1X, LH20-6 et E12-3 peuvent étre
immergées dans du liquide a un niveau de 1 m (39,37 po.) au-dessus du
joint de secours de tension de céble.

Selon lanorme CEl 60529 :

* SuperSonic MACH 20, SuperSonic MACH 30, SuperSonic MACH 40
sont IPXO0

e Lapédaeest IPX8

» Lestransducteurs L10-2, L18-5, MC12-3, C6-1X, C9-2X et LV16-5
sont IPX1

» Lestransducteurs E12-3, P5-1X et LH20-6 sont IPX7

Ne jamais immerger le connecteur de la sonde. Ne jamais immerger la
jointure entre le connecteur de la sonde et le cable. Ne pas immerger la
sonde plus longtemps que le temps requis pour la désinfection. Voir la
figure ci-dessous.
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Lafigure suivante affiche |a partie de chaque transducteur devant entrer
en contact avec les patients.

Informations supplémentaires
concernant le nettoyage et la
désinfection des sondes

Des informations supplémentaires concernant le nettoyage et la
désinfection des sondes peuvent étre trouvées dans les documents
suivants :

Stérilisation chimique et désinfection de haut niveau dans les
établissements de soins de santé. ANSI/AAMI ST58:2005 Stérilisation
et désinfection des dispositifs médicaux : Principes généraux. Centersfor
Disease Control, Division of Healthcare Quality Promotion.

http://www.cdc.gov/ncidod/hip/sterile/sterilgp.htm  (5-2003)  [http://
www.cdc.gov/ncidod/hip/steril e/sterilgp.htm%620(5-2003)]

ODE Device Evaluation Information-FDA Cleared Sterilants and High
Level Disinfectants with General Claims for Processing Reusable
Medica and Dental Devices.

http://www.fda.gov
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11 Dépannage
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Si vous rencontrez des difficultés a utiliser le systéme, les informations
de cette section peuvent vous aider a corriger le probléme.

Si vous rencontrez un probléme qui ne figure pas dans le tableau ci-
dessous, contacter votre Représentant du Service Clientéle.

Le tableau ci-dessous contient une liste de symptdmes et de solutions a
prendre pour corriger chaque probléme.

Le Systéme ne démarre pas

Assurez-vous que le systéme est
bien connecté & une prise qui
fonctionne, et que I’interrupteur situé
al’arriére du systéme est allumé.
Allumez le systeme.

L’image est de mauvaise qualité

Prenez garde al’intensité
de lalumiére ambiante

Ajuster legain, laTGC et I’ Auto TGC

Essayez avec une autre sonde

Ajustez la position de I’ écran LCD

afin d’améliorer I’angle de vue
S'il 'y aaucun changement, veuillez
contacter votre représentant du SA.V.

Un message d’ erreur apparait sur I’ écran

Notez le message d' erreur et contactez
votre représentant du service clientéle.

Le systéme ne reconnait pas la sonde

Débranchez, rebranchez et
sélectionnez a nouveau la sonde.
S'il Ny aaucun changement, veuillez
contacter votre représentant du SA.V.

Le DVD nefonctionne pas

Trouver un autre disque DVD
pour stocker les données,
S'il n'y aaucun changement, veuillez
contacter votre représentant du SA.V.

Le systéme ne démarre pas,
les ventilateurs ne tournent pas

Assurez-vous que le systéme est
bien connecté & une prise qui
fonctionne, et que I’interrupteur situé
al’arriere du systéme est allumé.
Allumez le systéme.

S'il n'y aaucun changement, veuillez
contacter votre représentant du SA.V.

Le moniteur principal ne s'allume
pas (les ventilateurs tournent et le
Panneau de commande est fonctionnel)

Vérifiez les cables al’ arriére du moniteur
Redémarrer
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S'il n'y aaucun changement, veuillez
contacter votre représentant du SA.V.

L’ écran tactile ne s'alume pas
aors que le systéme est prét

Redémarrez le systéme.

S'il 'y aaucun changement, contactez
votre représentant du service clientéle.

Le panneau de controle est éteint
alors que le systéme a démarré

Redémarrez le systéme.

S'il n'y aaucun changement, contactez
votre représentant du service clientéle.

Le systéme affiche une erreur matérielle

Redémarrez e systéme.

Si labanniérereste al’ écran, contactez
votre représentant du service clientéle.

“GRUB error” s affiche au démarrage

Probléme de disque dur interne.
Un entretien est nécessaire.
Contactez votre représentant
du service clientéle.

L’ écran de démarrage est affiché
mais la barre de chargement n’a
pas bougé depuis plus de 5 minutes

Probléme de systeme d’ exploitation.
Un entretien est nécessaire.
Contactez votre représentant
du service clientéle.

Uneicone représentant un
balai apparait al’ écran, dansla
zone des icones de notification.

Cette icone apparait une fois par mois,
pour rappeler de vérifier lesfiltresaair.
Arréter le systéme et vérifier lesfiltres.

Cliquer sur I'icone.
Une fenétre pop-up apparait.
Cliquer sur Oui dans la fenétre pop-up.
L’icbne disparait.

Artefacts : un ou plusieurs cones blancs
en mode B ou colorés en mode couleur
sont visibles depuis la surface de la peau.

Redémarrez le systéme.

S'il 'y aaucun changement, contactez
votre représentant du service clientéle.

Une aerte audible sonne.

Une fenétre contextuel le apparait
additionnellement al’ écran.

Erreur batterie.

Noter le code d' erreur affichéal’ arriére
du systéme et se reporter au Service.
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gestationnel
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Longueur du fémur (AG par LF)

ASUM : ASUM and Campbell Westerway S , Ultrasonic feta
Measurement Standards for an Australian Population, ASUM, 2003

CFEF : Crequat J, Duyme M and Brodaty G, Fetal growth charts by the
French College of fetal ultrasonography and the Inserm U 155, Biometry
2000, 28, pp 435-455, 2000

Chitty : Altman D.G and Chitty L.S, New chartsfor ultrasound dating of
pregnancy, Ultrasound Obstet. Gynecol, Vol 10, pp 174-191, 1997

Hadlock : Hadlock F.P, Deter R.L, Harrist R.B. and Park S.K, Estimating
fetal age: computer-assisted analysis of multiple fetal growth parameters,
Radiology, 152, pp 497-501, 1984

Hansmann : Hansmann, Hackel oer, Staudach and Wittman, Ultrasound
Diagnosis in Obstetrics and Gynecology, Springer-Verlag, New Y ork,
1986

Jeanty : Ultrasonic Evaluation of Fetal Limb Growth, Jeanty et al., June
1982, Radiology 143: 751-754

Merz : Merz E, Goldhofer W and Timor-Tritsch E , Ultrasound in
Gynecology and Obstetrics, Textbook and Atlas, Georg Thieme Verlag ,
1991
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Sac gestationnel (AG par SG)

Daya : Daya S, Woods S, Ward S, Lappalainen R and Caco R, Early
pregnancy assessment with transvaginal ultrasound scanning, CMAJ,
Vol 144(4), pp 441-446, 1991

Périmetre cranien (AG par PC)

ASUM : ASUM and Campbell Westerway S , Ultrasonic fetal
Measurement Standards for an Australian Population, ASUM, 2003

CFEF : Crequat J, Duyme M and Brodaty G, Fetal growth charts by the
French College of fetal ultrasonography and the Inserm U 155, Biometry
2000, 28, pp 435-455, 2000

Chitty : Altman D.G and Chitty L.S, New chartsfor ultrasound dating of
pregnancy, Ultrasound Obstet. Gynecol, Vol 10, pp 174-191, 1997

Hadlock : Hadlock F.P, Deter R.L, Harrist R.B. and Park S.K, Estimating
fetal age: computer-assisted analysis of multiple fetal growth parameters,
Radiology, 152, pp 497-501, 1984

Hansmann : Hansmann, Hackel oer, Staudach and Wittman, Ultrasound
Diagnosis in Obstetrics and Gynecology, Springer-Verlag, New Y ork,
1986

Jeanty : Jeanty P and Romero R, Obstetrical Ultrasound, McGraw-Hill,
1984

Merz : Merz E, Goldhofer W and Timor-Tritsch E , Ultrasound in
Gynecology and Obstetrics, Textbook and Atlas, Georg Thieme Verlag ,
1991

Longueur de I’humérus (AG par LH)

ASUM : ASUM and Campbell Westerway S , Ultrasonic feta
Measurement Standards for an Australian Population, ASUM, 2003

Jeanty : Ultrasonic Evaluation of Fetal Limb Growth, Jeanty et al., June
1982, Radiology 143: 751-754
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Diametre occipito-frontal (AG par DOF)

ASUM : ASUM and Campbell Westerway S , Ultrasonic fetal
Measurement Standards for an Australian Population, ASUM, 2003

Hansmann : Hansmann, Hackel oer, Staudach and Wittman, Ultrasound
Diagnosis in Obstetrics and Gynecology, Springer-Verlag, New Y ork,
1986

Diametre occipito-frontal (AG par DOF)

CFEF : Crequat J, Duyme M and Brodaty G, Fetal growth charts by the
French College of fetal ultrasonography and the Inserm U 155, Biometry
2000, 28, pp 435-455, 2000

Tibia (AG par TIB)

Jeanty : Ultrasonic Evaluation of Fetal Limb Growth, Jeanty et al., June
1982, Radiology 143: 751-754

Cubitus (AG par Cubitus)

Jeanty : Ultrasonic Evaluation of Fetal Limb Growth, Jeanty et al., June
1982, Radiology 143: 751-754

Equations et tables du poids
feetal estime

Age gestationnel (PFE par AG)

CFEF : Courbe d'estimation de poids fodal 2014 par le CFEF -
Janvier 2015 - Massoud M., Duyme M., Fontanges M., Collége Francais
d’ Echographie Fodale (CFEF), Combourieu D. - Journal de Gynécologie
Obstétrique et Biologie de la Reproduction - Accepté le 15 janvier 2015
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Doubilet : JUItrasound Med. 1997 avril

Hadlock : Hadlock FP1, Harrist RB, Martinez-Poyer J, In utero analysis
of fetal growth: a sonographic weight standard, Radiology. 1991 Oct,
181(1):129-33.

Oken (tous) : BMC Pediatr. 2003, 3:6. Publiéenligne 2,003 ]uillet 8. doi:
10.1186/1471-2431-3-3 A nearly continuous measure of birth weight for
gestational age using aUnited States national reference Emily Oken, Ken
P Kleinman, Janet Rich-Edwards, and Matthew W Gillman

Oken (femmes) : BMC Pediatr. 2003, 3:6. Publiéen ligne 2,003 juillet 8.
doi: 10.1186/1471-2431-3-6 A nearly continuous measure of birthweight
for gestational age using a United States national reference Emily Oken,
Ken P Kleinman, Janet Rich-Edwards, and Matthew W Gillman

Oken (hommes) : BMC Pediatr. 2003, 3:6. Publiéenligne2,003]uillet 8.
doi: 10.1186/1471-2431-3-6 A nearly continuous measure of birth weight
for gestational age using a United States national reference Emily Oken,
Ken P Kleinman, Janet Rich-Edwards, and Matthew W Gillman

Périmetre abdominal et diametre
bipariétal (PFE par PA, BIP)

Hadlock : Hadlock F.P, Harrist R.B, Carpenter R.J, Deter R.L and Park
S.K, Sonographic estimation of fetal weight. The value of femur length
in addition to head and abdomen measurements, Radiology, 150, pp
535-540, 1984

Merz : Merz E, Goldhofer W and Timor-Tritsch E , Ultrasound in
Gynecology and Obstetrics, Textbook and Atlas, Georg Thieme Verlag ,
1991

Périmetre abdominal, diametre
biparietal et longueur du fémur (PFE
par PA, BIP, LF)

Hadlock : Hadlock F.P, Harrist R.B, Sharman R.S, Deter R.L, Park
SK, Estimation of fetal weight with the use of head, body, and
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femur measurements--a prospective study, Am.J.Obstet.Gynecal., 151,
pp 333-337, 1985

Périmetre abdominal, diametre
bipariéetal, longueur du fémur et
périmetre cranien (PFE par PA, BIP,
LF, PC)

Hadlock : Hadlock F.P, Harrist R.B, Sharman R.S, Deter R.L, Park
SK, Estimation of fetal weight with the use of head, body, and
femur measurements--a prospective study, Am.J.Obstet.Gynecal., 151,
pp 333-337, 1985

Périmetre abdominal et longueur du
fémur (PFE par PA, LF)

Hadlock : Hadlock F.P, Harrist R.B, Sharman R.S, Deter R.L, Park
SK, Estimation of fetal weight with the use of head, body, and
femur measurements--a prospective study, Am.J.Obstet.Gynecal., 151,
pp 333-337, 1985

Périmetre abdominal, longueur du
fémur et périmetre cranien (PFE by
PA, LF, PC)

Hadlock : Hadlock F.P, Harrist R.B, Sharman R.S, Deter R.L, Park
SK, Estimation of fetal weight with the use of head, body, and
femur measurements--a prospective study, Am.J.Obstet.Gynecal., 151,
pp 333-337, 1985
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Périmetre abdominal et périmetre
cranien (PFE par PA, PC)

Hadlock : Hadlock F.P, Harrist R.B, Carpenter R.J, Deter R.L and Park
S.K, Sonographic estimation of fetal weight. The value of femur length
in addition to head and abdomen measurements, Radiology, 150, pp
535-540, 1984

Diametre bipariétal et TDD (PFE par
BIP, TDD)

Hansmann : Hansmann, Hackel oer, Staudach and Wittman, Ultrasound
Diagnosis in Obstetrics and Gynecology, Springer-Verlag, New Y ork,
1986
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Tableau des fonctions du
transducteur

Diagnostic Ultrasound Indications for Use

510k} number (if known):
Device Name: AXPLORER® MACH 30/ SUPERSONIC MACH30 (S5IPS5030), AXPLORER® MACH 20/ SUPERSONIC MACH20 (351P95020)

and SUPERSONIC MACH 40 us)L y
Intended Use: Diagnostic ultrasound imaging, soft tissue elasticity imaging. fuid Nlow analysis of the human body as follows:
Clinical Application 1
General Specific B[M | Color Other” {Specity)
(Track 10nly) (Tracks 1&3) IDODW
5 - = -
Fetal Imaging & |Fetal FlrF P 1,24 11 P .56 10
(Other Abdominal (including urclology): Liver, P |P P 3 P-1.234 P 56,789 10, 11,13,
Kidney, Spleen... 14, 15, 16, 21,22
Intra-cperative (Specify) vascular, 3 F P F:1,34 P:56,89
inal, small organs
Intra-cperative (Neurs)
Laparoscopic
Pediatric P PP P P:1.23.4 P: 5678910 11,
13, 14,15, 16, 18, 19,2122
Small Organ (Breast, Thyroid, Pl P 3 P-1,23 412 [P567 89 10 14, 15 18,
Testicle, Prostate, penis, etc...) 19, 20, 21,13*
Neonatal Cephalic P F ? P:1.23 4 P 58678
[Adult Cephalic Ev 3 P P-1.34 P56
Trans-rectal 3 13 P 1,234 [P 5.6.7 8 13"
Trans-vaginal PPl P P-1,234 P.5,6,78 11,13
| Trans-urethral
Trans-esoph. {non-Card
Musculo-skeletal (Conventional) P P P P:1.234 P:5,6,7 89 10,13 14,
15, 19, 20,
Musculo-skeletal (Superficial) P P P [P:1.234 P:5.6,7 89 10,13 14,
15, 19, 20
Intravascular
[GYN FIFF F P 1,234 [P 5.6,7.811, 13" 14
Pelvic PP P P:1,234 F.5,6,7,811,13", 14
Other (Speciy)
[Cardiac (Cardiac Adult FIPP P P:1,34 11,17, |P:§
18
[Cardiac Pediatric
Intravascular (Cardiac)
Trans-esoph. (Cardiac)
Intra-cardiac
Other (Specify)
Peripheral Peripheral vessel P P P F:1,34 P:5,6, 8 9 10 13* 15
Vessel [Other (Specify) 3 F P:1.34 [F 5689 10,13 15
N = new indicabion P = Previously cleared by FDA (K203645) and 5
1: Combined modes include: B+ Color Flow 12 Combaned modes include: B Mode + Color flow + Shearwavens
| Elastography
| 2: Combined modes include: B+ ShearMavens Elastegraphy 13: CEUS {Centrast Enhancement UitraSound)
| 3: Combined modes include: B+ Pulsed Wave 14: Angio PL.U.S (Color Doppler improvemant)
4. Combined modes include: B+ Pulsed Wave + Color Flow 15: Needle LU S
| 5: Harmenic kmaging 16: Brighiness ratio
|_&: Spatial Compounding 17: Combined mede include- B+ Conbnuous Wave
| 7: ShearWavens Elastegraphy 18 Comnbined mode include: B+ M made + Colar flow
: Imaging Guidance for Biopsies 19- Strain Elastegraphy
: Panoramic Imaging 20° Combined mode: B Mode » Strain » SWE
10 : 30 Imaging 21 Vi PLUS
11: Combined modes include: B+ M mode 22- Att PLUS & S5p PLUS
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S10(k) number (if knawn):

Device Name: L10-2 (linear 3]
Intended Use: Diagnostic ulirasound imaging, soft tissue elasticity imaging. fuid flow analysis of the human body as follows:
Clinical ion
General Specific B[ M 'mcwn! Color Other* (Specity)
(Track 1 Only) (Tracks 1 & 3) Doppler
5 - = -
[Fetal Imaging & [Fetal
[Cther Abdarminal (including urclology). Liver, P | P 13 P 1,234 [P 5.6, 7, 8 9,14, 15, 16,
Kidney, Spleen... (21,22
Intra-cperative (Specify) vascular,
|abdominal, small organs
Intra-cperative (Neurs)
Laparoscopic
Pediatric 3 3 = P:1,234 F.5,6,7,8 9 13", 14,15,
16,21, 22
[Small Crgan (Breast, Thyroid, [ P 3 P:1,2,3412 [P:56,78,9,10 13%, 14,
Testicle, Prostate, penis, ete...) 15, 19, 20, 21, 22
Neonatal alic P F P P:1.2 3 4 P:5678
Adult Cephalic
Trans-rectal
Trans-vaginal
| Trans-urathral
Trans-esoph. (non-Card )
Musculo-skeletal (Conventional) P P P [P:1.234 P:5,6,7 89 10,13 14,
15, 18, 20
Musculo-skeletal (Superficial) P P P [P:1.234 P:56,7 89 10,13 14,
15, 19, 20
Intravascular
(GYN
Pelvic
Other (Speciy)
[Cardiac [Cardiac Adult
[Cardiac Pediatric
|Intravascular (Cardiac)
Trans-esoph. (Cardiac)
Intra-cardiac
Other (Specify)
Peripheral Peripheral vessel P P P F:1.3.4 P:5.6 6813, 15
vessel [Cther (Specify) P 3 3 P:1,3,.4 P:5,6, 8,9 13,15
N = new indication; P = Previously cleared by FDA (K203645) and *
1: Combined modes include: B+ Color Flow 12 Combaned modes include: B Mode = Color flow + Shearwavens
Elastogra)
: Combined i B+ ShearWWavem Elasiography 13: CEUS ({Contrast Enhancement UltraSound)
| S.comiined modes inchide: B+ Fulssd Vave | 14: Anglo PL.U.S (Color opeler krprovement) ___________
[ 4 Combined modes include B+ Pulsed Wave + Colar Flow 15 Needie PLUS
| 5: Harmenic imaging 16: Brighiness ratio
- Spabal Compounding 17: Combaned mode include: B+ Conbinuous Wave
| 7. ShearWaven Elastography 18- Combaned mode include: B+ M mode + Colar flow
| 8:Imaging Guidance for Blopeles 19: Strain Elastography
 Panoramic Imaging 20 Combined mode: B Mode + Strain + SWE
10 : 30 Imaging 21:Vi PLUS
[ 11: Combined modesinchide: BeMmode [ 22 ARPLUS & SSp PLUS
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S10(k) number (if knawn):

Device Name: C8-1X (eurved amay )
Intended Use: Diagnostic ullrasound imaging, soft tissue elasticity imaging. fuid flow analysis of the human body as follows:
Clinical ion
General Specific B[ M 'mcwn! Color Other* (Specity)
(Track 1 Only) (Tracks 1 & 3) Doppler
5 - = -
[Fetal Imaging & |Fetal FIr F P-1.3411 F 56
(Other Abdarminal (including urclology). Liver, [P |P [P 13 P:1,2,3,4 11 |P:56,7,8 9,713, 14,16, 21
Kidney, Spleen...
Intra-cperative (Specify) vascular,
|abdominal, small organs
Intra-cperative (Neurs)
Laparoscopic
Pediatric 3 3 = P:1,234 P56 7,88 13, 14 16,
(21, 22
[Small Crgan (Breast, Thyroid, [ P 3 P:1,234 P 5,6, 7,8 13
Testicle, Prostate, penis, etc...)
Neonatal alic
Adult Cephalic
Trans-rectal
Trans-vaginal
| Trans-urathral
Trans-esoph, (non-Card. )
Musculo-skeletal (Conventional)
Musculo-skeletal (Superficial)
Intravascular
[GYN FlrF P P:1,234 P56 7 811,13 14
Pelvic P PP P Fi1,234 P56, 7.8 11,13, 14
Other (Speciy)
[Cardiac [Cardiac Adult
[Cardiac Pediatric
|Intravascular (Cardiac)
Trans-esoph. (Cardiac)
Intra-cardiac
Other (Specify)
Peripheral Peripheral vessel P P P F:1.3.4 P:5.6, 8 13"
vessel [Cther (Specify) P 3 3 P:1,3,.4 P:5.68 13
N = new indication; P = Previously eleared by FDA ((K203645) and (K202455
1: Combined modes include: B+ Color Flow 12 Combsned modes include: B Mode = Color flow + Shearwavens
Elastogra)
: Combined i B+ ShearWWavem Elasiography 13: CEUS ({Contrast Enhancement UltraSound)
| S.combined modes inchide: B+ Fulssd Vave | 14: Anglo PL.U.S (Color opeler krprovement) ___________
[ 4 Combined modes include B+ Pulsed Wave + Colar Flow 15 Needie PLUS
| 5: Harmonic maging 18: Brighiness ratio
Spatial Compounding 17: Combened mode include: B+ Continuous Wave
[ 7 SheaWavens Elastography 18 Combined mode include B+ M made + Color flow
| 8 Imaging Guidance for Blopsies 19: Strain Elastegraphy
9. Panomamic Imaging S Combingd mode: O Mode + Siin +SWE |
10 : 30 Imaging 21:Vi PLUS
11 Combined modes nclude BeMmede |22 APLUS& SSpPLUS
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S10(k) number (if knawn):

Device Name: E12-3 2)
Intended Use: Diagnostic ulirasound imaging, soft tissue elasticity imaging. fuid flow analysis of the human body as follows:
Clinical ion
General Specific B[ M 'mcwn! Color Other* (Specity)
(Track 1 Only) (Tracks 1 & 3) Doppler
5 - = -
[Fetal Imaging & |Fetal FIr F P-1.3411 F 56
(Other Abdominal (including urolology): Liver,
Kidney, Spleen...
Intra-cperative (Specify) vascular,
|abdominal, small organs
Intra-cperative (Neurs)
Laparoscopic
Pediatric
[Small Crgan (Breast, Thyroid, [ P 3 P:1,234 P 5,6, 7, 813"
Testicle, Prostate, penis, etc...)
Neonatal alic
Adult Cephalic
Trans-rectal P - (P P:1,2 34 P 56,7 8 13*
Trans-vaginal PP P P F:1,23411 [P:567.813
| Trans-urathral
Trans-esoph, (non-Card. )
Musculo-skeletal (Conventional)
Musculo-skeletal (Superficial)
Intravascular
GYN CHEEE P IP1.234 11 |P58 7,8 13
Pelvic P PP P P1.2.3.4 11 P 56,7 813"
Other (Speciy)
[Cardiac [Cardiac Adult
[Cardiac Pediatric
|Intravascular (Cardiac)
Trans-esoph. (Cardiac)
Intra-cardiac
Other (Specify)
Peripheral Peripheral vessel
vessel [Cther (Specify) P 3 3 P 1.3.4 P:5.68 13
N = new indicalion, P = Previously cleared by FOA [[K203645) and (K202455
1: Combined modes include: B+ Color Flow 12 Combsned modes include: B Mode = Color flow + Shearwavens
Elastogra)
: Combined i B+ ShearWWavem Elasiography 13: CEUS ({Contrast Enhancement UltraSound)
| 3: Combined modes include: B+ Pulsed Wave 14 Angie PLU.S (Cekr Doppler improvernent)
[ 4 Combined modes include B+ Pulsed Wave + Colar Flow 15 Needie PLUS
| 5: Harmenic imaging 16: Brighiness ratio
- Spabal Compounding 17: Combaned mode include: B+ Conbinuous Wave
| 7. ShearWaven Elastography 18- Combaned mode include: B+ M mode + Colar flow
| 8 Imaging Guidance for Blopsies 19: Strain Elastegraphy
 Panoramic Imaging 20 Combined mode: B Mode + Strain + SWE
10 : 30 Imaging 21:Vi PLUS
[ 11: Combined modesinchide: BeMmode [ 22 ARPLUS & SSp PLUS
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S10(k) number (if knawn):

Device Name: LV16-5 linear il
Intended Use: Diagnostic ullrasound imaging, soft tissue elasticity imaging. Muid flow analysis of the human body as follows:
Clinical ion
General Specific B[ M 'mcwn! Color Other* (Specity)
(Track 1 Only) (Tracks 1 & 3) Doppler
O i o
[Fetal Imaging & [Fetal
[Cther Abdarminal (including urclology). Liver, P | P F P1.234 F~ 586789 10 11°
Kidney, Spleen...
Intra-cperative (Specify) vascular,
|abdominal, small organs
Intra-cperative (Neurs)
Laparoscopic
Pediatric 3 3 3] F: 1,234 F 56,780 10
iSmall Crgan (Breast, Thyroid, [ P 3 P:1,234 P 5, 6,7, 8910
Testicle, Prostate, penis, etc...)
Neonatal alic
Adult Cephalic
Trans-rectal
Trans-vaginal
| Trans-urathral
Trans-esoph, (non-Card. )
Musculo-skeletal (Conventional) P P P F:1234 P:5.67.8910
Musculo-skeletal (Superficial) F o F F:1234 P:5.67.8910
Intravascular
(GYN
Pelvic
Other (Speciy)
[Cardiac [Cardiac Adult
[Cardiac Pediatric
|Intravascular (Cardiac)
Trans-esoph. (Cardiac)
Intra-cardiac
Other (Specify)
Peripheral Peripheral vessel P P P F:134 F 5, 6,89 10
[Vessel (Cther (Specify)
N = new indication; P = Previously eleared by FDA ((K203645) and (K202455.
1: Combined modes include: B+ Color Flow 12 Combsned modes include: B Mode = Color flow + Shearwavens
| Elastography
: Combined B+ ShearWWavem Elasiography 13: CEUS ({Contrast Enhancement UltraSound)
| 3: Combined modes include: B+ Pulsed Wave 14 Angie PLU.S (Cekr Doppler improvernent)
| 4 Combined modes incide B+ Pulse ] alos Flaw 15 Needle PLUS
Hammonic kmaging 16: Brighiness ratio
Spatial Compounding 17: Combaned mode include: B+ Conbinuous Wave
| 7. ShearWaven Elastography 18- Combaned mode include: B+ M mode + Colar flow
| 8 Imaging Guidance for Blopsies 19: Strain Elastegraphy
 Panoramic Imaging 20 Combined mode: B Mode + Strain + SWE
10 : 30 Imaging 21:Vi PLUS
11 Combined modes nchide: B+ M mode [ 22" At PLUS & 55p PLUS
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S10(k) number (if knawn):
Device Name: MC12:3 i )
Intended Lise: Diagnostic ullrasound imaging, soft lissue elasticity imaging. Muid flow analysis of the human bedy as follows:

Clinical ion
General Specific B[ M 'mcwn! Color Other* (Specity)
(Track 1 Only) (Tracks 1 & 3) Doppler
5 - = -
[Fetal Imaging & [Fetal
[Cther Abdarminal (including urclology). Liver, P | P F P1.234 F 5678913
Kidney, Spleen...
Intra-cperative (Specify) vascular,
|abdominal, small organs
Intra-cperative (Neurs)
Laparoscopic
Pediatric 3 3 3] F: 1,234 F5,6,7,8013
Small Crgan (Breast, Thyroid, P [P:1.234 P 56789
Testicle, Prostate, penis, etc...)
Neonatal alic P F P P:1.2 3 4 P:5678
Adult Cephalic
Trans-rectal
Trans-vaginal
| Trans-urathral
Trans-esoph. (non-Card )
Musculo-skeletal (Conventional) 3 F 3 F:1.234 P:5.67.88%9
Musculo-skeletal (Superficial) F o F F:1234 P:5.67.889
Intravascular
(GYN
Pelvic
Other (Speciy)
[Cardiac [Cardiac Adult
[Cardiac Pediatric F PP F F:1,34 1 P:56
|Intravascular (Cardiac)
Trans-esoph. (Cardiac)
Intra-cardiac
Other (Specify)
Peripheral Peripheral vessel P F P F:1,34 P 5,6, 89
vessel [Cther (Specify) 3 P P P:1.3.4 P 5,689
N = new indication; P = Previously eleared by FDA (K203645) and 455)°
1: Combined modes include: B+ Color Flow 12 Combaned modes include: B Mode = Color flow + Shearwavens
Elastogra)
: Combined i B+ ShearWWavem Elasiography 13: CEUS ({Contrast Enhancement UltraSound)
| S.comiined modes inchide: B+ Fulssd Vave [ 14: Anglo PL.U.S (Color opeler krprovement)_________
[ 4 Combined modes include B+ Pulsed Wave + Colar Flow 15 Needie PLUS
| 5: Harmenic imaging 16: Brighiness ratio
- Spabal Compounding 17: Combaned mode include: B+ Conbinuous Wave
| 7. ShearWaven Elastography 18- Combaned mode include: B+ M mode + Colar flow
| 8:Imaging Guidance for Blopeles 19: Strain Elastography
 Panoramic Imaging 20 Combined mode: B Mode + Strain + SWE
10 : 30 Imaging 21:Vi PLUS
[ 11: Combined modesinchide: BeMmode [ 22 ARPLUS & SSp PLUS
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S10(k) number (if knawn):

Device Name: PS-1X (Phased Array )
Intended Use: Diagnostic ullrasound imaging, soft tissue elasticity imaging. Muid flow analysis of the human body as follows:
Clinical ion
General Specific B[ M 'mcwn! Color Other* (Specity)
(Track 1 Only) (Tracks 1 & 3) Doppler
5 - = -
[Fetal Imaging & [Fetal
(Other Abdarminal (including urclology) Liver, P [P P[P P P13 411,17 [P .56, 16
Kidney, Spleen...

Intra-cperative (Specify) vascular,
|abdominal, small organs
Intra-cperative (Neurs)

Laparoscopic
Pediatric

iSmall Crgan (Breast, Thyroid, [P F (P F:1.3 4 P56
Testicle, Prostate, penis, etc...)

Neonatal alic
Adult Cephalic F P F [F:1,3 4 P56
Trans-rectal

Trans-vaginal

| Trans-urathral
Trans-esoph, (non-Card. )
Musculo-skeletal (Conventional)

Musculo-skeletal (Superficial)

Intravascular
(GYN

Pelvic

Other (Speciy)

[Cardiac [Cardiac Adult FPPF P F P.1,3411,17 [P.56
[18

[Cardiac Pediatric

|Intravascular (Cardiac)

Trans-esoph. (Cardiac)

Intra-cardiac
Other (Specify)
Peripheral Peripheral vessel P F ]I-’ P F:1,3417 P 5,6
[Vessel {Other {Specify) F P | F P F:13417 P56
N = new indication; P = Previously eleared by FDA (K203645) and 455)"
1: Combined modes include: B+ Color Flow 12 Combaned modes include: B Mode = Color flow + Shearwavens
| Elastography
: Combined i B+ ShearWWavem Elasiography 13: CEUS {Contrast Enhancement Uitra Sound)
| 3: Combined modes include: B+ Pulsed Wave 14 Angie PLU.S (Cekr Doppler improverment)
| 4. Combined modes inchide: B+ Pulse @ + Calor Flaw 15 Needle PLU.S
Hammonic kmaging 16: Brighiness ratio
Spatial Compounding 17: Combined mede include- B+ Conbnuous Wave
| 7: Shearaven Elastography 18- Combaned mode include: B+ M mode + Colar flow
| 8 Imaging Guidance for Blopsies 19: Strain Elastegraphy
: Panoramic Imaging 20 Combined mode: B Mode « Strain + SWE
10 : 30 Imaging 21:Vi PLUS
11: Combined mades include: B+ M mode 22 At PLUS & 55p PLUS
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S10(k) number (if knawn):

Device Name: LH20 (Phased Amay )
Intended Use: Diagnostic ullrasound imaging, soft tissue elasticity imaging. fuid flow analysis of the human body as follows:
Clinical ion
General Specific B[ M 'mcwn! Color Other* (Specity)
(Track 1 Only) (Tracks 1 & 3) Doppler
5 - 5 -
[Fetal Imaging & [Fetal
(Other Abdominal (including urolology): Liver,
Kidney, Spleen...
Intra-operative (Specify) vascular, F F P [P:1.3.4 P 56915
|abdominal, small organs
Intra-cperative (Neurs)
Laparoscopic
Pediatric 3 3 3] F.1,234 F 567915
[Small Crgan (Breast, Thyroid, [ P 3 P:1,234 P 5,6,7,9.15
Testicle, Prostate, penis, etc...)
Neonatal alic
Adult Cephalic F P F [F:1,3 4 P56
Trans-rectal
Trans-vaginal
| Trans-urathral
Trans-esoph, (non-Card. )
Musculo-skeletal (Conventional) 3 F 3 P:1.234 P:56,7815
Musculo-skeletal (Superficial) P P 3 Pi1,23.4 P:56,7915
Intravascular
(GYN
Pelvic
Other (Speciy)
[Cardiac [Cardiac Adult
[Cardiac Pediatric
|Intravascular (Cardiac)
Trans-esoph. (Cardiac)
Intra-cardiac
Other (Specify)
Peripheral Peripheral vessel FITF P F P.1.3.4 P 56,915
vessel [Cther (Specify) 3 P [P P F.134 P 56915
N = new indicabion P = Previously cleared by FDA (K203645) and a55)°
1: Combined modes include: B+ Color Flow 12 Combaned modes include: B Mode = Color flow + Shearwavens
Elastogra)
: Combined i B+ ShearWWavem Elasiography 13: CEUS ({Contrast Enhancement UltraSound)
| 3: Combined modes include: B+ Pulsed Wave 14 Angio PLU.S (Color Doppler improvement)
[ 4 Combined modes include B+ Pulsed Wave + Colar Flow 15 Needie PLUS
| 5: Harmenic imaging 16: Brighiness ratio
- Spabal Compounding 17: Combaned mode include: B+ Conbinuous Wave
| 7. ShearWaven Elastography 18- Combaned mode include: B+ M mode + Colar flow
| 8 Imaging Guidance for Blopsies 19: Strain Elastegraphy
9. Panomamic Imaging S Combingd mode: O Mode + Siin +SWE |
10 : 30 Imaging 21:Vi PLUS
11 Combined modes nclude BeMmede |22 APLUS& SSpPLUS
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S10(k) number (if knawn):

Device Name: L18-5 (Phased Amay ]
Intended Use: Diagnostic ullrasound imaging, soft tissue elasticity imaging. fuid flow analysis of the human body as follows:
Clinical ion
General Specific B[ M 'mcwn! Color Other* (Specity)
(Track 1 Only) (Tracks 1 & 3) Doppler
5 - = -
[Fetal Imaging & [Fetal
[Cther Abdarminal (including urclology). Liver, P | P 13 P13 4 F 56 789 14 15
Kidney, Spleen...
Intra-cperative (Specify) vascular,
|abdominal, small organs
Intra-cperative (Neurs)
Laparoscopic
Pediatric 3 3 3] F.1,234 F.56,789 14 15
iSmall Crgan (Breast, Thyroid, [ P 3 F:1,23 412 [P:567 89 1419 20
Testicle, Prostate, penis, etc...)
MNeonatal halic P F ? P:1.2 3 4 F:.567.9
Adult Cephalic
Trans-rectal
Trans-vaginal
| Trans-urathral
Trans-esoph, (non-Card. )
Musculo-skeletal (Conventional) P P P F:1234 P:5.6,7 89 14,15 19, 20|
Musculo-skeletal (Superficial) F o F F:1,234 P:56,7 89 14,15 19, 20|
Intravascular
(GYN
Pelvic
Other (Specy)
[Cardiac [Cardiac Adult
[Cardiac Pediatric
|Intravascular (Cardiac)
Trans-esoph. (Cardiac)
Intra-cardiac
Other (Specify)
Peripheral Peripheral vessel FITF P F P.1.3.4 P 56,8915
Vessel [Other (Specify) FIF P P P 134 F 568815
N = new indicabion P = Previously cleared by FDA (K203645) and 455
1: Combined modes include: B+ Color Flow 12 Combaned modes include: B Mode = Color flow + Shearwavens
Elastogra)
: Combined i B+ ShearWWavem Elasiography 13: CEUS ({Contrast Enhancement UltraSound)
| 3: Combined modes include: B+ Pulsed Wave 14 Angie PLU.S (Cekr Doppler improvernent)
[ 4 Combined modes include B+ Pulsed Wave + Colar Flow 15 Needie PLUS
| 5: Harmenic imaging 16: Brighiness ratio
Spatial Compounding 17: Combaned mode include: B+ Conbinuous Wave
| 7. ShearWaven Elastography 18- Combaned mode include: B+ M mode + Colar flow
| 8 Imaging Guidance for Blopsies 19: Strain Elastegraphy
 Panoramic Imaging 20 Combined mode: B Mode + Strain + SWE
10 : 30 Imaging 21:Vi PLUS
11 Combined modes nclude BeMmede |22 APLUS& SSpPLUS
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S10(k) number (if knawn):
Device Name: C9-2X (Phased Array
Intended Use: Diagnostic ullrasound imaging, soft tissue elasticity imagin,

)
g. Muid flow analysis of the human body as follows:

Clinical ion
General Specific B[ M 'mcwn! Color Other* (Specity)
(Track 1 Only) (Tracks 1 & 3) Doppler
O i o
[Fetal Imaging & |Fetal FIr F P-1.3411 F 56
(Other Abdarminal (including urclology). Liver, [P |P [P 13 P-1,2,34 11 [F.567 89 13, 14, 186,
Kidney, Spleen... 1,22
Intra-cperative (Specify) vascular,
|abdominal, small organs
Intra-cperative (Neurs)
Laparoscopic
Pediatric 3 3 3] F.1,234 P56 78 13 16 21,22
[Small Crgan (Breast, Thyroid, P F P P:1.234 F 56,7, 8 13
Testicle, Prostate, penis, etc...)
Neonatal Cephalic
[Adult Cephalic
Trans-rectal
Trans-vaginal
Trans-urethral
Trans-esoph. (non-Card )
Musculo-skeletal (Conventional)
Musculo-skeletal (Superficial)
|Intravascular
IGYN PP P P P:1,234 P:56, 7 813,14
Pelvic F PP P F:1.234 F 567813 14
[Other (Specify)
(Cardiac (Cardiac Adult
[Cardiac Pediatric
(Cardiac)
Trans-esoph. (Cardiac)
Intra-cardiac
(Other (Specify)
Perip Peripheral vessel PT P P P P 134 F 5,68 13
Vessel Other (Specity) P P ]P P F:1,34, F 5, 6, 8, 13*
N = new indicaion , P = Previously cleared by FOA ((K203545) and (K202455)')
1: Combined modes include: B+ Color Flow ‘82 Combined medes include: B Mode + Color low + Shearwaven
lastogray
| 2 Combined modes include: B+ ShearWaven Elastography 13 CEUS (Contrast Enhancement Liltra Sound)
Combined modes include: B+ Pulsed Wave 14: Angio PL.U.S {Celor Doppler improvement)
| bined mos Pulsad Wave + Color Flow 15: Needle PLU.S
kmaging 16: Brightness ratic
| & Spatial Compounding 17: Combined mede include: B+ Conlinuous Wave
| 7: ShearWaven Elastography 18 Combined mode inchude: B+ M mode + Colarflow |
| 8 Imaging Guidance for Biopsies 19: Strain Ela:
| 9 Pancramic Imaging 20 Combsned mode: B Mode + Strain » SWE
10 30 Imaging 21: Vi PLUS
11: Combined modes include: B+ M mode 22 At PLUS & 55p PLUS
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